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Entrada

Servidor de Conversion

Este manual de usuario contiene recomendaciones sobre cémo configurar las terminales
de otros fabricantes para funcionar en el software Omnicomm Online.

Entrada

Para conectar el servidor de conversion, abra el navegador y pegue
http://convert.omnicomm.ru:8082/#enen la barra de ubicacion.

Aparecera la pantalla de autenticacion de usuario:
Conwversion Server. Authorization
Liser name
Fassword

Log in

Introduzca el usuario del distribuidor de Omnicomm Online en el campo “Nombre de
usuario”. Introduzca la contrasena del distribuidor de Omnicomm Online en el campo
“Contrasena”.

La pantalla principal del servidor de conversién se mostrara:
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Agregar Terminal

Agregar Terminal

Presione el botén “Agregar” en la pantalla principal del servidor de conversién.
Aparecera la siguiente pantalla:

Adding VH profila

ADEA-1DD -

Save and proceed 1o selings  Save || Canie
Luego, introduzca el nombre y nimero de registro del vehiculo junto a la etiqueta
“Nombre de vehiculo”.

El nombre de vehiculo debe contener de 3 a 20 caracteres. Debe coincidir con el nombre
de vehiculo cargado en el software de Omnicomm.

Seleccione el tipo de equipo a bordo instalado en el vehiculo junto a la etiqueta “Tipo de
terminal”.

Introduzca el IMEI o el niUmero de fabrica de la terminal junto a la etiqueta “Identificador
unico”.
El nombre de identificador debe contener de 3 a 20 caracteres. Se permiten caracteres

latinos y digitos.

Para agregar una terminal y configurarla, presione el botén “Guardar y proceder al
menu de configuracion”.

Se abrira la Pantalla de ajustes de conversién de datos para los vehiculos agregados.

Para agregar la terminal y proceder a la pantalla principal del servidor de conversion,
presione “Guardar”.

En caso de inexactitudes al agregar una terminal, comuniquese con el departamento de
soporte técnico de Omnicomm por correo a support@omnicomm-online.com o a los

numeros telefénicos en la pagina www.omnicomm-online.com.

Configuraciéon de Terminales

ilmportante! Se debe configurar la terminal y enviar datos al servidor de conversién. Antes
de seleccionar las opciones de “Método de célculo”, proceda a la pestafa “Monitoreo”, y
asegurese que los datos del parametro planeado del apartado “Método de calculo” estén
disponibles.

Seleccione la terminal a configurar en la pantalla principal del servidor de conversién y


mailto:support@omnicomm-online.com
http://www.omnicomm-online.com

Agregar Terminal

presione el boton “Editar”.
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Aparecera la siguiente pantalla
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Por ejemplo. Perfil del vehiculo, pestafa de “Varios parametros”, seccién de “Kilometraje”
- lista de posible Método de célculo (Figura 7). Método planeado - “Contador relativo 1”. Ir
a la pestana “Monitoreo”, el parametro “Contador relativo 1” no tiene valor (Figura 8). Por
consiguiente, los datos de medicidn relativa no estan siendo proporcionados por lo cual
no se recomienda seleccionar este método.
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Save  Candel

Método de célculo planeado - “Kilometraje absoluto, m”, ir a la pestafia “Monitoreo”.
Parametro “Kilometraje absoluto” tiene el valor correcto. Por lo tanto, el método de
calculo “Kilometraje absoluto” es una selecciéon adecuada.



Agregar Terminal

Method of calculation:
Calculate by GPS in Dmnioomrru

Calculate by GPS in Dmnicomm SW

Relative mileage

Relative countar 1
CAN parameter 0

CAN parameter 01
CAN parameter 02
CAN parameter 03
CAN parameter 04
CAN parameter 03
CAN parameter 06
CAN parameter 07
| CAN parameter 08

{7 CAN parameter 09 -

i LLS CANdals | Monioring

G216 124525 The last massage receivad 01/062016 12-4529
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5 LL5A Status
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Recehved
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Measured:
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Measured:
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MEasured:
Receed:
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Recefved



Agregar Terminal

Parametros Principales

En la seccién “Parametros principales”

Nombre de vehiculo — Nombre de vehiculo indicado al agregar el vehiculo en el
servidor de control.

Tipo de terminal — tipo de terminal instalada en el vehiculo.

Identificador unico — IMEI o nimero de fabrica en la terminal indicado al agregar el
vehiculo en el servidor de control. Se permiten caracteres latinos y digitos.

Identificador Omnicomm — numero de identificacion de la terminal instalada en el
vehiculo. El nimero de identificacion se forma de manera automatica segun el
identificador de terminal Unico.

Numero de teléfono— numero de teléfono de la tarjeta SIM instalada en la terminal.
Cronémetro de recoleccion de datos, seg. El parametro es necesario para garantizar
intervalos de tiempo regulares entre los eventos (datos) en el software

Omnicomm Online. Valor recomendado - intervalo de recolecciéon de datos de los
sensores de nivel de combustible LLS instalados en la terminal.

Limite maximo de velocidad, kph- Introduzca el valor de velocidad del vehiculo, que al
ser excedido el software Omnicomm Online registrara el movimiento del vehiculo como
un exceso de velocidad.

RPM cruciales del motor- introduzca el valor de velocidad del motor el cual al ser
excedido el software Omnicomm Online registrara operaciones del vehiculo bajo el limite
de carga.

RPM del motor inactivo- Valor de velocidad del motor que al ser excedido, el software
Omnicomm Online registrara el movimiento del vehiculo.

Parametros del Sistema

Abra la pestana “Banderas del sistema”.



Agregar Terminal

Data conversion settings for VH 356173061876988

Main parameters | Systemflags | Various parameters | Universalinputs | Mavigafiondata LLS = CANdata  Monitoring

Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation:
Discrete input 1 - Always-On Connection - Always In a Home Network Always external pawer -
Invert

Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation:

Always Switched off v Always Closed Device - Abways Switched 0ff hd

Save | Cancel

Esto muestra secciones de ajuste segun el tipo de terminal que se esta conectado.

ilmportante! El campo "Método de calculo" sélo muestra los métodos de calculo que son
soportados por la terminal de otros fabricantes seleccionados.

Indicador de Ignicion

La seccion de “Indicador de encendido” contiene:

Method of calculation:
Discrete input 1 E|
Always switched-on
Movement flag

Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4
Analogue input 1
Analogue input 2
Analogue input 3

Analogue input 4
Main power

El campo de “Método de cdlculo” que muestra sélo los Métodos de calculo que son




Agregar Terminal

soportados por la terminal de otro fabricante. Seleccione el parametro sobre el cual
Omnicomm Online registra el momento en que el vehiculo se encienday se apague.

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

o “Siempre encendidas”. Este Método de cdlculo es un valor predeterminado o esta
configurado si el control de encendido/apagado no es necesario. El software
Omnicomm Online mostrara la ignicién de manera permanente. Por lo tanto, los
parametros basados en los datos de encendido/apagado no seran calculados;

¢ “Indicador de encendido”. Este Método de calculo se configura si una terminal de
terceros transmite datos de encendido/apagado segun la posicién de la llave de
contacto;

¢ “Fuente de alimentacion principal”.Este Método de cdlculo se configura si una
terminal de terceros transmite datos sobre la disponibilidad de la fuente de
alimentacion principal y la bateria de respaldo de energia. El software Online
Omnicomm lo registrara como encendido si la terminal recibe alimentacion desde una
bateria de reserva;

¢ “Velocidad del motor”. Este Método de célculo se configura si una terminal de
terceros transmite los valores de velocidad del motor. El software Online Omnicomm
lo registrara como encendido cuando los valores de la velocidad del motor estan por
encima de 0;

¢ “Indicador de movimiento”. Este Método de calculo se configura si una terminal de
terceros transmite el evento como “en movimiento”. El software Online Omnicomm lo
registrard como encendido si la terminal transmite el evento como “en movimiento”;

e “Entrada discreta”. Este Método de célculo se configura si una entrada discreta de la
terminal de terceros estad conectada a la sefial de la llave de contacto. El software
Online Omnicomm lo registrara como encendido cuando reciba el evento de entrada
discreta desde la terminal de terceros.

Si es necesario registrarlo como encendido cuando se reciba el evento de apagado de la
entrada discreta, marque la casilla “Invertir”.

Method of calculation:
Discrete input 1 A

Invert

10



Agregar Terminal

¢ Indicador de “Velocidad del motor CAN”.Este Método de célculo se configura si la
terminal de terceros transmite los valores de velocidad del motor del bus CAN. El
software Omnicomm Online lo registrara como encendido cuando se reciban los
hechos con los datos de velocidad del motor del bus CAN desde la terminal de
terceros.

¢ “Entrada analdgica”. Este Método de célculo se configura si una entrada analégica de
la terminal de terceros estd conectada a la sefial de la llave de contacto. El software
Omnicomm Online lo registrara como encendido cuando el voltaje de entrada
analdgica supera el “Valor limite, B”. Si es necesario registrarlo como encendido cuando
el voltaje de entrada analdgica es menor que el “Valor limite”, marque la casilla
“Invertir”.

Method of calculation:
Analogue input 1 -

Threshold value
1

Invert

¢ “Fuente de alimentacion principal”.Este Método de célculo si configura si la terminal
de terceros transmite datos sobre disponibilidad de fuente de alimentacion principal.
El software Omnicomm Online lo registrard como encendido cuando el voltaje de la
red de alimentacién de a bordo del vehiculo supera el “Valor limite”

Si es necesario registrarlo como encendido cuando el voltaje de la red de alimentacion de
a bordo del vehiculo sea menor al “Valor limite”, marque la casilla “Invertir”.

Method of calculation:
Main power hd

Threshold value
1

Invert o]

Disponibilidad de conexiéon GSM

En la seccién “Disponibilidad de conexion GSM"

11



Agregar Terminal

Method of calculation:
Always-0On Connection hd

En el campo "Método de célculo”, seleccione el parametro segun el software
Omnicomm Online que registrara la disponibilidad de conexién GSM.

ilmportante! Las opciones del método de calculo se da en orden descendente de
prioridad, a fin de que la primera opcion sea la maxima prioridad.

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:
o “Conexion siempre conectada”. Este Método de calculo es un valor predeterminado,

o se configura si no es necesario para controlar la disponibilidad de conexiéon GSM. El
software Omnicomm Online mostrara la disponibilidad permanente de conexiéon GSM.

¢ Indicador de “Conexion GSM".Este Método de calculo se configura si la terminal de
terceros transmite informacioén acerca de la disponibilidad de conexién GSM. El
software Omnicomm Online registrara la disponibilidad de conexién GSM cuando se
recibe el evento de disponibilidad de conexiéon GSM desde la terminal.

¢ Potencia de seinal GSM.Este Método de célculo se configura si la terminal de terceros
transmite datos de la sefial recibida. El software Omnicomm Online registrara la
disponibilidad de conexién GSM cuando al recibir los valores de la sefal recibida
superen 0 de la terminal de terceros.

Roaming
En la secciéon “Roaming”:

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro segun el software
Omnicomm Online que registrara cuando el vehiculo esté en roaming.

Method of calculation:
Always In @ Home Network -

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

12




Agregar Terminal

e “Siempre en una red doméstica”.Este Método de célculo es un valor
predeterminado, o se configura si no es necesario para controlar la presencia de
roaming. El software Omnicomm Online mostrard la presencia permanente de la
terminal en la red doméstica.

¢ Indicador “Roaming”. Este Método de calculo se configura si la terminal de terceros
transmite informacién sobre la presencia en roaming. El software Omnicomm Online
registrard la presencia en roaming cuando se recibe el evento de presencia en roaming
de la terminal.

Estado de Fuente de Alimentacidon

En la seccidon “Estado de fuente de alimentacion”

Method of calculation:
Always external power -

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro segun el software
Omnicomm Online que registrara el estado de la fuente de alimentacion de la terminal.

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

¢ Indicador de “Estado de fuente de alimentacion”Este método permite registrar en
el software Omnicomm sobre el encendido y apagado de la fuente de alimentacién
principal y la transicion a una alimentacién de respaldo. El valor del voltaje de la fuente
de alimentacién principal se establece en la seccién 4.4.3.

¢ “Siempre fuente de alimentacion externa”.Este método se configura si la terminal
no transmite el pardmetro “Estado de fuente de alimentacién” (interno/externo) o si no
es necesario para controlar el encendido y apagado de la fuente de alimentacién
principal y la transicion a una energia de reserva en el software Omnicomm. El
software Omnicomm Online siempre mostrara la disponibilidad de alimentacion
externa.

Botdn de Panico

En la seccién “Boton de panico”:
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Method of calculation:
Alwiays Switched Off E|

Discrete input 1
Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4

En el campo “Método de calculo”, seleccione el pardmetro segun el cual el software
Omnicomm Online que registrara el estado del botdn de panico.

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

e Siempre apagado.Este Método de calculo estd predeterminado, o se configura si no
es necesario para controlar el estado del botén de panico. El software
Omnicomm Online siempre mostrara que no hay activacion del botén de panico.

¢ Indicador de “Boton de panico”.Este Método de célculo se configura si la terminal es
de otro fabricante transmite informacion sobre el estado del botén de panico. El
software de Omnicomm Online registrara cuando se presione el botén de panico al
detectar el respectivo evento de una terminal de otro frabricante.

¢ De la entrada discreta <N>. Este Método de célculo se configurara si el botén de
emergencia esta conectado a la entrada discreta de una terminal de otro fabricante. El
software Omnicomm Online registrara la activacion del botén de panico al detectar el
evento correspondiente de la entrada discreta de una terminal de otro fabricante. Si es
necesario registrar la activaciéon del botdn de panico cuando se reciba el evento de la
entrada discreta apague la entrada discreta, marque la casilla “Invertir”.

Manipulacién del Dispositivo

En la seccién de “Manipulacion de dispositivo”:
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Method of calculation:
Always Closed Device E|

Discrete input 1
Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro segun el software
Omnicomm Online que registrara la manipulacién de la terminal.

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

* “Dispositivo siempre cerrado”. Este Método de calculo es predeterminado, o se
configura si no es necesario para controlar la manipulacién del estado del sensor. El
software Omnicomm Online siempre mostrard que no hay ninguna manipulacién del
dispositivo.

¢ Indicador de “Dispositivo manipulado” Este Método de célculo es configura si la
terminal de terceros transmite informacién sobre la manipulaciéon de estado del
sensor. El software Omnicomm Online registrara la manipulacion del dispositivo
cuando se recibe el evento respectivo de la terminal de otro fabricante.

¢ De la entrada discreta <N>. Este Método de calculo se configura si el sensor de
manipulacién esta conectado a una entrada discreta de la terminal de terceros. El
software Omnicomm Online registrara la manipulacién del dispositivo al recibir el
evento de la entrada discreta de la terminal de otro fabricante.

Si es necesario registrar la manipulacién de la carcasa del dispositivo cuando se recibe el
evento que la entrada discreta apagada, marque la casilla “Invertir”.

Estado de Salida Discreta

En la seccion “Estado de Salida Discreta”:

Method of calculation:
Always Switched Off -
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En el campo “Método de calculo”, seleccione el pardmetro basandose en el software
Omnicomm Online que registrara el estado de la salida discreta.

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:
¢ “Siempre apagado”. []Este Método de cdlculo es un valor predeterminado, o se

configura si no es necesario controlar la salida discreta. El software Omnicomm Online
siempre mostrara la salida discreta como apagada.

¢ Indicador de “Estado de salida discreta”.Este Método de calculo es
predeterminado, o se configura si la terminal de terceros transmite informacién sobre
el estado de salida discreta.
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Multiples Parametros Adicionales

Main parameters System flags Various parameters Universal inputs Mavigation data LLS

Method of calculation: Method of calculation:
Calculate by GPS in Omnicomm ~ Always 1000 -
Kilometraje

En la seccion “Kilometraje”:

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro segun el software
Omnicomm Online que calculara el kilometraje del vehiculo.
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Method of calculation:
Calculate by GPS in OmnicnmrrE|

Absolute counter 1
Absolute counter 2
Absolute counter 3
Absolute counter 4
Absolute counter 5
Absolute counter @
Absolute counter 7
Absolute counter 8
Relative counter 1
Relative counter 2
Relative counter 3
Relative counter 4
Relative counter 5
Relative counter &
Relative counter 7
Relative counter 8
CAN parameter :SPN245

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

e Calcular por medio de GPS en Omnicomm SW Este Método de calculo se establece
por defecto. El kilometraje sera calculado en el software Omnicomm Online en
coordenadas GPS. El valor de “Velocidad en GPS, kilometraje en coordenadas GPS” (sin
redondear inexactitudes) se establecera en el software Omnicomm Online en la
configuracion del perfil de vehiculo, en el parametro “Método de calculo para
kilometraje y velocidad”.

¢ Kilometraje absoluto. Este Método de calculo se configura si la terminal un terminal
de otro fabricante transmite un valor acumulativo del kilometraje de vehiculo durante
todo el periodo de operacion del vehiculo en metros. El valor “Por datos de terminal”
(sin redondear inexactitudes) se establecera en el software Omnicomm Online en la
configuracion del perfil de vehiculo, en el parametro “Método de calculo para
kilometraje y velocidad”.

¢ Kilometraje relativo. Este Método de célculo se configura si la terminal es de otro
fabricante transmite los valores de kilometraje entre los eventos secuenciales en
metros. El valor “Por datos de terminal” (sin redondear inexactitudes) se establecera en
el software Omnicomm Online en la configuracién del perfil de vehiculo, en el
parametro “Método de calculo para kilometraje y velocidad”.
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e Contador absoluto <N>.Este Método de calculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite el valor de kilometraje acumulado en otra unidad de medida
aparte de metros.

Method of calculation:
Absolute counter 1 -

The coefficient for reducing to
meters

10

o “Coeficiente de reduccion a metros”.Introduzca el factor a multiplicar el kilometraje
recibido desde el contador absoluto para convertir el valor de kildmetros a metros.

El valor “Por datos de terminal” (sin redondear inexactitudes) se establecera en el
software Omnicomm Online en la configuracion del perfil de vehiculo, en el pardmetro
“Método de calculo para kilometraje y velocidad”.

e Contador relativo <N>.[1Este Método de célculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite valores de kilometraje entre los eventos secuenciales en otra
unidad de medida aparte de metros.

Method of calculation:
Relative counter 1 -

The coefficient for reducing to
meters

10

o “Coeficiente de reduccion a metros”.Introduzca el factor para multiplicar el
kilometraje recibido del contador absoluto para convertir el valor de kildmetros a
metros.
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El valor “Por datos de terminal” (sin redondear inexactitudes) se establecera en el
software Omnicomm Online en la configuracion del perfil de vehiculo, en el pardmetro
“Método de calculo para kilometraje y velocidad”.

¢ Del parametro CAN: SPN245.Este Método de calculo se registra si una terminal de
otro fabricante transmite los valores de kilometraje desde la sefal de bus CAN SPN245.

El valor “Por datos de terminal” (sin redondear inexactitudes) se establecera en el
software Omnicomm Online en la configuracion del perfil de vehiculo, en el pardmetro
“Método de calculo para kilometraje y velocidad”.

¢ Del parametro CAN “N”.Este Método de calculo se registra si la terminal de otro
fabricante transmite los valores de kilometraje desde el bus CAN y la sefal es diferente
a SPN245. Puede seleccionar el valor de la senal CAN, a través del cual el software
Omnicomm Online registrara el valor de kilometraje.

El valor “Por datos de terminal” (sin redondear inexactitudes) se establecera en el
software Omnicomm Online en la configuracion del perfil de vehiculo en el parametro
“Método de calculo para kilometraje y velocidad”.

Velocidad del Motor
En la seccion “RPM del motor”:

En el campo “Método de calculo”, seleccione el pardmetro sobre el cual el software
Omnicomm Online calculard la velocidad de motor del vehiculo.
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Method of calculation:
Always 1000 E|

Always 0 -
Discrete input 1
Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4
Discrete input 5
Discrete input &
Discrete input 7
Discrete input 8
Analogue input 1
Analogue input 2
Relative counter 1
Relative counter 2
Relative counter 3
Relative counter 4
Relative counter 5
Relative counter 6
Relative counter 7
Relative counter 8 A
RPM according to CAN (SPN190) |~

m

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

e Siempre 1000. Este Método de calculo se configura si no es necesario para controlar la
velocidad del motor y el software Omnicomm Online registrara un valor de velocidad
del motor permanente - 1000.

e Siempre 0. Este Método de célculo se configura si no es necesario para controlar la
velocidad del motor y el software Omnicomm Online registrara un valor de velocidad
de motor permanente - 0.

¢ Indicador de encendido. Este Método de calculo se configura si el valor de la
velocidad del motor no esta calculado y el valor de la velocidad del motor se configura
cuando se identifique el encendido de la ignicion en la terminal de otro fabricante; en
“RPM de motor”, introduzca el valor de la velocidad del motor que se registrara en el
software Omnicomm Online cuando se identifique el encendido de la terminal de otro
fabricante
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Method of calculation:
Ignition flag -

¢ Sensor de velocidad del motor.Este Método de célculo se registra si la terminal de
otro fabricante transmite el valor de la velocidad del motor a partir de las lecturas del
sensor de velocidad del motor del vehiculo.

¢ Entrada discreta <N>. Este Método de célculo se configura si el valor de la velocidad
del motor no estd calculado; este valor se configura cuando la entrada discreta de la
terminal de otro fabricante se encienda.

Method of calculation:
Discrete input 1 -

¢ “RPM del motor”. Introduzca el valor de la velocidad del motor que se registrara en el
software Omnicomm Online cuando se identifique que la entrada discreta de la
terminal de otro fabricante, se encienda.

“Coeficiente de reduccion de RPM”Introduzca el factor por el cual se multiplicara el
valor de la velocidad del motor recibido a fin de convertirlo a RPM.

Method of calculation:
Analogue input 1 -

The coefficient for reducing to rpm
1

¢ Entrada analdgica <N>. Este Método de calculo se configura si el sensor de velocidad
del motor estd conectado a una entrada analdgica de la terminal de otro fabricante. El
software Omnicomm Online registrara el valor de velocidad del motor cuando se
recibe el valor respectivo de una terminal de otro fabricante.
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e Contador relativo <N>. Este Método de calculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite los valores de velocidad del motor entre eventos secuenciales en
una unidad de medicién distinta a las RPM;

“Factor de conversion a RPM”- Introduzca el factor por el que se multiplicara el valor de
la velocidad del motor recibido para convertirlo a RPM.

e Parametro CAN: SPN190. Este Método de calculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite los valores de velocidad del motor de la sefial CAN BUS SPN190.

e Parametro CAN <N>. Este Método de célculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite los valores de velocidad del motor del bus CAN y si la sefal es
diferente al SPN190. Seleccione el valor de la sefial CAN por el cual Omnicomm Online
registrard los valores de velocidad del motor.

Voltaje de Fuente de Alimentacion
En la secciéon “Voltaje de fuente de alimentacion”

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro segun el cual el software
Omnicomm Online registrard el voltaje de fuente de alimentacion de la terminal.

Method of calculation:
Main powwer supply E|

Additional power supply
Always 0V

Analogue input 1
Analogue input 2
Analogue input 3
Analogue input 4

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

¢ Fuente de alimentacion principal/adicional Este Método de calculo se configura si
luna terminal de otro fabricante estd conectada a la red de a bordo del vehiculoy a la
bateria de respaldo. El software Omnicomm Online registrara la fuente de alimentacion
principal o valor de fuente adicional dependiendo del parametro “Estado de fuente de
alimentacion”.
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¢ Fuente de alimentacion principal.Este Método de cdlculo se registra si una terminal
de otro fabricante estd conectado a la red a bordo del vehiculo. El software
Omnicomm Online solamente registrard el valor de voltaje de la fuente de
alimentacién principal.

¢ Fuente de alimentacion adicional Este Método de cdlculo se registra si la terminal de
otro fabricante esta conectada a la bateria de reserva. El software Omnicomm Online
solamente registrara el valor de voltaje de la fuente de alimentacion adicional (es decir,
la bateria de respaldo).

e Siempre 0 V. Este Método de célculo se configura si no es necesario controlar el voltaje
de lared de a bordo y el software Omnicomm Online registrara el valor permanente de
voltaje de la fuente de alimentacion - 0.

¢ Entrada analdgica <N>. Este Método de calculo se configura si la entrada analégica de
una terminal de otro frabricante esta conectada a la red a bordo. El software
Omnicomm Online registrara el valor del voltaje cuando se reciba el valor respectivo
desde una terminal de otro fabricante.

e Parametro CAN: SPN168. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de la velocidad del motor a partir de la sefal de bus CAN
SPN168.

Method of calculation:
Analogue input 1 -

The coefficient for reducing to 0.1V
1

“Coeficiente de reduccion a 0.1 V”Introduzca el factor por el que se multiplicara el
valor del voltaje de la fuente de alimentacion recibida para convertirlo a dimensiones de
0.1V.

Identificador iButton

En el campo “Método de calculo”, seleccione el pardmetro “ldentificador iButton”
para enviar el identificador de clave iButton al software de Omnicomm:
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Calculate [&

Method of calculation:
iButton code -

[mvert

ilmportante! La terminal transmite el valor de identificador iButton en forma invertida. Por
lo tanto, la pantalla de “Monitoreo” del servidor de conversién muestra un identificador
de iButton invertido. La inversion de reversa del valor de identificador iButton se realiza
en el software Omnicomm, mientras que los primeros y los ultimos bytes son suprimidos.

Por ejemplo.
Key Conversion server Omnicomm SW
; iButton parameter iButt I
iButton key 1D in the Monitoring window maton valie
iButton identified
F400001752F 1BDO1 01BDF152170000ED sl bt

00001752F1BD

Velocidad Obtenida del Sensor

En la secciéon “Velocidad segun sensor”:

_dlCulate W

Method of calculation:
Speed sensor -

En el campo “Método de calculo”, seleccione el pardmetro sobre el cual el software
Omnicomm Online calculara la velocidad del vehiculo.

Los valores posibles segun el tipo de terminal que se esté conectando:

e Sensor de velocidad.Este Método de célculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite los valores de velocidad desde las lecturas del sensor de velocidad

del vehiculo.
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¢ Entrada analdgica <N>. Este Método de célculo se configura si el sensor de velocidad
estd conectado a una entrada analdgica de la terminal de otro fabricante. El software
Omnicomm Online registrara el valor de velocidad cuando se recibe el valor respectivo
desde la terminal de otro fabricante.

e Parametro CAN: SPN1624.Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite los valores de kilometraje desde la sefal de bus CAN SPN1624.

¢ Del parametro CAN “N”.Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de la velocidad del bus CAN y la sefial es distinta al
SPN1624. Seleccione el valor de la sefial CAN por la cual el software Omnicomm Online
registrard el valor de velocidad.

“Factor de conversion a kph”.Introduzca el factor por el que se multiplicara el valor de
la velocidad recibida para convertirlo en kph.

Surtido de Combustible

El calculo de los surtidos se realiza sélo para los camiones cisterna.

En la seccion “Surtido de combustible™

)
Jak]
=]
b
11
5]

Method of calculation:
| Total delivery in liters v

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro a partir del cual
Omnicomm Online calculard el surtido de combustible.

Valores posibles:

+ “Emision de pulsos por la entrada 1”. Con este método de calculo, los pulsos se
transmiten a Omnicomm Online y se muestran en el informe “Registro” durante todo el
surtido de combustible. En Omnicomm Online, es necesario agregar el coeficiente de
conversion de pulsos a litros. Este método proporciona un registro preciso del inicio y el
final del surtido de combustible.

+ “Emision de pulsos por la entrada 2”. Con este método de calculo, los pulsos se
transmiten a Omnicomm Online y se muestran en el informe “Registro” durante todo el
surtido de combustible. En Omnicomm Online, es necesario agregar el coeficiente de
conversion de pulsos a litros. Este método proporciona un registro preciso del inicio y el
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final del surtido de combustible.

- “Salida total de impulsos”. Con este método, el terminal transmite el volumen de
combustible surtido en pulsos. El inicio del surtido se fija mediante el primer pulso
recibido. El valor de la suma de pulsos se transmite al final del surtido.

. “Total de litros surtidos”. Este método de célculo se establece si la fuente de surtido
transmite el volumen de combustible surtido en litros. El valor total en litros se transmite
al final del surtido.

Entradas Universales

Abra la pestana “Entradas universales”:

Calculate [&

Mame of the connected equipment

Method of calculation:
Discrete input 1 i

Invert

“Calcular” — Marcar si es necesario para controlar la entrada universal.

“Nombre del equipo conectado” - Escriba el nombre del equipo auxiliar conectado a la
terminal de otro fabricante.

“Método de calculo” — Seleccionar el método de cdlculo segun el tipo de equipo
auxiliar conectado.

Posibles opciones de Método de calculo:

¢ Entrada discreta <N>. Este Método de cdlculo se configura si una entrada discreta de
una terminal de otro fabricante estd conectado al equipo auxiliar cuya conmutacion de
encendido/apagado debe ser controlada. El software Omnicomm Online registrara el
inicio del equipo auxiliar cuando identifique que se encienda la entrada discreta de la
terminal de otro fabricante.

En caso de que sea necesario para registrar el apagado del equipo auxiliar cuando reciba
el evento de la entrada discreta apagado, marque la opcién “Invertir”.
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Method of calculation:
Discrete input 1 h

Invert

¢ Entrada analégica <N>. Dicho método de célculo se establece cuando a la entrada
analdgica de la terminal tercera se conecta el equipo auxiliar, las mediciones de las
cuales deben controlarse.

=

Calculate &

Mame of the connected equipment

Method of calculation:
Analogue input 1 -

Minimum value of the measured
parameter

0

Maximum value of the measured
parameter

30

Value of a source which
corresponds to the minimum value
ofthe measured parameter

“Valor minimo del parametro medido” configure el valor minimo del pardmetro
medido por el sensor. El pardmetro se mide en unidades de medida apropiadas, por
ejemplo, para la temperatura - en grados Celsius.

“Valor de una fuente” — Configurar el valor de voltaje en Voltios correspondiente al
valor minimo del pardmetro medido.

“Valor maximo del parametro medido” - Configurar el valor maximo del parametro
medido por el sensor.

“Valor de una fuente que corresponda al valor maximo del parametro medido™

Configurar el valor de voltaje correspondiente al valor maximo del pardmetro medido.

¢ Sensor de temperatura. Este Método de calculo se configura si un sensor de
temperatura cuyas lecturas deben controlarse esta conectado al terminal de otro
fabricante.

“Valor minimo del parametro medido” - Configurar el valor minimo del pardmetro
medido por el sensor en grados Celsius.

“Valor de una fuente que corresponda al valor minimo del parametro medido”
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Configurar el valor de voltaje en Voltios correspondiente al valor minimo del pardmetro
medido.

“Valor maximo del parametro medido” - Configurar el valor maximo del parametro
medido por el sensor en grados Celsius.

“Valor de una fuente que corresponde al valor maximo del parametro medido™
Configurar el valor de voltaje correspondiente al valor maximo del pardmetro medido.

“Factor de ajuste de la 12 entrada universal”- Introducir el factor por el que se
multiplicard el valor recibido, para convertirlo a las dimensiones del parametro fisico
medido.

¢ Sensor de temperatura de la PCB.Este Método de célculo se configura si un sensor
de temperatura instalado en la tarjeta estd conectado a la terminal de otro fabricante.

Method of calculation:
Temperature sensor of the PCE =

Minimum value of the measured
parameter

]

Maximum value of the measured
parameter

30

Yalue of a source which

corresponds to the minimum value
ofthe measured parameter

0

Value of a source which
corresponds to the maximum value
ofthe measured parameter

e Contador absoluto <N>.Este Método de calculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite un valor acumulativo del parametro medido.

Method of calculation:
Absolute counter 2 -

Calibration coefficient
1

“Coeficiente de calibracion” - Introducir el factor por el que se multiplica el valor
recibido, para convertirlo a las dimensiones del parametro fisico medido.
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e Sensor relativo <N>. Este Método de calculo se configura si una terminal de otro
fabricante transmite el valor del pardmetro medido entre los siguientes eventos.

Datos de Navegacion

Latitud

“Método de calculo”- Seleccione un Método de célculo segun el tipo de equipo auxiliar
conectado.

Method of calculation:
GPS data hd

Posibles opciones de Método de calculo:

e Datos del GPS. Este Método de célculo se configura si la terminal de otro fabricante
transmite la latitud a partir de datos del GPS.

Longitud

“Método de calculo”- Seleccione un Método de célculo segun el tipo de equipo auxiliar
conectado.

Method of calculation:
GPS data A

Posibles opciones de Método de calculo:

e Datos del GPS. Este Método de célculo se configura si la terminal de otro fabricante
transmite la latitud a partir de datos GPS.

Velocidad

“Método de calculo”- Seleccione un Método de célculo segun el tipo de equipo auxiliar
conectado.

30



Agregar Terminal

Method of calculation:
GPS data -

Posibles opciones de Método de calculo:

¢ Los datos de GPSEste Método de célculo se configura si la terminal de otro fabricante
transmite el valor de la velocidad de los datos del GPS.

e Siempre 0 Este Método de calculo se configura si no es necesario controlar la
velocidad del vehiculo, y el software Omnicomm Online registrara el valor de velocidad
del vehiculo - 0.

Direccion
“Método de calculo”- Seleccione un Método de célculo segun el tipo de terminal de
otro fabricante conectada.

Method of calculation:
GPS data hd

Posibles opciones de Método de calculo:

¢ Datos del GPS. Este Método de célculo es se configura si la terminal de otro fabricante
transmite la direccién de movimiento del vehiculo de los datos GPS.

¢ Siempre 0.Este Método de célculo se configura si no es necesario para controlar la
direccion de movimiento del vehiculo; el software Omnicomm Online no registrara la
direccién del movimiento.

Numero de Satélites

“Método de calculo”- Seleccione un Método de célculo segun el tipo de terminal de
otro fabricante conectada.
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Method of calculation:
GPS data -

GPS data
Alwiays 12

Posibles opciones de Método de calculo:

o Datos del GPS. Este Método de célculo se configura si la terminal de otro fabricante
transmite el numero de satélites GPS.

e Siempre 12.Este Método de célculo se configura si no es necesario controlar el
numero de satélites; el software Omnicomm Online registrara la presencia permanente
de 12 satélites.

Precision de Datos GPS

“Método de calculo”- Seleccione un Método de célculo segun el tipo de terminal de
terceros.

Method of calculation:
Alwrays Accurate Data E|
The number of visible GFS satellites

Coordinates quality

Posibles opciones de Método de calculo:

¢ Indicador de precision de GPS.Este Método de calculo se configura si la terminal de
otro fabricante transmite informacion acerca de la precision de los datos del GPS. El
software Omnicomm Online registrara datos GPS precisos cuando se reciba el evento
respectivo desde la terminal de otro fabricante.

¢ El nimero de satélites GPS visibles.Este Método de célculo se configura si la
terminal de otro fabricante transmite el nimero de satélites GPS. El software
Omnicomm Online registrara datos GPS precisos si el nimero de satélites visibles
supera tres.
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¢ Coordina la calidad. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite las coordenadas del vehiculo. El software Omnicomm Online
registrard datos GPS precisos al recibir al menos dos coordenadas desde la terminal de
otro fabricante.

e Siempre datos precisos.Este Método de calculo se configura si no es necesario
controlar los del datos GPS; el software Omnicomm Online siempre registrara datos
precisos.

Altitud

“Método de calculo”- Seleccione el Método de célculo segun el tipo de terminal de otro
fabricante conectada.

Method of calculation:
GPS data -

Posibles opciones de Método de calculo:

o Datos del GPS. Este Método de célculo se configura si la terminal de otro fabricante
transmite el valor de la altitud de la posicién del vehiculo por los datos GPS.

e Siempre 0. Este Método de célculo se configura si no es necesario controlar la altitud
de la posicién del vehiculo;

El software Omnicomm Online no mostrara la direcciéon del movimiento.

Sensores de Nivel de Combustible

Abra la pestafna “LLS"”:
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Main parameters System flags Various parameters Universal inputs Mavigation data LLS CAN data Manitoring

Method of calculation:
Fuel level sensor 1 -

LLS status
Calculate A

Fuel temperature:
Always 20 degrees of Celsius -

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro segun el cual el software
Omnicomm Online registrara el nivel de combustible.

Las opciones posibles para calcular el nivel de combustible:

¢ Sensor de nivel de combustible X.Este Método de célculo se configura si la terminal
de otro fabricante transmite los datos recibidos desde el sensor de nivel de
combustible digital LLS producido por Omnicomm.

¢ Entrada analdgica X.Este Método de calculo se configura si una entrada analdgica de
la terminal de terceros esta conectada a un sensor de nivel de combustible analdgica
LLS producido por Omnicomm.

Method of calculation:
Analogue input 1 -

Yalue of the measured parameter
which corresponds to the minimum
fuel level in the tank

o

Value ofthe measured parameter
which corresponds to the maximum
fuel level in the tank

100

LLS status
Calculate b

Fuel temperature:
Always 20 degrees of Celsius -

“Valor del parametro medido que corresponde al nivel minimo de combustible en
el tanque” — Introduzca el valor (en Voltios) de la tabla de calibracién del sensor
analdgico que corresponde a un tanque vacio.

“Valor del parametro medido que corresponde al nivel maximo de combustible en

34



Agregar Terminal

el tanque” — Introduzca el valor (en Voltios) de la tabla de calibracién del sensor
analdgico que corresponde a un tanque lleno.

¢ Del sensor absoluto.Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor actual del nivel de combustible en el tanque.

Method of calculation:
Absolute counter 1 b

Yalue ofthe measured parameter
which corresponds to the minimum
fuel level in the tank

0

Yalue of the measured parameter
which corresponds to the maximum
fuel level in the tank

100

“Valor del parametro medido que corresponde al valor minimo de combustible en
el tanque” — Introduzca el valor (en Voltios) de la tabla de calibracion del sensor de nivel
de combustible conectado a la terminal de otro fabricante que corresponde a un tanque
vacio.

“Valor del parametro medido que corresponde al nivel maximo de combustible en
el tanque” — Introduzca el valor (en Voltios) de la tabla de calibracion del sensor de nivel
de combustible conectado a la terminal de otro fabricante que corresponde a un tanque
lleno.

¢ Del parametro CAN SPN96.Este Método de célculo se configura si sélo un sensor de
nivel de combustible esta conectado al terminal de otro fabricante y los datos se
transmiten desde la sefial bus CAN de SPN96.

¢ Del parametro CAN SPN38.Este Método de célculo se configura si dos sensores de
nivel de combustible estan conectados a la terminal de otro fabricante y los datos se
transmiten desde la sefal bus CAN de SPN96 para el primer recipiente y SPN38 para el
segundo.

¢ Del parametro CAN “N”.Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de nivel de combustible del bus CAN, y la sefal es distinta
al SPN96.

No campo “Estado del SNC”, selecione o parametro que o Omnicomm Online usara para
determinar o status do sensor de nivel de combustivel.

Las posibles opciones para determinar el estado LLS
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¢ Calcular. Este Método de célculo se configura si la terminal de otro fabricante
transmite datos acerca del estado del sensor de nivel de combustible o si las lecturas
del sensor de nivel de combustible superan el intervalo de 0 a 4095.

Para un sensor digital del nivel de combustible:

En el campo “El nivel es 0"

e “Listo”. Cuando el sensor de nivel de combustible esta permanentemente encendido,
el estado “Listo” es enviado a Omnicomm Online

e “No listo”, Si el terminal estd apagado y, por lo tanto, el sensor del nivel de combustible
estd desenergizado, el estado “No listo” es enviado a Omnicomm Online.

En el campo “Nivel superior a 4095":

e “Listo”. Cuando el nivel de combustible es superior a 4095 el estado del sensor de nivel
de combustible “Listo” es enviado a Omnicomm Online

¢ “No listo”, Cuando el nivel de combustible es superior a 4095 el estado del sensor de
nivel de combustible “No listo” es enviado a Omnicomm Online

¢ “No enviar datos del sensor”. Cuando el nivel de combustible es superior a 4095 no se
envian los datos del sensor de nivel de combustible a Omnicomm Online

Para un sensor analoégico del nivel de combustible:

Si después de la conversién del valor medido de voltios en cédigo digital el valor
obtenido es 0, el estado del sensor de nivel de combustible “No listo” es enviado a
Omnicomm Online.

o Siempre “Listo”. Este método de calculo se establece en caso de que no se requiera el
monitoreo del estado del sensor del nivel de combustible y Omnicomm Online
siempre mostrard el estado “Listo” de forma predeterminada.

Las posibles opciones del Método de calculo de la temperatura del combustible:

¢ Siempre en 20 grados Celsius.Este Método de calculo es un valor predeterminado, o
se configura si la terminal de otro fabricante no transmite datos sobre la temperatura
del combustible al software de Omnicomm Online.

¢ Del sensor de temperatura.Este Método de célculo se configura si la terminal de otro

fabricante transmite datos sobre la temperatura de combustible a partir de las lecturas
del sensor de temperatura.
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Datos de Bus CAN
Abra la pestafa “CAN":

Main parameters System flags Various parameters Universal inputs Navigation data LLS CAN daila Meonitoring

Calculate Calculate Calculate

Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation:

[ SPN91 - Accelerator pedal po v | [SPN110 - Engine coolant tem v [ SPN184 - Instantaneous fuel | v |
Calculate Calculate Calculate

Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation:

| SPN190 - Engine revolutions v |SF’N245 - Total mileage A | SPN247 - Total engine runtim v
Calculate Calculate Calculate

Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation:

[ SPN250 - Total fuel consumpt | [ SPN582 - Axle load ~| | SPN5YT - Brake pedal status +

En el campo “Método de calculo”, seleccione el parametro sobre el cual
Omnicomm Online registrara el parametro CAN.

Los parametros CAN y posibles Métodos de calculos:
e Parametro CAN SPN70. Este Método de célculo se configura si la terminal de otro

fabricante transmite el estado del freno de estacionamiento de la sefial SPN70 del bus
CAN;

e Parametro CAN SPN91. Este Método de célculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite la posicion del pedal del acelerometro de la sefial SPN91 del bus
CAN;
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e Parametro CAN SPN100. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de la presién de aceite del motor desde la sefal de
SPN100 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN110. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de la temperatura del liquido refrigerante de la sefal
SPN110 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN174. Este Método de cdlculo se configura si la terminal de
terceros transmite el valor de la temperatura del combustible desde la sefial SPN174
del bus CAN;

e Parametro CAN SPN175. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de la temperatura del aceite del motor a partir de la sefial
SPN175 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN182. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de consumo diario de combustible desde la sefial SPN182
del bus CAN;

e Parametro CAN SPN184. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el evento de economia de combustible instantanea de la sefal
SPN184 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN190. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de RPM del motor a través de la sefial SPN190 del bus
CAN;

e Parametro CAN SPN244. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de kilometraje diario de la sefial SPN244 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN245. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de kilometraje total de la sefial SPN245 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN247. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor del tiempo total de funcionamiento del motor de la seAal

SPN247 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN250. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el consumo total de combustible de la sefal SPN250 del bus CAN;
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e Parametro CAN SPN521. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite informacién sobre la posicién del pedal de freno de servicio
desde la sefial SPN521 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN522. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite informacion sobre la posicién del pedal de embrague desde la
SPN522 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN527. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el estado de control de velocidad del crucero desde la sefal
SPN527 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN582. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de la presion del eje desde la sefial SPN582 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN597. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite informacién sobre el estado del pedal de freno de servicio desde
la sefial SPN597 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN598. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite informacion sobre el estado del pedal de embrague de la sefial
SPN598 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN914. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite datos sobre el kilometraje hasta el siguiente mantenimiento
desde la sefial SPN914 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN916. Este Método de calculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite datos sobre el Tiempo de ejecucion del motor hasta el préoximo
mantenimiento técnico de la sefial SPN916 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN928. Este Método de cdlculo se configura si la terminal de
terceros transmite datos con el eje indice desde la senal SPN928 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN1624.Este Método de célculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite el valor de la velocidad instantanea del vehiculo desde la sefal
SPN1624 del bus CAN;

e Parametro CAN SPN1821.Este Método de célculo se configura si la terminal de otro

fabricante transmite informacién sobre el estado de la puerta del vehiculo desde la
sefial SPN1821 del bus CAN;
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e Parametro CAN SPN1856.Este Método de célculo se configura si la terminal de otro
fabricante transmite informacién sobre el estado de cinturdn del vehiculo desde la
sefial SPN1856 del bus CAN.

Visualizacion de Valores Actuales

Abra la pestana “Monitoreo”.

La pantalla se abrird, mostrando los valores actuales de los parametros establecidos por el
Método de calculo indicado.

“Tiempo de medicion de parametros en el ultimo mensaje” (DD/MM/AAAA
hh:mm:ss) — Tiempo de grabacion del valor/evento del ultimo mensaje.

“Ultimo mensaje recibido” (DD/MM/AAAA hh:mm:ss) - hora del ultimo mensaje
recibido por el servidor de conversién.

Los siguientes parametros se pueden ver en la seccién “Monitoreo” segun el tipo de
terminal de otro fabricante:

¢ Indicador de Estado de la fuente de alimentacion;
¢ Indicador de Estado de la fuente de alimentacion adicional;
¢ |ndicador de Velocidad del motor CAN;

¢ Indicador de Roaming;

¢ |ndicador de encendido;

¢ |ndicador de conexion GSM;

¢ Indicador de precisién de GPS;

¢ Indicador de botén de panico;

¢ Indicador de dispositivo manipulado;

¢ Indicador de disponibilidad de datos CAN;

¢ |ndicador de estado de salida discreta;

e Latitud, grados;

¢ Longitud, grados;

o Velocidad de GPS, kph;

¢ Direccion de GPS, grados;
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e Altura de GPS, m;

¢ Numero de satélites;

e Fuente de alimentacién principal, V;

e Fuente de alimentacién adicional, V;

¢ Kilometraje absoluta, m;

¢ Kilometraje relativa, m;

e Velocidad, kph;

¢ Velocidad del motor, rpm;

¢ Magnitud de aceleracién, 0.01 g;

e LLS<N> Temperatura °C;

e Temperatura de tablero PCB, °C;

e Aceleracién eje X,0.01 g;

e Aceleracion eje Y, 0.01 g;

e Aceleracion eje Z,0.01 g;

e SPN70 - estado del freno de estacionamiento;

e SPN91 - posicion del pedal del acelerémetro;

e SPN100 - presion de aceite de motor;

e SPN110 - temperatura del refrigerante;

e SPN174 - temperatura del combustible;

e SPN175 - temperatura del aceite de motor;

e SPN182 - consumo diario de combustible;

e SPN184 - economia de combustible instantanea;
e SPN244 - kilometraje diario;

e SPN247 - tiempo de funcionamiento total del motor;
e SPN250 - consumo total de combustible;

e SPN521 - Posicién del pedal de freno de servicio;

e SPN522 — posicién de pedal del embrague;
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e SPN527 — estado de control de crucero;

e SPN582 /*PGN 65258 */ — carga del eje;

e SPN597 - estado del pedal de freno de servicio;

e SPN598 - estado de pedal del embrague;

¢ SPN914 - kilometraje hasta el proximo mantenimiento técnico;

e SPN916 — tiempo de funcionamiento del motor hasta el proximo mantenimiento
técnico;

e SPN928 /*PGN 65258 */ — indice del eje;

e SPN1821 — estado de la puerta;

e SPN1856 — estado del cinturdn de seguridad;

¢ Nivel de combustible CAN;

e Nivel LLS<N>;

e Estado LLS<N>;

e Potencia de senal GSM;

¢ |ndicador de movimiento;

e DOP/HDOP;

e (Cddigo i-Button;

e Sensor de temperatura <N>, °C;

¢ Voltaje de bateria incorporada, V;

e Entrada analdgica <N>;

e CAN (SPN245) kilometraje;

e CAN (SPN1624) Velocidad instantanea;

e CAN (SPN190) RPM del motor;

e CAN (SPN168) Voltaje;

e Coordina la calidad;

¢ Nivel de combustible SPN-96 en el tanque no. 1;
¢ Nivel de combustible SPN-38 en el tanque no. 2;

e Contador absoluto <N>;
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e Contador relativa <N>;

e Entrada discreta <N>.

“Medido” - la ultima vez que el valor del pardmetro fue registrado por la terminal de
terceros.

“Recibido” - la ultima vez que el valor del parametro fue registrado por la terminal de
terceros.

Eliminacion de Terminales del Servidor de
Conversion

Seleccione la terminal que se eliminara de la lista:

OMNQCOMM Conversien Server 2 14 35 demo_en  Emt

Cdit Add Delete Copy Export a
VH name & Terminal type / Manufacturer Omnicomm identinier Terminal igentiner Date of ine k35t communication Date of the I3st event communicated by ine Tem
240/ ANTOl PAD GEM/ GEME 1074866672 02404 061172015 0839°44 081172015 083924

356173061106204 Tellonika FM1100/1200i2200/5300 079106204 356173061106204 24/03/2015 16.59.23 01/01/11970 02.00.00

356173061532169 Tedtonika FM1100/1200/2200/5300 1079000122 356173061532169 01/06/2016 15:43:19 01/06/2016 15:42:14

35617306187T6088 Tellonika FM1100/1200i2200/5300 079006401 356173061876988 01/06/2016 15.09.31 01/06/2016 15.08.56

356173064519013 Tedtonika FM1100/1200/2200/5300 1079996413 356173064619013 01011970 02:00:00 01/0111970 02:00:00

Pulse el botén “Eliminar”.

Si una inexactitud ocurre al agregar una terminal, comuniquese con el soporte técnico de
Omnicomm por correo a support@omnicomm-online.com o los nimeros de teléfono
mostrados en www.omnicomm-online.com.

Copiar Ajustes de Terminal

Seleccione una terminal de la lista cuya configuracién debe ser copiada por otra terminal
del mismo tipo y pulse el boton “Copiar”. Se abrira la pantalla siguiente:
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Exportar Perfiles del Vehiculo

Copying VH settings356173061532169 X

Select VH profiles where you want to copy the profile356173061532169

(s} Show the selected
VH name Omnicomm |dentifier Terminal Identifier Time of adding ¥
356173064619013 1079996413 356173064619013 1457531317677 =
396173061876988 1079996401 356173061876988 1457431453705 5
T298CWG 1079996074 356173064689123 1450249014427
356307043909539 1079995978 356307043909539 1446622233553
356173061627928 1079995906 356173061627928 1441714957176
Test Racso Lorry 3 1079995898 356307046477435 1441693625790
Austoft 7 1079995866 356307046500038 1440412768397
Austoft 11 1079995865 356307046497789 1440412739125 =
“ T o 1 - 30 out of 34

cancel

Exportar Perfiles del Vehiculo

Para exportar los perfiles del vehiculo (archivos XML de los grabadores), seleccione uno o
varios vehiculo(s) de la lista. Para seleccionar unos vehiculos, presione el botéon “Shift” en
el teclado y haga clic izquierdo.

Pulse el boton “Exportar”.

El servidor de conversién descargara los perfiles del vehiculo archivados en export.zip.

44



OMNICOMM

info@omnicomm-world.com
www.omnicomm-world.com



	Entrada
	Agregar Terminal
	Configuración de Terminales
	Parámetros Principales
	Parámetros del Sistema
	Indicador de Ignición
	Disponibilidad de conexión GSM
	Roaming
	Estado de Fuente de Alimentación
	Botón de Pánico
	Manipulación del Dispositivo
	Estado de Salida Discreta

	Múltiples Parámetros Adicionales
	Kilometraje
	Velocidad del Motor
	Voltaje de Fuente de Alimentación
	Identificador iButton
	Velocidad Obtenida del Sensor
	Surtido de Combustible

	Entradas Universales
	Datos de Navegación
	Latitud
	Longitud
	Velocidad
	Dirección
	Número de Satélites
	Precisión de Datos GPS
	Altitud

	Sensores de Nivel de Combustible
	Datos de Bus CAN

	Visualización de Valores Actuales
	Eliminación de Terminales del Servidor de Conversión
	Copiar Ajustes de Terminal
	Exportar Perfiles del Vehículo

