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Informacién general

Terminales Omnicomm 3.1

Smart, Light

Informacién general

Terminales Omnicomm - equipo de vehiculo disefiado para recopilar informacién
sobre los parametros del vehiculo y transmitir datos a Omnicomm Online o un
sistema de monitoreo de flotas de terceros.

Funciones principales:

e Determinacién de ubicacion, velocidad y direccién del movimiento de un vehiculo

e Lecturay filtrado de valores de los sensores de nivel de combustible y un gran
rango de equipos conectados

e Control remoto de equipo auxiliar conectado
¢ Almacenamiento de datos en la memoria no volatil

e Transmisién de datos a Omnicomm Online y otros sistemas de monitoreo de flotas

Modelos de la terminal Omnicomm difieren entre ellos en el disefio y rango del
equipo conectado.

iAtencion!

Al realizar la instalacion, cumpla con la normas de seguridad y requisitos regulatorios
para este tipo de trabajo.
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Instalacion

Instalacion

Introduccion de tarjeta SIM

Antes de introducir la tarjeta SIM, desactive la solicitud de PIN al activarla. Al finalizar,
inserte la tarjeta en cualquier teléfono movil y desactive la solicitud del PIN, segun las
instrucciones de funcionamiento del teléfono movil.

1. Pulse la parte dorsal del sello de la terminal
2. Inserte la tarjeta SIM al conector o hasta escuchar un “clic”

3. Coloque el sello de nuevo a su posicion original




Instalacion

Denominaciéon de color de alambre

Terminal Omnicomm Smart

Nombre de senal Denominacién Color de alambre del cable

Tierra (negativo) paralafuente de alimentacién  Tierra (fuente) Negro

Entrada RPM Tacometro Amarillo
No utilizado NC Verde
No utilizado NC Blanco
Linea BRS-485 B RS-485 Café
Linea A RS-485 A RS-485 Rosado
Voltaje de lafuente de alimentacién del vehiculo Energia Rojo
Llave de ignicién IGN Morado
Entrada universal 1 Entrada 1 Azul

No utilizado NC Gris
CANH CANH Naranja
CANL CANL Amarillo-verde



Instalacion

Terminal Omnicomm Light

Nombre de senal

Tierra (negativo) para lafuente de alimentacion

Entrada RPM

Salida controlada 1

No utilizado

Linea B RS-485

Linea A RS-485

Voltaje de lafuente de alimentacién del vehiculo

Llave de ignicién

Entrada universal 1

Entrada universal 2

CANH

CANL

Denominaciéon

Tierra (fuente)

Tacémetro

Salida 1

NC

B RS-485

A RS-485

Energia

IGN

Entrada 1

Entrada 2

CANH

CANL

Color de alambre del cable

Negro

Amarillo

Verde

Blanco

Café

Rosado

Rojo

Morado

Azul

Gris

Naranja

Amarillo-verde



Instalacion

Fuente de alimentacién y llave de contacto

Conectar las terminales Omnicomm Smart y Light segun los diagramas sin el
interruptor de desconexién de puesta a tierra:

Terminal
Omnicomm Smart
Circuito
IL Violeta
| i i IGM
? -~ |L| Rojo Alimentacidn
—
4+ | Bateria Negro Tierra
P ienergia)
Cuerpo del
——vehiculo

antes del interruptor de desconexidn de puesta a tierra:

Bateria

Terra
(energia)

e

Interruptor para
desconectar la

Cuerpo del
—vehiculo




Instalacion

después del interruptor de desconexién de puesta a tierra:

Bateria

Tierra

Interruptor pard (energia)
desconectar la

bate rl‘e/

Cuerpo del
—vehiculo

Terminal

Se instalara la terminal dentro de la cabina del vehiculo sobre la superficie plana o
con una placa de soporte. Las antenas GSM y GPS/GLONASS se proporcionan en la
terminal. Siga las siguientes recomendaciones para el posicionamiento de la terminal:

Cielo

Superficie de instalacion

Se recomienda instalar sobre el parabrisas o en la superficie horizontal del panel de
instrumento en una ubicacion donde se brinde un buen rango de la senal de radio.

Ajuste la terminal a la superficie con cinta adhesiva de doble cara.

Cuando utilice una placa de soporte, ajuste la terminal sobre la placa con tornillos
autorroscantes. Ajuste la terminal a la placa con cinta adhesiva de doble cara.



Resumen de configuracion

Resumen de configuracion

Se puede configurar las terminales Omnicomm de dos formas:

1. En el Configurador Omnicomm cuando esté la terminal conectada a un ordenador

2. En el Servidor de Configuracion Remota (RCS por sus siglas en inglés) - de forma
remota

El ajuste de terminal inicial se hard por el Configurador Omnicomm

Configurador Omnicomm

1. Conexidon de la terminal a un ordenador utilizando un cable USB

2. Instaley ejecute el Configurador Omnicomm. Se abrird una ventana:

Ajustes de los
Ver lecturas actuales pardametros de

operacién ., Funciones de servicio
Seleccion de la

seccion de
ajustes

Ayuda
Seleccion del
equipo ~ Blogueo de recopilacion y transferencia de datos
~ Instalacién GPRS
el I O
(APN)
Ajustes de :
L. Iniciar sesién APN
conexién
Contrasefia APN ‘
Seleccién de
unidad de
medida: = Instalacién del protocolo EGTS

Galones/litros

~ Configuraci6n de conexion al servidor de comunicacion #1

Habilitar modo
de ajustes

omm
avanzado oo

GRABAR EN EL DISPOSITIVO [cef)[z]

Direccién IP o nombra de dominio de CS 1

3. Seleccione equipo - “Terminal”.
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Ajustes de los parametros de operacion

_Ser\lljd)or de configuracion remota (RCS por sus siglas en
inglés

Para conectarse al servidor de configuracién, abra el navegador e introduzca la
siguiente direccion http://config.omnicomm.ru:9911/#en . Se abrird una ventana:

OMNQCOMM [Terminal ID b4 X Parameters

Terminal ID Last connection Firmware Settings | Last settings Tasks queue | Last record N
time version version | change

OTnpasuTL HacTpoiiki CAN (Maz)

Para agregar las terminales:

1. En el campo “Identificacién de terminal” introduzca el nimero de identificacién de
la terminal

2. En el campo “Contrasefa” introduzca la contrasena establecida en la terminal al
configurarla utilizando el Configurador Omnicomm.

3. Presione el botén “+”

Ajustes de los parametros de operacion

Conexion GPRS

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccion “Instalacion GPRS”:

~ Instalacién GPRS ajustes GPRS-1

#/ Nombre del punto de acceso (APN) internet mts. ru
Instalacién GPRS para: SIM1 .

%/ Numero de teléfono (auto) 79859795010

Nombre de punto de acceso (APN) internet.mts.ru

@ Login

Iniciar sesién APN

Contrasefia APN

“Nombre de punto de acceso (APN)” — introduzca el nombre del punto de acceso GPRS:

Para los nombres de punto de acceso GPRS de los demas operadores, refiérase al

11
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Ajustes de los parametros de operacion

operador de la red movil, cuya tarjeta SIM esta dentro de la terminal.
“Numero de teléfono” - nimero de la tarjeta SIM insertada en la terminal.

“Usuario APN" y “Contrasena APN” - si es necesario, introduzca el usuario y contrasefa
para el punto de acceso APN. El usuario y la contrasefia se proporcionan con la tarjeta
SIM de un numero de los operadores de la red mévil.

Conexidn a servidores de comunicacion para Light
Transferencia de datos de soporte de terminal a dos Servidores de Comunicacién (SC)
a través de los protocolos Omnicomm y EGTS.

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccién “Instalaciéon del protocolo EGTS”:

~ Instalacién del protocolo EGTS Ajustes del protocolo EGTS

Identificador de la Terminal (para recibirlo automéaticamente
Identificador de la Terminal Introduzca el 0)

Obtener el identificador automaticamente

Al configurar la transferencia de datos EGTS, debe utilizar la identificacion de la
terminal TID.

Si los ajustes no estan configurados, cuando se transfiere los datos a través del
protocolo EGTS, la identificacion de Omnicomm se utilizara para la identificacion de la
terminal.

En las secciones “Configuracion de conexion al servidor de comunicacion”:

~ Configuracién de conexién al servidor de comunicaci6n #1 ajustes de conexion al SC-1

S i " 0 nombre de dominio del SC-1 cs.de1 omnicomm.ru
Direccién IP o nombre de dominio de CS 1 cs.dcl.omnicomm.ru

9977
Puerto 9977

Omnicomm

Protocolo [ Omnicomm ajustes de conexion al SC-2

9977

~ Configuracién de conexién al servidor de comunicaci6n #2

Direcci6n IP o nombre de dominio de CS 2 Omnicomm

Puerto 9977

Protocolo Omnicomm

“Direccidon IP o nombre de dominio CS 1" - introduzca la direccién IP o el nombre del
dominio del servidor de comunicacién: cs.dcl.omnicomm.ru.

“Puerto” - introduzca el puerto que se usara por la terminal para conectarse al servidor
de comunicacién: 9977

“Protocolo” - seleccione el protocolo de transferencia de datos al CS. Posible opciones:
Omnicomm o EGTS.
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Ajustes de los parametros de operacion

Recoleccién de datos

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccion “Parametros de recoleccion de datos”:

~ Parédmetros de recoleccién de datos Parametros de recopilacién de datos

Temporizador de recopilacion de datos @ Temporizador de recopilacion de datos, seg 15
e

Recopilar los datos con el encendido desactivado y la alimentacion e
@ Recopilar todos los datos ¥

Modo de funcionamiento con el contacto - eléctrica principal activada
8 Recopilar todos excepto GPS
apagado y encendido

@ Recopilacion adaptativa de datos en los giros Desactivado il

Recopilacién de datos adaptable en las
= Apagado = n
virajes @ Recopilacion de datos de la distancia recorrida Desactivado v

!  data_accumulation-outliers_filtering data_accumulation-outliers ¥

Recopilacién de datos sobre la distancia
. Apagado

recorrida

Retraso después del contacto del encendido,
seg | Apagado

Parametros de la conexion

“Temporizador de recopilacion de datos” - ajuste el valor para el periodo de los
modulos de solicitud de Terminal y dispositivos externos conectados a la Terminal.
Rango de valores - de 15 a 240 segundos.

“Modo de funcionamiento con ignicidon encendida y apagada” seleccione:

e “Recopilar todos los datos” - coleccién y transferencia de datos igual que con la
ignicion encendida

e “Recopilar todo excepto GPS” - coleccién y transferencia de datos seleccionado
durante la configuracién de la terminal, excepto para los datos del médulo GPS

e “Recopilar datos durante el pulseo” - monitoreo del estado del boton de panico y el
acelerometro. Si la lectura del aceleré6metro cambia por mas de 0,2 g o si se
presiona el boton de panico, la terminal cambiard a “Coleccionar todos los datos” y
transferird los datos al Servidor de Comunicaciéon en 5 minutos

Al seleccionar “Recopilar datos durante el pulseo” use la siguiente configuracién:

e “Recopilar todos los datos” - cuando se active el parametro, al acabarse el tiempo
especificado en el “Periodo de datos enviados al servidor”, se cambiara al modo
“Coleccionar todos los datos” y coleccionara y transferira los datos al servidor de
comunicacién. Después de la transferencia de datos, la terminal se alternara al
modo “Coleccién de datos durante el pulseo”.

e “Periodo de envio de datos al servidor” - intervalo de tiempo entre las conexiones
de la terminal al CS. Posible valores: de 1 a 6 horas, de intervalos de 1 hora.

Segun el modo establecido, los datos se coleccionan de los médulos especificos y
dispositivos externos.

“Recopilacion de datos adaptables en las virajes” - activar/desactivar la coleccién de

13
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Ajustes de los parametros de operacion

datos adaptivos al girar, lo que permite incrementar la precision de visualizar los giros
en los mapas por la coleccion de datos adicional del médulo GPS de manera mas
frecuente que la establecida en el pardametro “Temporizador de coleccién de datos”. El
modo se activa solo cuando la terminal registra que la ignicion estd activado.

“Recopilacion de datos sobre la distancia recorrida” - permite aumentar la precisién de
visualizar la ubicacién del vehiculo sobre el mapa con una coleccién de datos
adicional del moédulo GPS sobre la distancia recorrida entre los eventos con
coordinadas registradas.

“Distancia recorrida” - introduzca el kilometraje recorrido del momento del ultimo
evento con coordinadas registro, que al alcanzar se coleccionara los datos. Posible
valores: de 10 a 1000 metros. Valor predeterminado - 100 metros.

“Coordinar el filtrado de desviacion” - permite eliminar la desviacion de coordenadas
durante la generacién de informes de “Rastreo”.

Cuando se habilita “Coordinar el filtrado de desviaciéon” los siguientes ajustes se
habilitan:

e “Retraso después del contacto del encendido, seg”. Valor predeterminado: 35
segundos. Valores posibles: de 0 a 900.

¢ “Velocidad maxima de desplazamiento en km/h”. Valor predeterminado: 180 km/h.
Valores posibles: de 5 a 360.

Los valores predeterminados previenen la eliminacién de desviaciones para la
mayoria de casos y no requieren ninguna correccion.

Conexién a un servidor de comunicacion

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccién “Parametros de salida para conectarse”:

~ Pardmetros de salida para conectarse Parametros de la conexion

Intervalo de envio de datos al servidor 10 & Periodo de envio de datos al SC (min) 2
(minutos)

“Intervalo de envio de datos al servidor” - introduzca el nimero de minutos, que al
vencer, la Terminal debe establecer la conexidn con el servidor de comunicacion
mientras que esté en el operador movil de red doméstica. Valor recomendado: 10
minutos.

En la secciéon “Parametros de comunicacion del GSM y SMS”:

14
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Ajustes de los parametros de operacion

~ Pardmetros de comunicacion del GSM y SMS Parametros de comunicacion GSM y SMS

W Auriculares Desactivada A

Auriculares | Apagado . @ sms Activada v
@ Nimero para enviar SMS

o T
' ldioma de la plantilla de SMS Espaiiol v
B = S—

“SMS” - Activar/desactivar la recepcion de comandos a través de SMSy el envio de
mensajes de informacion por la Terminal. Cuando el pardmetro “SMS” esté activado:

“Numero de destino de SMS” - introduzca el nimero de teléfono al que se enviara el
SMS con informacién sobre el estado de la Terminal y el vehiculo.

“Idioma de la plantilla SMS” - Seleccione el idioma de la plantilla SMS. Posible
opciones: Ruso, inglés, portugués y espafnol.

“Nombre del vehiculo” - introduzca el nombre del vehiculo. El campo del “Nombre del
vehiculo” es obligatorio.

En la seccion “Parametros de salida para comunicarse en roaming”:

~ Pardmetros de salida para comunicarse en roaming Parametros de conexion en el reaming

. ¥ Conexién por eventos Tamario del paquete
Communication | By packet size .

¥ Tamafio del paquete de datos para su transmisién al SC (kilobite) 300

El tamafio del paquete de datos para enviar a
Cs (kB)

300

Seleccione el criterio para la conexién de terminal al CS: “Por periodo de tiempo” o
“Por el tamano del paquete”.

“Intervalo de envio de datos al CS” - introduzca el nimero de minutos, que al
transcurrir, la terminal debe establecer la conexién con el servidor de comunicacion
mientras que esté en roaming. Valor recomendado- 180 minutos.

“El tamano del paquete de datos para enviar a CS” - introduzca el tamano de paquete
de datos, que al alcanzar este tamano, la terminal debe establecer una conexién con el
servidor de comunicacion mientras esté en roaming. Valor recomendado: 100 Kb.

En la seccion “Configuracion deroaming”:

~ Configuracién de roaming Parametros del roaming

¥ Roaming para la SIM{ No autorizado v
Configuracién de roaming para: SIM1 .

Roaming Segun la lista .

Eliminar

MCC + MNC

“Roaming” - Seleccionar la opcion de uso de tarjeta SIM durante el roaming.
Posible opciones: “Permitido”, “Prohibido” o “Segun la lista”.
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Ajustes de los parametros de operacion

Para utilizar la tarjeta SIM en roaming “Segun la lista”, en Omnicomm Configurator,
introduzca la tabla MCCy MNC de las redes celulares autorizadas.

Seleccion de la fuente de ignicidn

Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.
En la seccion “Estado de la llave de contacto™:

~ Estado de la llave de contacto

runesesnon (o[

“Fuente de datos” - Seleccione la fuente de datos para registrar el encendido/apagado
de la ignicion. Posibles opciones:

“Llave de contacto” - el encendido/apagado esta registrado en la posiciéon de la llave
en la conexidn directa a la llave de contacto.

“Voltaje” - el contacto encendido se registra al alcanzar el limite de voltaje de la fuente
de alimentacién de la red del vehiculo. Especifique el valor “Tensién del umbral, V" - el
valor del voltaje de la fuente de alimentacién de la red del vehiculo el cual se
registrara el encendido del contacto al alcanzar. El contacto se registrard como
apagado cuando el voltaje llegue a 0,5V por debajo del limite.

Seleccion de fuente de velocidad

Seleccione la secciéon “Entradas” “ de la lista en la pestafia “Configuracion”.

En la seccion “Velocidad del vehiculo”:

~ Velocidad del vehiculo Parametros de entrada de velocidad

¥ Modo de funcionamiento GPS

Fuente de datos GPS

“Fuente de datos” - Seleccione los datos para procesar los valores de velocidad.
Posible opciones: “GPS” o “Bus CAN".

Revoluciones del motor

Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.

En la seccion “Revoluciones del motor”:
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Ajustes de los parametros de operacion

Parametros de entrada de las RPM

~ Revoluciones del motor

¥ Tipo de sefal Llave de encendido

Fuente de datos

“Fuente de datos” - Seleccionar el tipo de sefal. Posibles valores:

e “Desactivado”
e “Llave de contacto”
e “Bus CAN”

e “Entrada RPM”

Conecte el tacdémetro a las Terminales Smart y Light segun el siguiente diagrama:

Terminal
| / Omnicomm Smart
) Circuico
- Maranja
Tacometro — Tacometro
——J
14

Generador

El lugar de conexidn al tacometro sera el punto de la red eléctrica del vehiculo en el
cual la frecuencia de la sefial de pulso es proporcional a las revoluciones por minuto
del motor.

Control de seguridad de conduccién

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccion “Parametros del aceler6metro”:

~ Pardmetros del acelerémetro

Estado del acelerometro  Esta siendo calibrado

Calibracién del acelerémetro

Posicion de la terminal
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Ajustes de los parametros de operacion

“Acelerémetro” - Activar/desactivar el uso del acelerémetro para medir la aceleracion
del vehiculo.

“Estado del acelerémetro” - Estado del acelerémetro. Posibles opciones: no utilizado,
calibracién, calibrado, error de calibracién.

“Calibraciéon del acelerémetro” - Seleccionar la calibracién del acelerémetro en el
modo de calibracién. Posibles opciones: calibracién automatica, calibracién manual.

Antes de realizar la calibracion, sujete firmemente la terminal y no cambie su posicion
durante la operacién.

Se recomienda realizar la calibracién automatica para vehiculos que funcionan
principalmente en velocidades superiores a 50 km/h. La calibracién automatica tarda
entre 2 minutos a 24 horas, dependiendo de la frecuencia de las aceleraciones y el
frenado sobre las partes rectas de la carretera.

Cuando se selecciona la calibracién manual, seleccione una de las 24 posiciones tal
como se muestra en la figura en la pestana “Posicién de la terminal”

i Fa —t
4
4"
a""'.:o"" 2 "o
14 1
’ ¥ o o
10 s, La flecha » indica la ubicacion
b""»q, del conector de terminal.
3 My 7
v g < . et . "
3, d VL La inscripcién “Omnicomm” en la
3
cifra corresponde a la tapa
22 sV superior de la terminal.
4 <, - 2
3 = \.‘h“’ < ¢
-~ >
Direccion de
movimiento
del vehiculo

Desviacién de la terminal desde los ejes durante la calibracion manual no debe
exceder los 5 grados.

En la pestana “Configuracion”, seleccione la opciéon “Control de conducciéon” de la
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Ajustes de los parametros de operacion

lista.

“Control de conduccion peligrosa” — Activar/desactivar el registro de conduccién
peligrosa cuando se excedan los valores de ajuste de los parametros controlados.

Estado del acelerometro  Estd siendo calibrado

v Control de conduccién peligrosa

Notificacion

Enviar un evento Umbral Inexactitud Duracion, seg S

Velocidad, km/h

Velocidad del motor
(RPM)

Aceleracion, g
Aceleracion lateral, g

Frenado, g

Aceleracién vertical
(sacudidas/shock)

NN NRNEN
OrOoO00E

D Enviar un SMS para eventos seleccionados

Exceso de velocidad
Y de umbral de
entrada universall

Exceso de velocidad
Y de umbral de
entrada universal2

Seleccione los pardmetros controlados:

“Envio de eventos” — Activar/desactivar el envio de eventos a Omnicomm Online.

e “Velocidad” - Control de velocidad del vehiculo

Limite - Introduzca la velocidad maxima permitida que se registrara como conduccién

peligrosa al exceder. Valores posibles: de 0 a 150 km/h. Valor predeterminado: 80
km/h.

Desviacién - introduzca el valor de la velocidad que se puede exceder por la velocidad

maxima permitida sin que se registre como conduccion peligrosa. Valores posibles: de

0 a 50 km/h. Valor predeterminado: 5 km/h.

Duracién - introduzca el periodo de tiempo permitido para sobrepasar la velocidad

maxima permitida sin que se registre como conduccion peligrosa. Valores posibles: de

0 a 300 s. Valor predeterminado: 15 s.
e “Velocidad del motor (RPM)” - Control del RPM del motor

Limite - Introduzca la RPM del motor maximo permitido que se registrara como
conduccién peligrosa al exceder. Valores posibles: de 0 a 10,000 rpm. Valor
predeterminado: 4.000 rpm.

Desviacién: introduzca el valor de RPM que puede ser excedido por RPM maximo
permitido sin registro de violacién. Valores posibles: de 0 a 1000 rpm. Valor
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Ajustes de los parametros de operacion

predeterminado: 200 rpm.

Duracién - introduzca el periodo de tiempo permitido para sobrepasar el RPM del
motor maximo permitido sin que se registre como conduccion peligrosa. Valores
posibles: de 0 a 300 s. Valor predeterminado: 15 s.

e “Acelerar” - control de aceleracidon durante la aceleracién del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleracién a tomar como aceleracion peligrosa.
Exceder el limite harad que se registre como conduccion peligrosa

e “Aceleracién lateral” - control de aceleracion durante el giro del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleracién al girar. Exceder el limite hara que se
registre como conduccién peligrosa

e “Frenado” - control de aceleracion durante el frenado del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleracion al frenar. Exceder el limite hara que se
registre como conduccién peligrosa

e “Aceleracién vertical (golpeteo/impactos)” - control de aceleracién durante el
golpeteo del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleracién al golpear o chocar. Exceder el limite
activard el registro de conduccién peligrosa

e “Superacién de velocidad y limite de corriente directa UI1”

Limite - introduzca el valor de la velocidad, que al exceder se registrara como
violacidn, si la entrada universal No. 1 estd cerrada/abierta.

e “Superacién de velocidad y limite de corriente directa UI2”

Limite - introduzca el valor de la velocidad, que al exceder se registrara como
violacidn, si la entrada universal No. 2 esta cerrada/abierta.

La notificacién para el evento "Velocidad y superacién potencial del limite de Entrada
Universal 1, Entrada Universal 2" se genera solo cuando la fuente de velocidad
seleccionada es "GPS" (ver Seleccién de fuente de velocidad).

e “Enviar SMS para eventos seleccionados” - Habilitar el envio de SMS al registrar una
conduccién peligrosa
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Ajustes de los parametros de operacion

e “Enviar foto para eventos seleccionados”

- Habilitar el envio de fotos en la camara

digital al registrar una conduccién peligrosa

“Notificacion de sonido” — Activar/desactivar el sonido de los limites de notificacion si

se exceden los parametros controlados. Para ejecutar el sonido de notificacion,

conecte un emisor de sonido a la salida controlada No.1.

“Determinar accidentes” — Activar/desactivar el registro de accidentes al supere los

valores de los parametros controlados.

- Identificar un accidente

Umbral de acelerador, g
Umbral de aceleracién lateral, g
Umbral de frenado, g

Enviar un SMS cuando se activa

4.00

4.00

e “Limite al acelerar” - introduzca el valor de aceleracidn al acelerar. Exceder el limite

hara que se registre como conduccién peligrosa

e “Limite de aceleracién lateral” - introduzca el valor de aceleracién al girar. Exceder el

limite hard que se registre como conduccién peligrosa

e “Limite de frenado” - introduzca el valor de aceleracidn al frenar. Exceder el limite

hara que se registre como un accidente

e “Enviar SMS al activar” - Habilitar el envio de SMS al registrar un accidente

¢ “Enviar foto al activar” - Habilitar el envio de fotos en la cdmara digital al registrar

un accidente

“Carga por eje” — Activar/desactivar el control del vehiculo y carga de eje de carga

total del vehiculo.

v Carga sobre ejes

Fuente de datos  Bus CAN

~ Umbral de carga por eje, toneladas

Notificacién acstica
Evento

BES

~ Umbral de carga general, toneladas

15.0

Notificacién actstica

[Jsms

Evento

“Fuente de datos” muestra el origen de datos de carga de eje. Posible opciones:
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Ajustes de los parametros de operacion

Indicador de peso ALM y CAN.

Para seleccionar el indicador de peso ALM como fuente de datos, elige el indicador en
la configuracion de la interfaz RS-485 o RS-232.

Para seleccionar el bus CAN como una fuente de datos, habilite SPN 582 y SPN 928 en
la pestafia de configuracién CAN.

Si el Indicador de peso ALM y el Bus CAN estan establecidos como fuentes de datos,
se utilizara el indicador de peso ALM.

“Numero de ejes” - establecer el nUmero de ejes del vehiculo. Valores posibles:de 1 a
8. Valor maximo - 8 para CAN, 6 para ALM.

“Limite de carga por eje, toneladas” - introduzca el valor de la carga sobre cada eje,
que al exceder se registrara como un evento.

o “Notificacion de sonido” - Activar/desactivar el sonido de los limites de notificacidon
si se exceden los parametros controlados

o “Eventos” - Activar/desactivar el envio de eventos a Omnicomm Online
e “Foto” - Habilitar el envio de fotos en la cdmara digital al exceder la carga

e “SMS” - Habilitar el envio de SMS al exceder la carga

“Limite de carga total, toneladas” - introduzca el valor de la carga del vehiculo total,
que al exceder se registrara como un evento.

e “Notificacion de sonido” - Activar/desactivar el sonido de los limites de notificacidon
si se exceden los parametros controlados

e “Eventos” - Activar/desactivar el envio de eventos a Omnicomm Online
e “Foto” - Habilitar el envio de fotos en la cdmara digital al exceder la carga total

e “SMS” - Habilitar el envio de SMS al exceder la carga total

Control de manipulacion del cuerpo

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccién “Deteccion de manipulacion”:

~ Deteccién de manipulacién Parametros de control de apertura de la carcasa

# Envio de SMS al abrir de la carcasa Activado

Enviar un SMS alintentar abrirelcaso | Encendido | -]

“Enviar un SMS al intentar abrir el caso” - Activar/desactivar el envio de SMS a
desencadenar la manipulacién del cuerpo del sensor.
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Ajustes de los parametros de operacion

Bateria interna para Light

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccion “Parametros del acumulador interno”:

~ Parametros del acumulador interno

e =S i

“Utilizar la bateria incorporada” - Activar/desactivar el uso de la bateria interna cuando
la fuente de alimentacién principal estd apagada y la terminal esté operando en el
modo “Adquirir datos durante el golpeteo”.
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Funciones del servicio

Funciones del servicio

Reiniciar la terminal

En el menu “Servicio” seleccione “Reinicio de la terminal”.

Establecer contrasena al cambiar la configuracion

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccion “Configurar una contrasena”:

~ Configurar una contrasefia Password management

e o otowscen | roenddo [ ] 5
configuracién neendido ¥ Password 12345678

Cambiar contrasefia . N B
#| Request password while saving Don't request v

Si necesita utilizar una contrasena para configurar los ajustes de la terminal,
seleccione “Activado” en el campo “Pedir la contrasefa al guardar configuracién”.
Pulse el botén “Guardar en el dispositivo”. Se abrird una ventana:

Cambio de contrasefia

Mostrar contrasefa

Nueva contrasefia 12345678

Confirmar nue\:a 12345678| -
contrasefia

“Nueva contrasefa” - introduzca una nueva contrasefia que se usara para obtener
acceso a la configuracion de los ajustes. La contrasefa deberd contener 8 caracteres
como maximo. Pulse el botén “Guardar”.

“Confirmar nueva contrasefa” - Repita la contrasefia introducida.

Pulse el botén “Guardar en el dispositivo”.
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Funciones del servicio

Recolecciéon de datos y bloqueo de transmision

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.
En la seccion “Bloqueo de recopilacion y transferencia de datos”:

Para bloquear la recoleccién y transmision de datos de la terminal, seleccione
“Activado” en el campo “Bloquear”:

~ Blogueo de recopilaciény transferencia de datos Blocking of data collection and transfer
e R o :

BI0C 0 um

Para desbloquear la recolecciéon y transmisién de datos, utilice Omnicomm
Configurator o envie el comando SMS *UNBLOCK# a la tarjeta SIM insertada en la
terminal.

Configuracion remota de ajustes de funcionamiento del
servidor

Establezca la contrasefia al modificar la configuracion de la terminal por medio de las
siguientes maneras:

e Cuando se configure la terminal utilizando Omnicomm Configurator, establezca la
contrasefa al modificar la configuracién que sea diferente a la contrasefa
predeterminada. Contrasefa predeterminada - linea vacia

e Enviar comando SMS para cambiar la contrasena predeterminada: *SETPWDID
235009988 12345#

en donde: 235009988 - identificacidon de terminal; 12345 — contrasefa a ser
establecida. La contrasena debera contener 8 caracteres como maximo y puede incluir
digitos y letras.

La contrasefa establecida previamente no se puede cambiar de esta forma.

Después de 6 horas, la terminal se autorizard en el Servidor de Configuracién Remota
y estara disponible para la operacién a través del Servidor de Configuracién Remota.
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Equipo auxiliar

|dentificacion del numero de tarjeta SIM de la terminal

El nimero de teléfono de la tarjeta SIM de la terminal se muestra automaticamente en
el Servidor de Configuracién Remota después de la sequnda conexién a RCS.

Se habilitara el envio de SMS para la tarjeta SIM.

Equipo auxiliar

Interfaz RS-485

Conexién del equipo auxiliar (Registro CAN, sensores de pasajeros PP-01, controlador
pantalla DV-1, cdmara JPEG, la recepcidn de datos desde el bus de datos J1708 del
vehiculo, la recepcion y la transmisién de los datos de navegaciéon segun el estandar
NMEA) se lleva a cabo a través de la interfaz RS-485. Cuando sea necesario, se
recomienda utilizar el convertidor de RS-232 a RS-485.

En la ventana “Configuracién” abra la pestafia “Entradas”:

~ Configuracion de interfaces RS-485 y RS-232

-

oo (2 [] #| R5485 LLS/LLD ~
N = S

¥ RS5232 Mai Desactiva v

Configuracion de los puertos RS

Para la interfaz RS-485, elija la configuracién:

“Desactivado” - si la interfaz no esta en uso

°

e “LLS/LLD/ICON”" - se utiliza para conectar los sensores de nivel de combustible
Omnicomm LLS, indicador de Omnicomm LLD, pantalla Omnicomm ICON

¢ “Indicador de peso ALM” - se utiliza para conectarse al dispositivo de control de la
carga del eje

e “Registro CAN” (solamente para Light) - conexion a un dispositivo de registro CAN

e “J1708" (solamente para Light) - conexion al bus de datos del vehiculo J1708
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Equipo auxiliar

e “Recepcion NMEA” (solamente para Light) - uso de los datos de navegacién desde
un dispositivo externo. Si selecciona esta opcién, debe especificar la velocidad de
bits del puerto de datos. Velocidad de bits del puerto RS para los datos NMEA -
Seleccionar la velocidad de bits del puerto de datos para la recepcidon de datos de
navegaciéon desde un dispositivo externo

e “Transmision NMEA” (solamente para Light) - se utiliza para los datos de
navegacién de la terminal en un dispositivo externo

e “PP-01" (solamente para Light) - se utiliza para la conexién del sensor de pasajero
e “Camara” (solamente para Light) - se utiliza para la conexién de la cdmara digital

e “DV-01" (solamente para Light) - se utiliza para la conexiéon de pantalla del
conductor

e “VDO tacémetro” (solamente para Light) - Se utiliza para conexién tacégrafo
Continental

“Frecuencia de transmision de datos al servidor” - Seleccione el nimero de dias para la
transmisién de archivos DDD al servidor de comunicacién. Opciones posibles:de 1 a
28 dias.

“Borrar datos personales antes de transmisidon” - si es necesario, active la eliminacién

de los datos personales del conductor antes del envio de datos al servidor.

e “iQFreeze” (solamente para Light) - se utiliza para la conexién del dispositivo de
control refrigerado

¢ “Modbus (Struna +, PMP-201)" (solamente para Light) - se utiliza para conectarse al
indicador de nivel PMP-201 o al sistema Struna +

Sensores del nivel de combustible
Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.

En la seccion “Sensores de nivel de combustible”:

~ Sensores de nivel de combustible Parametros de los sensores de combustible

# Tipo de sensores LLS digital v
#| Cantidad de sensores 1

#| Fittrado Filtrade desactivado v

“Fuente de datos” - Seleccionar el tipo de sensores de nivel de combustible. Posible
opciones:
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e “LLS Digital” - Al conectar los sensores de nivel de combustible Omnicomm LLS

e “LLS-AF de frecuencia” — - Al conectar el sensor de nivel de combustible Omnicomm
LLS-AF

e “Sensor del vehiculo” - Al conectar el sensor de combustible estandar del vehiculo
e “Bus CAN" - cuando se conecta al bus CAN

e “Struna +" (solamente para Light) - Cuando se conecta al sistema “Struna +”

e “PMP-201" (solamente para Light) - Al conectar el indicador de nivel PMP-201

e “Desactivado” - en el caso de que el control de nivel de combustible no sea
necesario.

Cuando los sensores de nivel de combustible Omnicomm LLS y Omnicomm LLS-AF
estén conectados:

“Numero de sensores conectados” - Especifique el nimero de sensores conectados a
la terminal.

A la hora de elegir los sensores de nivel de combustible LLS conectados a una entrada
universal, es necesario configurar la entrada universal. Para una configuracion
automatica de la entrada universal en Omnicomm Configurator, seleccione
“Configurar UlI".

“Filtracion” - Introduzca el tamano de filtro interior. Posibles opciones de filtrado:

e “Filtracién desactivada” - La filtracidn se realiza sélo segun la configuracién del
sensor Omnicomm LLS

e “Baja” - utilizado en el caso de instalacion del producto en los almacenamientos de
combustible estacionarios y de maquinaria no movil

e “Media” - se utiliza en caso de que el vehiculo funcione bajo condiciones de
carretera normales

e “Fuerte” - se utiliza en caso de que el vehiculo funcione bajo condiciones de
carretera severas y normales

e “Maxima” - utilizado en el caso de funcionamiento del vehiculo en condiciones de
carretera severas y cuando se conecta un sensor de combustible estandar con
salida analdgica
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Conectar el sensor de nivel de combustible Omnicomm LLS segun el esquema:

Termingl Omnicomm

Denominacion  Color del alambre

A RS-485 Ro=ado

B R5-485 Café

Blanco
a

Red a bordo o
bateria

29



Equipo auxiliar

Conectar el sensor de nivel de combustible Omnicomm LLS segun el esquema:

Terminal Omnicomm
Denominacion  Smart Light
Entrada Azul Azulf Gre
unersl
Tierra Blanco Megro
{energid)

Werde,blanco

Blanco

Red a bordo o
bateria

Conectar varios sensores Omnicomm LLS-AF a la terminal Light uno por uno,
comenzando con 1 entrada universal.

El sensor Omnicomm LLS-AF debe configurarse para dar salida a una sefal de
frecuencia en el rango de 30 a 1053 Hz.

Al conectar las terminales Omnicomm Light al sistema “Struna +” o el sensor “PMP-

201"

e “Volumen del tanque de combustible, L” - introduzca el volumen del tanque de
combustible. Valores posibles: de 0 a 65.000

e “Volumen de combustible actual, L” - muestra el volumen actual de acuerdo con el
“sistema Struna +" o el sensor “PMP-201"

Conecte el sensor “PMP-201"y el sistema “Struna +” de acuerdo a la documentacion de
estos dispositivos. S6lo puede conectar un sistema “Struna +". La direccién de red por
defecto es 80.
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Pantalla de Omnicomm ICON
En la pestafna “Configuracion” seleccione “ICON” de la lista.

Monitoreo | Ajustes  ICON

ICON

TERMINAL:ICON:NETWORK_ADDRESS | 240

Seleccione una zona horaria

Zona horaria 00:00 '
Recibe un mensaje del

despacho por medio de
mensaje SMS

Enviar notificacién sobre los
mensajes leidos por medio de
mensaje SMS

Enviar notificacién sobre el
cambio de estado por medio de

mensaje SMS

Notificacion acistica

GRABAR EN EL DISPOSITIVO [Gti][s)

“ICON"” — marque la casilla para mostrar datos desde la terminal en la pantalla de
Omnicomm ICON

e “Direccién de red” - Seleccionar la pantalla de direccién de red. Valores posibles: de
7 a 254

e “Seleccione una zona horaria” - marque la casilla para seleccionar su zona horaria
con respecto a UTC. El valor de zona horaria se utiliza cuando un registro
automatico de zonas horarias no es necesario

“Zona horaria” - Seleccione la zona horaria

e “Recibe un mensaje del despacho por medio de mensaje SMS” - marque la casilla
para mostrar los mensajes dirigidos a la tarjeta SIM de la terminal en la pantalla.
Formato de los mensajes salientes: Emisor de texto D2d. Longitud maxima del
mensaje: 128 caracteres.

e “Enviar notificacion sobre los mensajes leidos por medio de mensaje SMS” - Active
esta casilla para enviar una notificacion cuando se han leido los mensajes SMS. Las
notificaciones se envian al nimero del distribuidor, especificado al configurar la
terminal (consulte Conexion a un servidor de comunicacion)

¢ “Enviar notificacion sobre el cambio del estado por medio de mensaje SMS” -
marque la casilla de verificacion para enviar una notificacion al nimero del
distribuidor acerca de como cambiar el estado del conductor. La notificacion
contendra la nueva condicién del conductor.
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e “Notificaciéon acustica” - marque la casilla para activar las notificaciones de sonido
cuando la terminal registra un nuevo evento, tal como se especifica en la
configuracién de la terminal

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

“Horas de motor por RPM”, complete las RPM segun la tabla de conversion de horas
del motor:

~ Dependencia de las horas del motor seguin las revoluciones

Revoluciones por minuto Coeficiente

1000

5000

Agregar (Ct][Space]

Introduzca el valor de RPM en el campo “Revoluciones por minuto”, en el campo
“Coeficiente”, introduzca el valor del factor de conversién para calcular las horas del
motor.

Los factores de conversion se determinan segun las condiciones de funcionamiento
del vehiculo.

Numero maximo de lineas: 5.

Las horas motor se muestran en horas con una parte decimal (1,50 es equivalente a 1
hora y 30 minutos) en el formato HH.XX dentro del rango de hasta 100 horas del
motor y HHH.X para horas del motor de 100.0 a 999.9. Si la cantidad de horas motor es
mayor a 1000, se mostrara los ultimos tres digitos significantes y un simbolo después
de la coma decimal.

Todas las horas del motor se registran en la terminal y se envian al Servidor de
Comunicacién como un total acumulado.

Conecte las terminales Omnicomm Smart o Light a la pantalla de Omnicomm ICON
como se muestra en la figura:
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Terminal Omnicomm

Conector X1

Denominacion Smart Light

ARS4B5 LIS  Rosado Rosado
——— B R54B5 LS Cafe Cafe

Violeta f
Rojo ' B

- Y-

Red a bordo o
bateria

Indicador Omnicomm LLD
En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccion “Transmision de datos al indicador Omnicomm LLD”

~ Transferencia de datos al indicador Omnicomm LLD

Parametros adicionales

#| Activar |a notificacion sonera Activado v
Fuente de dato:
i _ ) _ #| Boton de alarma Activado v
Dependencia de las horas de funcionamiento del motor en revoluciones
El envio de SMS por el boton de panico .
" ) Activado v
prendido
Agregar (Gi](Spacs] R o 0
#| Ulilizacion de la bateria interna Desactivado A
Transmision del valor de la velocidad al -
rd Activado v

indicador LLD

“Fuente de datos” - Seleccione la fuente de datos para mostrar el valor del indicador
Omnicomm LLD. Posible opciones:

e “Velocidad de GPS” - muestra la velocidad del vehiculo

e “Entrada universal” - Muestra el estado o valores en la entrada universal de la
terminal segun el equipo auxiliar conectado

e “Horas del motor por RPM” - muestra las horas del motor del vehiculo

Cuando seleccione las “Horas del motor de RPM”, complete la tabla de recalculo de
RPM para las horas del motor de la siguiente forma:

En el campo “Revoluciones por minuto”, escriba el valor de RPM en el campo “Factor”
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introduzca el valor del factor de conversién para calcular el valor de horas del motor.

Los factores de conversion se determinardn segun las condiciones de funcionamiento
del vehiculo.

Numero maximo de lineas: 5.

Las horas de motor se muestran en el indicador LLD como valores de hora con una
parte fraccional (1,50 significa 1 hora y 30 minutos) en el formato HH.XX en el rango
de hasta 100 horas y HHH.X en el rango de 100,0 a 999,9 horas del motor. Si el nimero
de horas del motor es superior a 1000, las tres ultimas cifras significativas se muestran
y un simbolo después del punto decimal.

Las horas del motor son grabadas por completo en la terminal y enviadas al CS de
manera continua.

Entradas universales

Las entradas universales estan disefiadas para conectar el equipo auxiliar con la salida
de pulso, potencial, analégica o de frecuencia y su control de operacién.

Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.

En la seccion “Entradas universales”:

Sensores con salida de pulsos

7 Enirada iniversies Entrada Universal Ne1
Entrada universal #1 Encendido
#| Estado Activado v
Modo de funcionamiento
ERE cncencido ¥ Modo de funcionamiento De pulsos ¥
Coefici deil It 200 L v "
ARSI # Resistencia pull-up Activado v
Cantidad de impulsos de la entrada
iz : - =
e #| Coeficiente de calibracion 200
Nombre del equipo . ac = =
# Denominacion del equipo Uni 1

“Entrada universal” - Seleccione “Activado”.
“Modo de funcionamiento” - Seleccione “Pulso”.
“Nombre de equipamiento” - introduzca el nombre del parametro controlado.

“Resistencia de actuaciéon” - Seleccione “Activado” cuando se trabaja con sensores de
“colector abierta” o sensores de contacto.

“Coeficiente de impulso” - introduzca el factor de calibraciéon al convertir el nimero de
impulsos a la determinada cantidad fisica.

“Cantidad de impulsos de la entrada” (en Omnicomm Configurator) - nUmero de
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impulsos a la entrada universal.

“Valor actual del parametro medido” - muestra el valor en la entrada tomando en
cuenta el factor de calibracion.

Sensores con salida de frecuencia

MEEELLICEL LD Entrada Universal Ne1
Entrada universal #1 Encendido -
#| Estado Activado v
Modo de funcionamiento Potencial
«| Modo de funcionamienio Potencial r
Ajustar | Apagado
+| Resistencia pull-up Desactivado v
Inversion de la sefial de entrada | Apagado
“ON" umbral de tension (V) | 11.4 #| Umbral del voltaje de activacion il
Tension actual enla entrada (V) ¥ Inversion de la sefial potencial Activado v
Valor actual del parametro medido
#| Denominacion del equipo Uni 1
Nombre del equipo
#| Envio de SMS Deasactivado v

“Entrada universal” - Seleccione “Activado”.
“Modo de funcionamiento” - Seleccione “Potencial”.

“Limite de voltaje de activacion de la entrada potencial” - Establece el valor limite de
voltaje después de que la terminal registre la activacién del sensor. Valor
predeterminado:9 V.

“Resistencias de actuacion” - Seleccione “Activado” cuando se trabaja con sensores de
“colector abierto” o sensores de contacto.

“Inversion de la senal en la entrada” - establezca “Habilitado” para el sensor con
contactos abiertos o contactos que cierren con cualquier tipo de accién.

“Voltaje actual” - el valor del voltaje en la entrada universal de la terminal.
“Valor actual de parametro medido” - equipo auxiliar encendido o apagado.

“Enviar SMS al activar” - Seleccione “Habilitado” para enviar SMS cuando la entrada
universal potencial se active.

“Nombre de equipamiento” - introduzca el nombre del parametro controlado.
Los posibles tipos de sensores: sensores digitales de contacto o sin contacto.

Conecte los sensores sin contacto (capacidad, inductancia, 6ptico o magnético) y
sensores N-P-N con la entrada de “colector abierto” segun el esquema:
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Sensor

\j

Red a bordo o
bateria

Terminal Omnicomm
Designacion  Smart

Ertrada Azul
universal

Conecte el sensor de contacto segun el esquema:

Sensor

Terminal Omnicomm

Designacion  Smart
Entrada Azul

Cuerpo delvehiculo

unversal

Light
Azulferis

Light
Azulers

Con el sensor de contacto puede utilizar elementos estandares de equipos de control
(botones de activacidon/interruptores de limite/sensores activados por exceso de
presidn o temperatura, etc) o un sensor montado adicionalmente Le recomendamos
que primero busque la posibilidad de una conexién a un dispositivo estandar e
instalar un sensor adicional sélo si no hay ninguno.

36


http://doc.omnicomm.ru/_detail/es/omnicomm_terminals3-manual/45-2.png?id=es%3Aomnicomm_terminals3-manual%3Aadditional-equipment%3Ainput
http://doc.omnicomm.ru/_detail/es/omnicomm_terminals3-manual/46-2.png?id=es%3Aomnicomm_terminals3-manual%3Aadditional-equipment%3Ainput

Equipo auxiliar

Sensores con salida analdgica

~ Entradas universales Entrada Universal Ne1
Entrada universal #1 Encendido s
#| Estado Activado v
Modo de funcionamiento | Analogo
e e «| Modo de funcionamiento Analdgica v
Valor méaximo del pardmetro medido U’a |0r ml'nl mo de |a mag nl‘tud que =
Tensi6n que corresponde al valor minimo del V] mide 0
parédmetro medido (V)
Tensi6n que corresponde al valor méximo del
parémetro medido (V) [ ** s Voltaje correspondiente &l valor =
]
Tension actual en la entrada (V) minimo -

Valor actual del parametro medido

Valor maximo de la magnitud que se
Nombre del equipo | Uni 1 L : 30
mide

Voltaje correspondiente al valor

R 30
méximo
#| Denominacion del equipo Uni 1
« Exactitud 3 (0.001) v

“Valor minimo medido” - establece el valor minimo para ser medido por el sensor (en
las unidades de medida de este valor).

“Voltaje que corresponde al valor minimo” - establece el valor de voltaje que
corresponde al valor minimo medido.

“Valor maximo medido” - establece el valor maximo para ser medido por el sensor (en
las unidades de medida de este valor).

“Voltaje correspondiente al valor maximo” - Establece el valor del voltaje
correspondiente al valor maximo medido.

“Voltaje actual en la entrada universal” - el valor del voltaje en la entrada universal de
la Terminal.

“Valor actual en la salida universal” - el valor de medicién actual.
“Nombre de equipamiento” - introduzca el nombre del parametro controlado.

Tipos de sensores analégicos:

e con salida actual:
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Terminal Omnicomm

Designacion Smart Light
Ertrada Azul Azulgris
uniersal
Tierra MNegro Negro
[energig)
Sensor B
4.20 mA Rehuntl g mnco
Aunzred abordode+24 Vde
vehiculos despues de la llave de
igncion (relevador)
e con salida de voltaje:
Fmers Terminal Omnicomm
Designacion | Smart Light
Entrada Azul Azulfers
Voltge de sslida, universal

max 30V

Cuerpo delvehiculo
Aunared a bordode+24

de vehiculos despuésdela
lzve (relevador) de ignicion

Sensores con salida de frecuencia

~ Entradas universales

Entrada universal #1

Modo de funcionamiento

Ajustar

Entrada Universal Ne1

Encendido

#| Estado

Basado en la frecuencia

Apagado #| Modo de funcionamiento

Activado

Frecuencia

v

Valor actual del pardmetro medido —

#| Resistencia pull-up Desactivado v

Nombre del equipo | Uni 1

#| Denominacion del equipo Uni 1

“Entrada universal” - Seleccione “Activado”.
“Modo de funcionamiento” - Seleccione “Frecuencia”.

“Resistencias de actuacion” - Seleccione “Activado” cuando se trabaja con sensores de
“colector abierto” o sensores de contacto.

“Valor actual en el pardmetro medido” - el valor de medicién actual.

“Nombre de equipamiento” - introduzca el nombre del parametro controlado.

|dentificacion del conductor
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En la ficha “Configuracion”, seleccione la seccidon “Identificacion” de la lista.

Optimv. 3.0

| Configuraciones  ientifcacicn
~ Configuraciones para la identificacién
Utizar paa a identificacién | Ornnicomm ICON
Método de identificacion
~ Tarjetas permitidas |3 Acr Alternar entre leer/

introducir el nimero
de tarjeta

Nombre d

“Utilizar para la identificacion” - Omnicomm ICON

“Método de identificacion” — seleccione el método de identificacion. Posibles
opciones:

e “Aplicacion” - la identificacion se realiza cuando se aplica una clave o tarjeta para el
periodo de tiempo especificado en el pardmetro “Tiempo de identificacién de
clave/tarjeta”.

e “Retencion” - se realiza la identificacién al mantener la tarjeta aplicada sobre el
lector. Este método se aplica para identificar usando la pantalla Omnicomm ICON
con el tarjetero.

“Duracion de la identificacion de la tarjeta” - Especifique el valor de tiempo cuando se
aplique iButton/llave de tarjeta tras la cual se activard la segunda salida digital de la
terminal. Valores posibles: de 0 a 60 segundos.

En la seccion “Tarjetas permitidas”, haga clic en el botén “Agregar tarjeta” e inserte el
numero de tarjeta. Para lectura automatica del niumero de tarjeta, conecte la pantalla
Omnicomm ICON a la terminal, encienda el modo de lectura y aplique la tarjeta.

Si no se indica una tarjeta en esta seccidn, se registraran los eventos para todas las
tarjetas aplicadas.
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Equipo controlado para Light

En las terminales, para cada salida controlada, se brindan hasta tres reglas para el
funcionamiento.

Las reglas son establecidas por evento o por una combinacion de eventos y estados.

En la pestana “Configuracion” seleccione la seccion “Salidas” de la lista:

~ Salida 1 Parametros a quardar: ®

~ [ Noma1

Salida 1
Regla 1 Activado ¥
Condiciones de activacion (Légicos Y) e o 1 =
Eventos:

Entrada a la geozona

Salida de la geozona
Estados:

Encendido activade

Encendide desactivade

Hay GPS

No hay GPS

Dentro de la geozona

Fuera de |a geozona

Exceso del umbral de velocidad indicado para la geozona

Exceso del umbral de velocidad indicado
Modo de operacién de la salida:

=Cantidad de ciclos "cerrado - abierto": Constante ¥

Guardar Cancelar

“Prioridad de regla” - establezca la prioridad de la regla. Cuando se aplican varias
reglas al mismo tiempo, se utiliza la regla con la prioridad mas alta.

Posible opciones: 1 (la mas alta), 2, 3 (la mas baja).
Seleccione “Eventos™
¢ Ingresando la geocerca

¢ Dejando la geocerca
Seleccione “Estados”

¢ Contacto encendido

¢ Contacto apagado

e GPS disponible

¢ No hay GPS

e Estando en la geocerca

e Estando fuera de la geocerca

e Excediendo la velocidad limite establecido para la geocerca
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e Superando el limite de velocidad fijada

En la seccién “"Modo de operacién de salida™

Numero de ciclos “cerrado-abierto” - Especifica el nimero de ciclos de
activacion/desactivacion de la salida.

Posible opciones:

e Continuo - La salida esta siempre activada (disponible sélo para estados)

e de1a9- (sélorelevante para eventos, porque para estados, el cumplimiento de
esta condicién llevaria a ciclos con una indefinida repeticion)
Cuando se selecciona el nimero de ciclos, especifique:

“Retraso antes del cierre” - especificar el periodo de tiempo hasta que la salida se
activa. Valores posibles: de 0,1 a 99 s.

“Duracion del cierre” - especifica el tiempo durante el cual la salida debe estar
activada. Valores posibles: de 0,1 a 9.9 s.

“Duracion de apertura” - especifique el tiempo hasta la préxima activacién de salida.
Valores posibles: desde 0,0 a 29,9 s.

Ejemplo 1. Se definen los siguientes valores:

e Estado - “Dentro de la geocerca”

e Numero de ciclos “abierto-cerrado” - 5

Si el vehiculo estad dentro de la geocerca, la salida se activard y desactivara 5 veces.
Activacidn/desactivacién de la salida (5 veces cada uno) se repetird hasta que el
vehiculo salga de la geocerca.

Ejemplo 2. Se definen los siguientes valores:

e Estado - “Fuera de la geocerca”, “GPS disponible”

e Numero de ciclos “abierto-cerrado” - “Continuo”

Si el vehiculo esta fuera de la geocerca y los datos del médulo GPS son vdélidos, se
habilitara la salida hasta entrar en la geocerca o una ausencia de datos GPS.

Conecte los equipos auxiliares a las salidas controladas de las terminales
Omnicomm Light segun el siguiente diagrama:
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+ Red a bordo + Red a bordo

Terminal Omnicomm

Designacion  Light

() Salida 1 Verde

* Relevo con voltaje de funcionamiento adecuado para el voltaje de esta red del
vehiculo (12 0 24 VDQ)

También puede controlar la salida digital por comandos de SMS: *SETDOUT param#,
*GETDOUT#, *CLRDOUT param#

Ajuste de geocercas para Light

En las terminales, se brinda la configuracién de la geocerca para activar las salidas
controladas.

En la pestafha “Configuracion” seleccione la opcion “Geocercas” de la lista.

~ Ajustes de notificacién de evento de entrada a una geocerca Ajustes de las Geozonas

Conteo d¢ e 2 &
ontendo prics Conteb g unosprs oniar i ucasn e e e

Nombre Velocidsd maxims, kph No. de vertices

~ Ajustes de geocercas ‘E B

Nombre Velocidadméxima  Conteo de vértices

“Numero de puntos para confirmar estando dentro/fuera de la geocerca” - especifique
el nimero de coordenadas del vehiculo sucesivamente definidas necesarias para
registrar el vehiculo estando dentro o fuera de la geocerca. Periodo de determinacién
de coordenadas: 1 seg. Valores posibles: de 1 a 10.

Para agregar una geocerca, haga clic en en botén “Importar” y seleccione el archivo
xml con los ajustes de geocerca.
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Equipo auxiliar

El nombre de la geocerca no debe exceder 8 caracteres de largo y estar compuesto
por simbolos, niUmeros y letras latinas.

La geocerca no debe contener puntos consecutivos con las mismas coordenadas.

Numero maximo de geocercas - 6.

Numero maximo de picos - 24.

Botdn de panico

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista:

En la seccién “Parametros de boton de panico”:

AR ardmstoe e botinde pénico Parametros adicionales

e e
A ctiva ik D ivado v

ar la notificacion sonora Desactivado
«| Boton de alarma Activado v

El envio de SMS por el botén de panico
prendido

Activado v

Utilizacion de la bateria interna Desactivado ¥

Transmision del valor de la velocidad al
indicador LLD

Desactivado v

“Fuente de datos” - Activar/desactivar el control del estado del botdn de panico.

“Enviar SMS al activar” - Activar/desactivar el envio de SMS al pulsar el boton de
panico.

Conectar el boton de panico segun el esquema:

Terminal Omnicomm

Designacion  Smart  Light

I Boton de Azul Azulfgris
B panico

43



http://doc.omnicomm.ru/_detail/es/omnicomm_terminals3x-manual-optim/44-1.jpg?id=es%3Aomnicomm_terminals3-manual%3Aadditional-equipment%3Agsm
http://doc.omnicomm.ru/_detail/es/omnicomm_terminals3x-manual-optim/44-2.jpg?id=es%3Aomnicomm_terminals3-manual%3Aadditional-equipment%3Agsm

Equipo auxiliar

Bus CAN

En la pestafa “Configuracion” seleccione “CAN” de la lista:

Adicion del
pardmetro CAN

Seleccion de
todos los
pardmetros

Parametros CAN

#| Estado del freno de mano Desactivado v
#| Posicion de los pedales del acelerador | Desactivado v
#| Presion del aceite del motor Desactivado v

Temperatura del liquido refrigerante del

v Desactivada v
motor

#| Temperatura del combustible Desactivado ¥

#| Temperatura del aceite del motor Desactivado *

#| Consumo diario de combustible Desactivado v

& Ahnrrn inctantdnan Nacacrtivadn L 4

En la lista, seleccione los pardametros cuyo valor se mostrard en Omnicomm Online 'y
compruebe las casillas correspondientes en la columna “Uso”.

Si necesita agregar parametros de lectura desde el bus CAN que no estén en la lista,
presione el botén “Agregar” en Omnicomm Configurator. Se abrird una ventana:
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Equipo auxiliar

Editar una tabla

Offset (bit)

SPN

Ausar

“Longitud” - Seleccionar el largo del paquete de datos. Posibles valores: 1, 2, 3, 4 (bit), 1,
2, (4 byte).

“PGN” - introduzca el nUmero de grupo de pardmetros que define el contenido del
mensaje correspondiente de acuerdo a la norma SAE J1939. Valores posibles:de 1 a
262143,

“Compensaciéon” - introduzca el valor de compensacién relativo a la direccién base de
la zona de almacenamiento de bits. Valores posibles: de 0 a 63.

“SPN” - introduzca el cédigo de parametro segun SAE J1939. Valores posibles:de 0 a
4294967295.

“Uso” - marque la casilla si desea leer este parametro del bus CAN.
Pulse el boton “Guardar”.

Realice la conexiéon mediante el dispositivo de lectura del bus CAN del vehiculo (CAN-
cocodrilo).

Cuando se utilizan dispositivos de lectura inaldmbricos, conectar las terminales segun
el siguiente diagrama:

Terminagl Omnicomm

Circuito Designacién  Color de alambre
CAM L CAN L Maranja
CAN H CAN H Amarillo-verde

Configurar la recepcion de los datos sobre el volumen de combustible en el tanque
del bus CAN del vehiculo Conecte y configure la recepcion de los pardmetros de
funcionamiento del equipo de vehiculo del bus de datos CAN J1939y ajuste la
configuracién del sensor de combustible - “Sensor CAN”.

Verifique la indicacién de los valores del sensor de combustible en la pestana
“Monitoreo”, el valor debe ser de 0 a 4095.
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Equipo auxiliar

Durante la lectura del nivel de combustible en el tanque del bus CAN, ajuste el modo
de funcionamiento de la terminal mientras la llave de contacto esté apagada a
"Coleccionar datos durante el golpeteo”. De lo contrario, el grafico del nivel de
combustible no se mostrara correctamente.
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Especificaciones

Especificaciones

Comunicacion

Sistemas de navegacion por satélite
Canal de transmisién de datos
Numero de tarjetas SIM

Fuente de alimentacién

Voltaje de alimentacioén, V
Proteccion contra sobrevoltaje
Capacidad de bateria de reserva, mAh
Alimentacién del sensor externo
Recoleccion y transmision de datos

Periodo de recoleccion de datos, s

Capacidad de memoria no volatil, eventos

Entradasy salidas

Entrada de lallave de contacto

47

Omnicomm Smart

GPS/GLONASS

GPRS

Si

No

15...240

150000

Si

Omnicomm Light

GPS/GLONASS

GPRS

Si

650

No

15...240

150000

Si



Especificaciones

Comunicacion

Entrada de sensor de RPM

NUmero de entradas universales

Numero de salidas digitales

Interfaces

Interfaz CAN

Interfaz RS-485

Interfaz USB

Acelerémetro integrado

Diseno

Dimensiones, mm

Rango de temperatura de trabajo, °C

Control de manipulacion del cuerpo

Disefio de laantena

Capacidades

Sensores de nivel de combustible
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Omnicomm Smart

Si

Si

Si

Si

67.0x67.0x22.0

-40...+85

Si

Integrado

Omnicomm Light

Si

Si

Si

Si

67.0x67.0x22.0

-40...+85

Si

Integrado



Indicacion LED

Comunicacion

Omnicomm Smart

Omnicomm Light

Control remoto a través de GPRS Si Si
Salida de datos a través de indicador externo Si Si
Notificaciones SMS Si Si
Indicacion LED
Indicador Modo de indicacién Valor
Energia Apagado Potencia de salida: ausente
Rojo/ o)
naranja/ Han transcurrido 2 minutos desde que se aprendié la
verde ignicion
Alternativamente Fuente de alimentacion: Principal
parpadea en rojo- Ignicién: Apagada
verde Modo de funcionamiento: “Adquirir todos los datos
excepto GPS”
Parpadeando color Alimentacion: del USB (si no estd cargada la bateria de
rojoenelintervalo4 respaldo)
veces por segundo
[luminado Fuente de alimentacion: Principal
permanentemente Ignicién: Encendida

verde



Indicacion LED

Indicador

GPS

rojo/verde

Modo de indicacion

Naranja parpadeante

Rojo parpadeando
unavez por dos

segundos

Apagado

Alternativamente
parpadea en rojo-

verde

Iluminado
permanentemente

verde

Iluminado
permanentemente

rojo

Valor

Dentro de la cobertura de lared GSM, intercambio de
datos disponible con el servidor de comunicacién através

del canal GPRS através del canal GPRS

Fuente de alimentacion: Principal o bateria de reserva (si
lo hubiera)
Ignicién: Apagada

Modo de funcionamiento: “Durmiendo”

Fuente de alimentacion del médulo ausente
Ohtml><br></html>Han transcurrido 2 minutos desde

que se aprendié laignicion
En caso de averia en el médulo, el indicador “accidente”

se iluminara

Se reciben datos validos de los satélites

No hay recepcién de datos de los satélites o datos no

vélidos
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SMS de la terminal

SMS de la terminal

Evento

Activacion
del botén de

panico

Se detectdla
conduccion

peligrosa

Se detecto

un accidente

Formato de mensaje

Botén de panico. Nombre de
vehiculo; VID;

http://google.com/maps?

g=Latitud, Longitud; dd/mm/aaaa;
hh:ss.

Conduccién peligrosa.a=xxxx g en
ejes X; Nombre de vehiculo; VID;

http://google.com/maps?

g=Latitud, Longitud; dd/mm/aaaa;
hh:ss.

Accidente. a=xx.xx g on the X-axis;
Nombre de vehiculo; VID;

http://google.com/maps?

g=Latitud, Longitud; dd/mm/yyyy;
hh:ss.
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Ejemplo

Botdn de panico.E777KX_97;
ID336011133; http://google.com/maps?
0=55.7889,37.5887;01/04/19;09:25.

Conduccién peligrosa. Choque de la
suspension>0.20 g, E777KX_97;
ID336011133; http://google.com/maps?
q=55.7887,37.5887;01/04/19;09:29.

Conduccién peligrosa. Giro brusco>0.20 g,
E777KX_97;1D336011133;
http://google.com/maps?

0=55.7887,37.5887;01/04/19;09:29.

Conduccién peligrosa. Aceleracion>0.20
g,E777KX_97;1D336011133;
http://google.com/maps?

0=55.7886,37.5887;01/04/19;09:33.

Conduccién peligrosa. Frenado>0.20 g,
Choque de la suspensiéon>0.20 g,
E777KX_97;1D336011133;
http://google.com/maps?

0=55.7886,37.5889;01/04/19;09:40.

Accidente.a>0.40 g;E777KX_97;
ID336011133; http://google.com/maps?
0=55.7887,37.5891;01/04/19;09:45.



http://google.com/maps?q=Latitud
http://google.com/maps?q=55.7889,37.5887
http://google.com/maps?q=Latitud
http://google.com/maps?q=55.7887,37.5887
http://google.com/maps?q=55.7887,37.5887
http://google.com/maps?q=55.7886,37.5887
http://google.com/maps?q=55.7886,37.5889
http://google.com/maps?q=Latitud
http://google.com/maps?q=55.7887,37.5891

Comandos SMS

Evento Formato de mensaje

Activaciénde Sensor.Nombre de equipo. Entrada
entrada universal. Nombre de vehiculo;

universal VID; http://google.com/maps?

Ejemplo

Sensor Uni 1.E777KX_97;1D336011133;

http://google.com/maps?

0=55.7887,37.5888;01/04/19;09:29.

g=Latitud, Longitud; dd/mm/aaaa;
hh:ss.

Manipulacion Manipulacién de cuerpo. Nombre
de cuerpo de vehiculo; VID;

(excluyendo  http://google.com/maps?

Light, Smart) g=Latitud, Longitud; dd/mm/aaaa;
hh:ss.

Comandos SMS

Manipulacién de cuerpo.E777KX_97;
ID336011133; http://google.com/maps?
0=55.7886,37.5888;01/04/19;09:36.

Comandos de SMS para la gestién de las terminales

Comando

Texto de Respuestaa un comando en SMS
comando en
SMS

*SOUND 1# SONIDO ACTIVADO

*SOUND 0# SONIDO DESACTIVADO
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Denominaciéon

Solicitud paraencender la

sirena

Solicitud para desactivar la

sirena


http://google.com/maps?q=Latitud
http://google.com/maps?q=55.7887,37.5888
http://google.com/maps?q=Latitud
http://google.com/maps?q=55.7886,37.5888

Comandos SMS

Comando

Texto de
comando en
SMS

*SETDOUT
param#
Param=0
Param=1

Param=0,1

*GETIMGH#

*CLRDOUT
param#
Param=0
Param=1

Param=0,1

*GETDOUTH#

*CONNECT#

Respuestaaun comando en SMS

SETDOUT

Posibles valores de parametro:

param = OK si el comando se envia para su
ejecucion

param = ER si el comando no se envia parasu

ejecucion

GETIMG param

Posibles valores de parametro:

param = OK si el comando se envia para su
ejecucion

param = ER si el comando no se envia parasu

ejecucion

CRLDOUT param

Posibles valores de parametro:

param = OK si el comando se envia para su
ejecucion

param = ER si el comando no se envia parasu
ejecucion

DOUT0=11=0

donde: output_number=output_state

(nimero salida = estado de salida)

CONNECT direccién del_CS:puerta
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Denominaciéon

Solicitud para desactivar la

salida digital

Solicitud para tomar fotos (si

la cdmara esta conectada)

Solicitud para tomar fotos (si

la cdmara esta conectada)

Solicitud de estado de salida

digital

Solicitud para establecer la

conexién de laTerminal al CS



Comandos SMS

Comando

Texto de
comando en
SMS

*GETLINK#

*GETINFO#

*RESET#

Denominaciéon

Respuestaaun comando en SMS

LINKip4_direccion_CS:;puertafecha_y hora  Solicitud de la condiciéon de

conexiénaCS

INFO DID=identificacion del dispositivo Solicitud de estado de
HW=cdédigo_versidon_de_hardware terminal
BL=version_de_cargador

FW=version_de_firmware

REC=nUumero_de_registros_en_el_archivo

IMEI=identificador_unico_del _modem_GSM

RESET param Reiniciar laterminal
Posibles valores del pardametro:

param = OK si el comando se envia para su

ejecucion

param = ER si el comando no se envia parasu

ejecucion
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Comandos SMS

Comando Denominacién

Texto de Respuestaaun comando en SMS

comando en

SMS

*GETSTATH# STATfecha_y_hora_de_la_terminal Solicitud de estado del
GPS=posicion GPS vehiculo

SPD=velocidad
IGN=estado_de_ignicién

L1=nivel_de_combustible:estado_del_sensor

L6=nivel_de_combustible:estado_del_sensor
Codigos de estado del sensor de nivel de
combustible LLS/LLS-AF:

+ 0 - desactivado;

+1-noestalisto;

+ 2 -listo, frecuencia 20 - max Hz;

«3-serror, frecuencia0-19 Hz.

*SETPWDID vid SETPWDID Pardmetros de ajuste
pwdid# ERRID/ERRNulPWD/ERRAIrSet/PWD:pwdid OK  “contrasefia”
vid -

identificacion
de laterminal;
pwdid -
contrasefa/

identificacion.
*CONNECTSC# CONNECT SC Solicitud parala conexiéon de

laTerminal con el servidor de

comunicacion
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Registro de cambios de firmware

Comando Denominacién

Texto de Respuestaaun comando en SMS

comando en

SMS

*SETAPN apn#  SETAPN apn ERR/OK Configuracion de APN

apn - APN del

operador

*GPSCOLD# GPSCOLD ERR/OK Arranque en frio de un
receptor GPS

*UNBLOCK# Desbloqueo de laterminal

Registro de cambios de firmware

Fecha  Version Cambios
del
firmware
26 de FW305  -seactualizéd laconexidon GPS (pérdida de satélite, se resolvio el problema
juliode conintervalosen el trayecto)
2018 -se resolvié el fallo al recargar la pagina

- se rectificaron losintervalos en el trayecto en casos de fallas del Servidor

de Comunicacion
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Registro de cambios de firmware

Fecha  Version
del

firmware

14 de FW307
enero

de

2019

20 de FW 308
marzo

de

2019

Cambios

- se soluciond el problema de reinicio de ajustes de fabrica al limpiar el
archivo de datos de la terminal o en caso de una caida de voltaje de lared
abordo

- comunicacion GPS mejorado (eliminada la desviacién periddica de
coordinadas alas 00-00 UTQ)

- se soluciond un problema de falta de comunicacién con las terminales
Profi Wi-Fi, si hay un 0 enladireccién IP (por ejemplo, 192.168.0.1)

- se rectificé el congelado de los valores del sensor de nivel de
combustible Omnicomm LLS-AF cuando la terminal cambia al modo

deRecopilar todo excepto informacién del GPS

-se implemento la funcion de recopilar los parametros de CAN arbitrarios
sobre el funcionamiento del vehiculo segun el FMS, y mostrar los datos
CAN en Omnicomm Online

-se eliminé el reinicio de ajustes de fabrica de laterminal

- se solucionaron los fallos de los sellos de fechas de la terminal, VID, PID

- se agregd proteccién de la pérdida de satélite debido a QZSS (Sistema
satelital japonés Quasi-Zenith)

- se implemento la funcién cuando la terminal vuelve lallamada al nimero

en caso de mala conexion de voz
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