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Informacion General

Terminal de Video Omnicomm OKO

Informacion General

Terminal de video Omnicomm OKO es un equipo de a bordo destinado para acumular
la informacion sobre el estado del vehiculo, grabar video en medios desmontables y
transferir los datos en el servicio nube Omnicomm Online o al software de tercera
parte.

Funciones principales:

e grabacién de video de las video camaras IP conectadas

e preparacién y transferencia de datos sobre eventos para los cuales se requiere
obtener grabaciones de video

e deteccién de ubicacidon, velocidad y direccién de movimiento del vehiculo

e lectura y filtracién de valores de sensores de nivel de combustible y espectro
extenso de equipos conectados

e gestidn a distancia de equipos auxiliares conectados
¢ almacenamiento de dados en la memoria de acceso aleatorio no volatil

¢ transferencia de dados al Omnicomm Online o a software de tercera parte

La grabacién y transferencia de video se realiza solamente con la igniciéon encendida.

iAtencion!

Al realizar la instalacion, cumpla con la normas de seguridad y requisitos de
regulacidon para este tipo de trabajo.

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Instalacion

Instalacion

Colocacion de Tarjetas SIMy SD

Antes de introducir la tarjeta SIM, desactive la solicitud de PIN al activarla. Para ello,
inserte la tarjeta en cualquier teléfono movil y desactive la solicitud del PIN, segun las
instrucciones de funcionamiento del teléfono movil.

1. Desatornille cuatro tornillos de seguridad

2. Usando un objeto puntiagudo, presione el botén junto del SIM1 del lado de
conexién de SIM2. El portatarjetas SIM sera expulsado

3. Remueva el portatarjetas SIM de la ranura del conector e inserte la tarjeta SIM con
las pines de contacto hacia arriba

4.Inserte el portatarjetas SIM en las ranuras del conector:

5.Inserte las tarjetas SD en las ranuras SD1y SD2 correspondientes

La terminal de video Omnicomm OKO soporta tarjetas SD de hasta 256 Gb.

6. Coloque funda protectora con cuatro tornillos

Terminal de Video Omnicomm OKO




Instalacion

Asignacion de Conectores PIN

Terminal Omnicomm OKO
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No. de Nombre de senal

pin

1 Tension de alimentacion de a
bordo

2 Tierra (negativo) para

alimentacion

Terminal de Video Omnicomm OKO

Denominaciéon

Alimentacién

Tierra

(alimentacion)

Color de alambre en el

cable

Rojo

Blanco



Instalacion

No.de Nombre de sefial

pin

3 Salida 1

4 Entrada universal 5

5 Entrada universal 2

6 Botén de panico

7 LineaB RS-485

8 CANL

9 Parlante -

10 Micréfono -

11 Tensién de alimentacién de a
bordo

12 Tierra (negativo) para
alimentacion

13 Entrada (revoluciones)

14 Llave de encendido

15 Entrada universal 1

16 Botoén de llamada GSM

Terminal de Video Omnicomm OKO

Denominaciéon

Salida 1

Entrada 5

Entrada 2

Botén de panico

B RS-485

CANL

Parlante -

Microfono -

Alimentacién

Tierra (sefnal)

Tacémetro

IGN

Entrada 1

GSM

Color de alambre en el

cable

Amarillo-rojo

Verde

Negro-blanco

Blanco-rojo

Blanco-azul

Violeta-blanco

Gris-amarillo

Verde-amarillo

Rojo

Blanco

Azul

Amarillo

Negro

Verde-negro



Instalacion

No.de
pin

17

18

19

20

Nombre de senal

Linea A RS-485

CANH

Parlante +

Microfono +

Conector X2:

No.de
pin

Terminal de Video Omnicomm OKO

Nombre de senal

Denominaciéon

A RS-485

CANH

Parlante +

Microfono +

Denominacién Color de alambre en el

iButton- iButton-
LineaRS-232 Rx Rx RS-232
Entrada universal 4 Entrada 4
Salida 2 Salida 2
Tierra (negativo) para sensores LLS, sefial GND
acustica

Color de alambre en el

cable

Naranja-blanco

Violeta-Naranja

Gris-rojo

Verde-rojo

cable

Rosado-azul

Rosado

Nergo-amarillo

Amarillo-azul

Blanco



Instalacion

No. de Nombre de senal

pin

6 iButton+

7 LineaRS-232 Tx

8 Entrada universal 3

9 Entrada universal 6

10 Positivo de alimentacién de sensoresLLS

Terminal de Video Omnicomm OKO

Denominacién Color de alambre en el

iButton+

TxRS-232

Entrada 3

Entrada 6

Alimentacién

cable

Rosado-rojo

Gris

Negro-rojo

Violeta

Café
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Instalacion

Conectores CAM1, CAM2, CAM3, CAM4:

T
1 8

T

No. de pin

Nombre de senal

RX+

RX-

DC+

DC+

DC-

DC-

Terminal de Video Omnicomm OKO

Color de alambre

Blanco-verde

Verde

Blanco-naranja

Azul

Blanco-azul

Naranja

Blanco-café

Café
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Instalacion

Fuente de Alimentacion y Llave de Encendido

Conectar las terminales de video Omnicomm OKO segun los diagramas sin un
interruptor de desconexién puesto a tierra:

Terminal Omnicomm OKQ

Conector X1
1A Amarillo Denominacion PIN
— IGN 14
Rojo i iy
? 34 Alimentacion 1
/ — I RDjD " L 11
t 1 Alimentacion
Bateria + Blanco Tierrs 2
— {aEmentacion)
= Banco ) _—
Tierra [senal) 12
Cuerpo del
—1_  vehiculo

Despues del interruptor de desconexién puesto a tierra:

. Tierra 2
Bateria| 4+ (sefial)
L Blanco  Tierra 12
—_— [zefial)
Interruptor de i
desconexion de .
e Eerpcn del vehiculo

No conectar la terminal antes que el interruptor de desconexién puesto a tierra.

Terminal de Video Omnicomm OKO




Instalacion

Terminal

La terminal Omnicomm debe ser instalada dentro de la cabina del vehiculo o en cajas
eléctricas equipadas especiales sobre el vehiculo protegida de la precipitaciéon
atmosférica. Taladre 4 agujeros de montaje de @5.5 mm.

=hey \

OMNICOMM ¥ 8 8
G—+—-b \
\ ~)

112 /&

165
225

h

Instale la terminal de video y fijela con tornillos autoroscantes.

Terminal de Video Omnicomm OKO



Resumen de Configuraciéon

Antenas

Elija el sitio de instalacién segun el largo del cable de la antena.

Las antenas deben ser instaladas dentro de la cabina del vehiculo sobre una
superficie plana

La distancia de las antenas a cualquier superficie de metal (excepto para la superficie
de instalacién) no debe ser menor a 50 mm.

Se recomienda instalar sobre el parabrisas o en la superficie horizontal del panel de
instrumento en una ubicacion donde se brinde un buen rango de la senal del cielo.

1. Desengrase la superficie del sitio de instalacion

2. Remueva la cinta de proteccién de la cinta adhesiva de doble cara de la superficie
de la antena

3. Coloque la antena con el lado adhesivo sobre el sitio de instalacién

4. Ajuste la antena mientras el adhesivo esté actuando

Resumen de Configuracion

Las terminales de video Omnicomm OKO pueden ser configuradas de dos maneras:

1. En el Omnicomm Configurator, cuando esté la terminal de video conectada a un
ordenador

2. En el Servidor de Configuracion Remota (RCS por sus siglas en inglés) - de forma
remota

El ajuste inicial del terminal de video deberd hacerse con el Omnicomm Configurator.

Omnicomm Configurator

1. Conecte la terminal de video al ordenador usando un cable Mini USB - USB

2.Instale y ejecute el programa de Omnicomm Configurator. Se abrird una ventana:

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Resumen de Configuraciéon

Configuracion de

Ver lecturas actuales

Omnicomm Configurator 6.6.0.9227

Monitoreo Ajustes

.
Seccién de
equipos @ ~ Nombres de los canales

Terminal

Indicadol
Configuracion
de conexion

Seleccion de
unidades de
medida:
Galones/Litros

Activar el modo
de
configuracion
avanzado

3. Seleccione equipo - “Terminal”.

parametros de operacion

Channel #1

Channel #2

Channel #3

Channel #4

Seccion de

N - Funciones de servicio
configuracion

Driver

Passenger

Refrigerator

Tank

GRABAR EN EL DISPOSITIVO [ct](s]

Reinicie la terminal de video Omnicomm OKO después de completar la configuracién.

Servidor de Configuracion Remota (RCS por sus siglas en

inglés)

Para conectarse al servidor de configuracién, abra el navegador e introduzca la
siguiente direccion http://config.omnicomm.ru:9911/#en. Se abrird una ventana:

OMNOCOMM

erminal ID | Last

Para agregar terminales de video:

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Resumen de Configuraciéon

1. En el campo “Identificacion de terminal” introduzca el nimero de identificacién de
la terminal de video

2. En el campo “Contrasefa” introduzca la contrasena establecida en la terminal de
video durante la configuraiéon con el Omnicomm Configurator

3. Presione el botén “+”

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Ajustes de Parametros de Operacion

Ajustes de Parametros de Operacion

Conexion GPRS

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccion “Configuracion de GPRS”:

~ Instalacién GPRS Settings GPRS-1

«  Access Point Name (APN) internet
Instalacién GPRS para: SIM1 .

#  Telephone number 79175700902
@ Login

Numero de teléfono @ Password

Contrasefia APN

“Nombre de punto de acceso (APN)” - introduzca el nombre del punto de acceso GPRS.

Para los nombres de punto de acceso GPRS de los demas operadores, refiérase al
operador de la red movil, cuya tarjeta SIM esta dentro de la terminal de video.

“Numero de teléfono” - nimero de la tarjeta SIM insertada en la terminal de video.

“Usuario APN" y “Contrasena APN” - si es necesario, introduzca el usuario y contrasefa
para el APN. El usuario y la contrasefa se proporcionan con la tarjeta SIM de un
numero de los operadores de la red moévil

Conexion a Servidores de Comunicacion

Las terminales soportan la transmisiéon de datos a dos Servidores de Comunicacién
(CS) a través de los protocolos Omnicomm y EGTS.

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccion “Ajustes del protocolo EGTS":

~ Instalacién del protocolo EGTS EGTS protocol settings

# Terminal identifier (to receive automatically, enter 0) 0
Identificador de la Terminal

Obtener el identificador automaticamente

Al configurar la transferencia de datos EGTS, se debe utilizar la identificacién de la
terminal TID.

Si los ajustes no estan configurados, durante la transferencia de datos a través del
protocolo EGTS, la identificacion de Omnicomm se utilizara para la identificacion de la
terminal de video.

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Ajustes de Parametros de Operacion

En las secciones “Configuracion de conexion al servidor de comunicacion”:

~ Configuracién de conexién al servidor de comunicaci6n #1 Settings to connect to CS-1

cs omnicomm.ru
Direccién IP o nombre de dominio de CS 1 cs.dcl.omnicomm.ru

9977

Puerto 9977 Omnicomm

Protocolo | Omnicomm Settings to connect to CS-2

9977

~ Configuracién de conexién al servidor de comunicaci6n #2

Omnicomm

Direcci6n IP o nombre de dominio de CS 2

Puerto 9977

Protocolo Omnicomm

“Direccidon IP o nombre de dominio de CS 1” - introduzca la direccion IP o el nombre
del dominio del servidor de comunicacién: cs.dcl.omnicomm.ru.

“Puerto” - introduzca el puerto que se usara por la terminal de video para conectarse
al servidor de comunicacion: 9977

“Protocolo” - seleccione el protocolo de transferencia de datos al CS. Posible opciones:
Omnicomm o EGTS.

Recoleccién de Datos

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccion “Parametros de coleccion de datos”:

~ Parémetros de recoleccién de datos Parametros de recopilacion de datos
Temporizador de recopilacion de datos | Temporizador de recopilacion de datos, seg 15
(segundos) .
Recopilar los datos con el encendido desactivado y la alimentacion o
S @ Recopilar todos los datos ¥
Modo de funcionamiento con el contacto ; elictrica principal activada
3 Recopilar todos excepto GPS
apagado y encendido
@ Recopilacion adaptativa de datos en los giros Desactivado il
Recopilacion de datos adaptable en las
by Apagado = =
virajes ¥ Recopilacion de datos de la distancia recorrida Desactivado v
@ data_accumulation-outliers_filtering data_accumulation-outliers ¥

Recopilacién de datos sobre la distancia

= F i
recorrida Parametros de la conexién

Retraso después del contacto del encendido,
seg

“Temporizador de recopilacion de datos” - ajuste el valor del periodo de solicitud de
datos de la terminal de video para los dispositivos externos conectados a la terminal.
Rango de valores - de 15 a 240 segundos.

“Operacion con ignicién encendida y apagada” seleccione:

e “Coleccionar todos los datos” - coleccién y transferencia de datos igual que con la
ignicion encendida
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Ajustes de Parametros de Operacion

e “Coleccionar todo excepto GPS” - coleccién y transferencia de datos seleccionadas
durante la configuracién de la terminal de video, excepto para los datos del
modulo GPS

e “Coleccién de datos durante el pulseo” - monitoreo del estado del botén de panico
y el acelerémetro. Si la lectura del acelerémetro cambia por mas de 0,2 g o si se
presiona el botén de panico, la terminal de video cambiara a “Coleccionar todos los
datos” y transferird los datos al Servidor de Comunicaciéon en 5 minutos

Al seleccionar “Coleccién de datos durante el pulseo” use la siguiente configuracion:

e “Coleccionar todos los datos” - cuando este parametro es habilitado, al acabarse el
tiempo especificado en el “Periodo de datos enviados al servidor”, la terminal de
video se cambiara al modo “Coleccionar todos los datos” y realizara la recoleccion y
transmisién de los datos al servidor de comunicacién. Después de la transferencia
de datos, la terminal de video cambia al modo “Coleccién de datos durante el
pulseo”.

e “Periodo de envio de datos al Servidor” - intervalo de tiempo entre las conexiones
de la terminal al CS. Posible valores: de 1 a 6 horas, de intervalos de 1 hora.

Segun el modo establecido, los datos se coleccionan de los médulos especificos y
dispositivos externos.

“Coleccidn de datos adaptivos al girar” - activar/desactivar la coleccidon de datos
adaptivos al girar, lo que permite incrementar la precision de visualizar los giros en los
mapas por la colecciéon de datos adicionales Recoleccién de datos del médulo GPS de
manera mas frecuente que la establecida en el parametro “Temporizador de coleccion
de datos”.

“Coleccion de datos sobre la distancia recorrida” - permite aumentar la precisién de
visualizar la ubicacién del vehiculo sobre el mapa con una coleccién de datos
adicional del moédulo GPS sobre la distancia recorrida entre los eventos con
coordenadas registradas.

“Distancia recorrida” - introduce el kilometraje recorrido desde momento del ultimo
evento con coordenadas registrado, hasta alcanzar el valor deseado, después de lo
cual se recolectardn los datos. Posible valores: de 10 a 1000 metros. Valor
predeterminado - 100 metros.

“Coordinar el filtrado de desviacion” - permite eliminar la desviacion de las
coordenadas durante la generacion de informes de “Rastreo”.

Cuando se habilita “Coordinar el filtrado de desviaciéon” los siguientes ajustes se
habilitan:
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e “Retraso después del encendido, seg”. Valor predeterminado: 35 sequndos. Valores
posibles: de 0 a 900.

¢ “Velocidad maxima de desplazamiento en km/h”. Valor predeterminado: 180 km/h.
Valores posibles: de 5 a 360.

Los valores predeterminados permiten la eliminacién de desviaciones para la mayoria
de casos y no requieren ninguna correccion.

Conexion al Servidor de Comunicacion

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.

En la seccién “Parametros de salida para conexion”:

~ Pardmetros de salida para conectarse Parametros de la conexion

Intervalo de envio de datos al servidor 10 & Periodo de envio de datos al SC (min) 2
(minutos)

“Intervalo de envio de datos al servidor” - introduzca el nimero de minutos, que al
vencer, la Terminal deberd establecer la conexidn con el servidor de comunicacion
estando en la red doméstica del operador mévil. Valor recomendado: 10 minutos.

En la secciéon “Parametros de comunicacion GSMy SMS”:

~ Pardmetros de comunicacion del GSM y SMS Parametros de comunicacion GSM y SMS

W Auriculares Desactivada A

Auriculares | Apagado I @ sms Activada v
@ Nimero para enviar SMS

e B
' ldioma de la plantilla de SMS Espaiiol v

Némero de destino SMS (SMSC)

Nombre del vehiculo

# Nombre del VEH

“SMS” - Activar/desactivar la recepcion de comandos a través de SMSy el envio de
mensajes de informacion por la Terminal. Cuando el pardmetro “SMS” esté activado:

“Numero de destino de SMS” - introduzca el nimero de teléfono al que se enviara el
SMS con informacion sobre el estado de la Terminal y el vehiculo.

“Idioma de la plantilla SMS” - Seleccione el idioma de la plantilla SMS. Posible
opciones: Ruso, inglés, portugués y espafnol.

“Nombre del vehiculo” - introduzca el nombre del vehiculo. El campo del “Nombre del
vehiculo” es obligatorio.

En la seccion “Parametros de salida para comunicaciéon durante roaming”:
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Ajustes de Parametros de Operacion

~ Pardmetros de salida para comunicarse en roaming Parametros de conexion en el reaming

. ¥ Conexién por eventos Tamario del paquete
Communication | By packet size .

¥ Tamafio del paquete de datos para su transmisién al SC (kilobite) 300

El tamafio del paquete de datos para enviar a
Cs (kB)

300

Seleccione el criterio para la conexién de terminal al CS: “Por periodo de tiempo” o
“Por el tamano del paquete”.

“Intervalo de envio de datos al CS” - introduzca el nimero de minutos, que al
transcurrir, la terminal debe establecer la conexién con el servidor de comunicacion
mientras que esté en roaming. Valor recomendado- 180 minutos.

“Tamano de paquete de datos para envio al CS” - introduzca el tamaho de paquete de
datos, que al ser alcanzado, la Terminal debe establecer una conexién con el servidor
de comunicacién mientras esté en roaming. Valor recomendado: 100 Kb.

En la seccion “Configuracion deroaming”:

~ Configuracién de roaming Parametros del roaming

¥ Roaming para la SIM{ No autorizado v
Configuracién de roaming para: SIM1 .

Roaming Segun la lista .

Eliminar

MCC + MNC

“Roaming” - Seleccionar la opcion de uso de tarjeta SIM durante el roaming.
Posible opciones:

e “Permitido” - la terminal transferira los datos por medio de redes moviles
disponibles

e “Prohibido” - la terminal no transferira los datos mientres esté en roaming

e “Siempre en una red doméstica” - la terminal transferird datos segun la
configuracién de conexién al CS en una red doméstica

e “Segun la Lista” - la terminal sélo transferird datos por medio de redes méviles
brindadas en la lista. Introduzca la MCC y MNC de las redes méviles requeridas en
la tabla

Mientras la terminal esté funcionando en roaming, los datos sélo se transferiran al
servidor de comunicacion No. 1. Para transmitir datos a dos servidores de
comunicacién, seleccione "Siempre en una red doméstica".

L4

Seleccién de la Fuente de Ignicién
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Ajustes de Parametros de Operacion

Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.
En la seccion “Estado de llave de contacto™:

~ Estado de la llave de contacto

R S

“Fuente de datos” - Seleccione la fuente de datos para registrar el encendido/apagado
de la ignicion.
Posible opciones:

“Llave de contacto” - encendido/apagado de la Ilave de contacto esta registrado en la
posicion de la llave una vez conectado directamente a la llave de contacto. “Voltaje” -
el contacto encendido se registra al alcanzar el limite de voltaje de la fuente de
alimentacion. Especifique el valor “Limite de voltaje, V" - el valor del voltaje de la
fuente de alimentacion el cual se registrara el encendido del contacto al alcanzar. El
contacto se registrara como apagado cuando el voltaje llegue a 0,5V por debajo del
limite.
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Ajustes de Parametros de Operacion

Seleccion de Fuente de Velocidad

Seleccione la secciéon *“Entradas” de la lista en la pestaia “Configuracion”. En la seccién
“Velocidad del vehiculo™*:

Parametros de entrada de velocidad

~ Velocidad del vehiculo

¥ Modo de funcionamiento GPS

Fuente de datos GPS

“Fuente de datos” - Seleccione los datos para procesar los valores de velocidad.
Posible opciones: “GPS” o “Bus CAN".

Revoluciones del Motor

Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.

En la seccion “RPM del motor”:

~ Revoluciones del motor Parametros de entrada de las RPM

%/ Tipo de sefial Llave de encendido v

Fuente de datos Llave de contacto .

“Fuente de datos” - Seleccionar el tipo de sefal. Posibles valores:

e “Desactivado”
e “Llave de contacto”
e “Bus CAN”

e “Entrada RPM”

Conectar el tacometro segun el esquema:
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Ajustes de Parametros de Operacion

Terminal Omnicomm

OKO
| Conector X1
Aplicacion JOKO
Tacometro ) G — Tacometro |13
| I—
1A
Generador

El punto de conexidn del tacometro serd el punto de la red eléctrica del vehiculo, en el
cual la frecuencia de la sefial de pulso es proporcional a las RPM del motor.

Cadmara de Video

Ajustes de conexion de red en el ordenador
1. Encienda la terminal de video Omnicomm OKO

2. Conecte la terminal de video al ordenador por la interfaz del Ethernet usando el
adaptador LAN y un latiguillo que vienen incluido con la terminal de video

3. Abra la ventana de ajustes de la red del adaptador al iniciar “Panel de control /
Redes e Internet / Conexiones de red™

# Network Connections - o X
2 & > Control Panel » All Control Panel ltems > Network k Connect tions

Organiz

L-. Ethernet L.- Ethernet 2 L-. VPN - VPN Client [. Wireless network
"4 i) et Comn X< : " VPN Clent Aduptes - VoN =2l i Duni

(R £t
WGl Network connection

X

4. Abra la ventana de propiedades de conexién al hacer clic derecho y seleccionar
“Propiedades”:
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U Ethemet Properties %

Networking  Authentication
Connect using:

@ Intel(R) 82567LF Gigabit Network Connection

Configure...
This connection uses the following items:
' @ BB Client for Microsoft Networks A
| W " File and Printer Sharing for Microsoft Networks

V] RSO
v A It
L1 a4 Microsoft Network Adapter Muttiplexor Protocol
¥ 4 Microsoft LLDP Protocol Driver

¥ s Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPv6) v
< >

. nstall.. | Uninstall ' Properties
Description

Transmission Control Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area networl protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

Lok [ Cencdl |

5. Seleccién el Protocolo de Internet Version 4 (TCP/IPv4), presione “Propiedades” y
seleccione la siguiente configuracion:
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IP version 4 (TCP/IPv4) Properties X
General

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(O Obtain an IP address automatically

(®) Use the following IP address:
IP address: | 192.168. 12 . 10 |
Subnet mask: | 255.255. 0 . 0 |
Default gateway: [192.168. 12 . 1 |
Obtain DNS server address automatically
(@) Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server: | . ; : '

Alternate DNS server: |

[[]validate settings upon exit Advarced..

6. Presione “OK”

Ajustes de navegador

1. Conecte la camara de video a cualquier conector de la terminal de video (“CAM1" -
“CAM4")

2. Abra Internet Explorer e introduzca la direccién de la configuracién de la cdmara.
Por defecto: 192.168.12.241

3. Se abrird una ventana para confirmar la instalacion ie.exe:

192.168.12.241 - O | Nownck. o -

@rrc
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4. Presione “OK" y siga los consejos del instalador
5. Refresque la pagina o reinicie el navegador

6.Se le indicara que active el complementario Active X:

This webpage wants to run the following add-on "AJIS Meda Control’ from "Axis Communicsteons AB What's the nsk Allow

7. Presione “Permitir”

El navegador se configurard solamente una vez, no se requiere reinstalar ie.exe.

Ajustes de camara de video Omnicomm OKO

Cada camara de video se conecta y se configura individualmente por turnos. Solo se
puede conectar una cdmara a la vez.

1.Encienda la terminal de video Omnicomm OKO

2. Conecte la terminal de video al ordenador por la interfaz del Ethernet usando el
adaptador LAN y un latiguillo que vienen incluido con la terminal de video

3. Conecte la cdmara de video a cualquier conector de la terminal de video (“CAM1” -
“CAM4")

4. En su navegador, introduzca la direcciéon de interfaz de configuracién de la camara
de video - 192.168.12.241

3 ip//192168.12 241 6] [Tower p-
S e

v
< >

En la “Cuenta” y “Contrasefia”, introduzca “admin”. Presione el botdn “Iniciar sesion”.
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(¥ wedamanmgenent | Network Gonfig

| & Networking

TCP/IP Setting

Base Setting:

Port Mangement
PPPOE Setting IP Setting:
FTP Setting
E-mail Setting P Edition: v
Cloud Setting
__Obtain an IP address automatically.
1P Address:
SiboerMasky
Gateway Address: [192.168.12.1
Physical Address:
Preferred DNS server: [192.168.12.1
. v
Alternate DNS server: [5.5.8.8

_— e

5.En la seccion “Ajustes” / “TCP / Ajustes IP":

Establezca la direccion IP en el campo correspondiente segun el conector en que la
cdmara esté conectado:

“CAM1":192.168.12.241
“CAM2":192.168.12.242
“CAM3":192.168.12.243
“CAM4":192.168.12.244

Cuando hay varias camaras conectadas a la terminal de video, sus direcciones IP
deben ser diferentes.

Ajustes de terminal de video Omnicomm OKO

1. Conecte la terminal de video OKO al ordenador usando un cable Mini USB - USB

2. Ejecute Omnicomm Configurator.

En la pestafa “Configuracion” seleccione la seccion “Video” de la lista:

Omnicomm Configurator 6.6.0.9227 - ] X

OKo

FW:0.1.0.305 ID: 346000314

Monitoreo Ajusies  Video

~ Nombres de los canales
Terminal

Channel #1 Driver

!‘ Channel #2 Passenger

Indicador

Channel #3 Refrigerator

Channel #4 | Tank

GRABAR EN EL DISPOSITIVO [c][s]

En los campos “Nombre del canal” introduzca el nombre que se aplicara al video para
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identificar la cdmara. Use caracteres latinos y digitales solamente. NUmero maximo de
caracteres - 13.

Reinicie la terminal de video Omnicomm OKO después de completar la configuracién
de camaras.

Conexidn e instalacion de cdmara de video Omnicomm OKO
1. Seleccione el largo del cable de conexién requerido

2.En el lado de la cdmara de video:

e Pase el cable de conexién por el conector segun la figura:

—a

¢ Fije el cable de conexién con el conector RJ-45 usando una punzonadora segun los
pines CAM que se muestran en la Asignacion de conectores PIN Asignacion de
conectores PIN

3. Al lado de la terminal de video Omnicomm OKO:

e Pase el cable de conexién por el conector segun la figura:

Terminal de video

¢ Fije el cable de conexién con el conector RJ-45 usando una punzonadora segun los
pines CAM que se muestran en la Asignacion de conectores PIN Asignacion de
conectores PIN
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e Conecte la cdmara al conector correspondiente al canal establecido

4. Remueva la pelicula protectora de la base de la cdmara
5. Fije la cdmara en una superficie plana

TLa camara también se puede instalar usando tornillos autoroscantes. Para ello,
remueva la carcasa protectora de la cdmara y fijela en la superficie a través de los
orificios en la base de la carcasa.

Recomendamos usar un par torcido multinticleo hecho para uso en exteriores, asi
como un cable de conexién.

Conexion einstalacion de otras camaras de video

Fije el cable de conexion del largo requerido con conectores RJ-45 en ambos lados
usando una pinza ponchadora. Conecte la cdmara a la terminal del video.

Conecte segun el diagrama:

Terminal Omnicomm

OKO
Cdmara IP POE Conector CAM
Cable de conexion

Circuito Pin RJ-45 - RJ-45 Pin Circuito
RX+ 1 1 RX+
RX- 2 2 RX-
TX+ 3 3 TX+
DC+ 4 4 DC+
DC+ 5 5 DC+
TX- 6 6 TX-
DC- 7 7 DC-
DC- 8 8 DC-

Control de Seguridad de Conduccién

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccion “Parametros del aceler6metro”:
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~ Pardmetros del acelerémetro

Estado del acelerometro  Esta siendo calibrado
Calibracién del acelerémetro

Posicion de la terminal

“Acelerémetro” - Activar/desactivar el uso del acelerémetro para medir la aceleracion
del vehiculo.

“Estado del acelerémetro” - Estado del acelerémetro. Posibles opciones: no utilizado,
calibracién, calibrado, error de calibracién.

“Calibraciéon del acelerémetro” - Seleccione el modo de calibracion del acelerémetro
Posibles opciones: calibracién automatica, calibracién manual.

Antes de realizar la calibracion, fije firmemente la terminal y no cambie su posicién
durante la operacién.

Se recomienda realizar la calibracién automatica para vehiculos que funcionan
principalmente en velocidades superiores a 50 km/h. La calibracién automatica tarda
entre 2 minutos a 24 horas, dependiendo de la frecuencia de las aceleraciones y los
frenados sobre secciones rectas en la carretera.

Cuando se selecciona calibracion manual, en el campo de “Posicién de terminal”,
seleccione na de 24 posiciones mostradas en la figura:
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La flecha » indica la ubicacion del conector de terminal de video X1.

La inscripcion “Omnicomm” en la figura corresponde a la cubierta superior de la
terminal de video.

Desviacién de la terminal de video desde los ejes durante la calibracién manual no
debe exceder los 5 grados.

En la pestafa “Configuracion”, seleccione la opciéon “Control de conducciéon” de la
lista.

“Control de conduccion peligrosa” — Activar/desactivar el registro de conduccién
peligrosa cuando se excedan los valores de ajuste de los parametros controlados.
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Ajustes de Parametros de Operacion
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Seleccione los pardmetros controlados:

“Envio de eventos” — Activar/desactivar el envio de eventos a Omnicomm Online.
e “Velocidad” - Control de velocidad del vehiculo

Limite - Introduzca la velocidad maxima permitida la cual al ser excedida, se registrara
como conduccion peligrosa. Valores posibles: de 2 a 150 km/h. Valor predeterminado:
80 km/h.

Desviacién - introduzca el valor de velocidad por sobre el limite maximo, que se
permite sin activar la alarma de conduccidn peligrosa. Valores posibles: de 0 a 50
km/h. Valor predeterminado: 5 km/h.

Duracién - introduzca el periodo de tiempo durante el cual se puede exceder la
velocidad maxima permitida sin que se registre como conduccién peligrosa. Valores
posibles: de 0 a 300 s. Valor predeterminado: 15 s.

e “Velocidad del motor (RPM)” - Monitoreo de las RPM del motor

Limite - Introduzca el valor maximo de RPM que al ser excedido sera registrado como
conduccién peligrosa. Posibles valores: de 0 a 10,000 rpm. Valor predeterminado: 4000
rpm.

Desviacién - introduzca el valor RPM permitido por sobre el maximo, sin que sea
registrado como una violacion. Valores posibles: de 0 a 1000 rpm. Valor
predeterminado: 200 rpm.

Duracién - introduzca el periodo de tiempo permitido para sobrepasar el RPM del
motor maximo permitido sin que se registre como conduccion peligrosa. Valores
posibles: de 0 a 300 s. Valor predeterminado: 15 s.
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e “Acelerar” - control de aceleracidon durante la aceleracién del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleracion dado durante el aumento de velocidad el
cual al ser excedido activara el registro de conduccién peligrosa

e “Aceleracién lateral” - control de aceleracion durante el giro del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleracidon durante el giro del vehiculo, el cudl al ser
excedido activara el registro de conduccion peligrosa

e “Frenado” - control de aceleracion durante el frenado del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleraciéon durante el frenado. El cuél al ser excedido
hara que se registre como conduccién peligrosa

e “Aceleracién vertical (golpeteo/impactos)” - control de aceleracién durante el
golpeteo del vehiculo

Limite - introduzca el valor de aceleracidon durante golpeteo o impactos, el cual al ser
excedido activara el registro de conduccion peligrosa

e “Superacién de velocidad y limite de corriente directa UI1”

Limite - introduzca el valor de la velocidad, que al exceder se registrara como
conduccién peligrosa, si la entrada universal No. 1 esta cerrada/abierta.

e “Velocidad y limite excediendo el potencial UI2”

Limite - introduzca el valor de la velocidad, que al ser excedido activara el registro de
conduccién peligrosa, si la entrada universal No. 2 esta cerrada/abierta.

e “Enviar SMS para eventos seleccionados” - Habilitar el envio de SMS al registrar una
conduccién peligrosa

e “Enviar foto para eventos seleccionados” - Habilitar el envio de fotos en la camara
digital al registrar una conduccién peligrosa

“Notificacion de sonido” — Activar/desactivar notificacion de sonido si los limites de
los pardmetros monitoreados son excedidos. Para ejecutar el sonido de notificacién,
conecte un emisor de sonido a la salida controlada No.1.

“Determinar accidentes” — Activar/desactivar el registro de accidentes al superar los
valores de los parametros controlados.
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Ajustes de Parametros de Operacion

- Identificar un accidente

Umbral de acelerador, g
Umbral de aceleracién lateral, g
Umbral de frenado, g

Enviar un SMS cuando se activa

e “Limite al acelerar” - valor de aceleraciéon durante la aceleracion. El cual al ser
excedido activara el registro de un accidente

e “Limite de aceleracién lateral” - introduzca el valor de aceleracién durante el giro
que al ser excedido activara el registro de conduccion peligrosa

e “Limite de frenado” - introduzca el valor de aceleracién durante el frenado que al
ser excedido activara el regristro de un accidente

e “Enviar SMS ante activacién de alarma” - Habilitar el envio de SMS al registrar un
accidente

e “Enviar foto ante activacidon de alarma” - Habilitar el envio de fotos en la cdmara
digital al registrar un accidente

“Carga por eje” — Activar/desactivar el control del vehiculo y carga de eje de carga
total del vehiculo.

v Carga sobre ejes
Fuente de datos  Bus CAN
~ Umbral de carga por eje, toneladas
Eje 1 Eje2
Eje3 Ejed

Notificacién acstica BES
Evento

~ Umbral de carga general, toneladas

15.0

Notificacién aciistica [Jsws
Evento

“Fuente de datos” muestra la fuente de datos de la carga del eje. Posible opciones:
Indicador de peso ALM y CAN.

Para seleccionar el indicador de peso ALM como fuente de datos, elige el indicador en
la configuracion de la interfaz RS-485 o RS-232.

Para seleccionar el bus CAN como una fuente de datos, habilite SPN 582 y SPN 928 en
la pestafia de configuracién CAN.

Si el Indicador de peso ALM y el Bus CAN estan establecidos simultdneamente como
fuentes de datos, se utilizara el indicador de peso ALM.
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Ajustes de Parametros de Operacion

“Numero de ejes” - establecer el nUmero de ejes del vehiculo. Valores posibles:de 1 a
8.Valor maximo - 8 para CAN, 6 para ALM.

“Limite de carga por eje, toneladas” - introduzca el valor de la carga sobre cada eje,
que al ser excedido se activara el registro de un evento.

e “Notificacion de sonido” - Activar/desactivar notificacidn de sonido si los limites de
los pardametros monitoreados son excedidos

o “Eventos” - Activar/desactivar el envio de eventos a Omnicomm Online
e “Foto” - Habilitar el envio de fotos en la cdmara digital al exceder la carga

e “SMS” - Habilitar el envio de SMS al exceder la carga

“Limite de carga total, toneladas” - introduzca el valor de la carga total del vehiculo,
que ser excedido se registrard como un evento.

e “Notificacion de sonido” - Activar/desactivar notificacion de sonido si los limites de
los pardametros monitoreados son excedidos

e “Eventos” - Activar/desactivar el envio de eventos a Omnicomm Online
e “Foto” - Habilitar el envio de fotos en la cdmara digital al exceder la carga total

e “SMS” - Habilitar el envio de SMS al exceder la carga total

Control de Manipulacién del Cuerpo

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccién “Parametros de control de la manipulacion del cuerpo”:

~ Deteccién de manipulacién Parametros de control de apertura de la carcasa

# Envio de SMS al abrir de la carcasa Activado *

Enviar un SMS alintentar abrirelcaso | Encendido | -]

“Envio de SMS al manipular el cuerpo” - Activar/desactivar el envio de SMS
desencadenado por la manipulacién del cuerpo del sensor.

Bateria Interna

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccion “Parametros de bateria interna”:

~ Parametros del acumulador interno

e =S i
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Ajustes de Parametros de Operacion

“Usar bateria interna” - Activar/desactivar el uso de la bateria interna cuando la fuente
de alimentacion principal estd apagada y la terminal esté operando en el modo
“Adquirir datos durante el golpeteo”.
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Funciones de Servicio

Funciones de Servicio

Reinicio de Terminal de Video

En el menu “Servicio” seleccione “Reinicio de la terminal”.

Establecer Contrasena al Guardar la Configuracion

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la secciéon “Configuracion de contrasena”:

~ Configurar una contrasefia Password management
Pedrla °°""“eﬁi§'n‘;’.2322?$3 . ¥ Password 12345678

Cambiar contrasefia . N B
#| Request password while saving Don't request v

Si necesita utilizar una contrasefa para configurar los ajustes de la terminal,
seleccione “Activado” en el campo “Solicitar contrasena al guardar configuraciéon”.
Pulse el botén “Guardar en el dispositivo”. Se abrird una ventana:

Cambio de contrasefia

Mostrar contrasefa

Nueva contrasefia 12345678

Confirmar nue\:a 12345678| -
contrasefia

“Introducir contrasefa” - introduzca la nueva contrasefia que se usara para obtener
acceso a la configuracion de los ajustes. La contrasefia deberd contener 8 caracteres
como maximo. Presione el boton “Guardar”.

“Confirmar contrasefa” - Repita la contrasefa introducida.

Pulse el botén “Guardar en el dispositivo”.
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Funciones de Servicio

Recolecciéon de Datos y Bloqueo de Transmision

En la pestafia “Ajustes” seleccione la seccion “Conexion” de la lista.
En la seccion “Recoleccion de datos y bloqueo de transmision”:

Para bloquear la recoleccién y transmision de datos de la terminal de video, seleccione
“Activado” en el campo “Bloqueo™:

~ Blogueo de recopilaciény transferencia de datos Blocking of data collection and transfer
e R o :

BI0C 0 um

Para desbloquear la recoleccidon y transmisién de datos, utilice Omnicomm
Configurator o envie el comando SMS *UNBLOCK# a la tarjeta SIM insertada en la
terminal de video.

Configuracion de Operacion del Servidor de
Configuracion Remota

Establezca la contrasefia en configuraciones de terminal de video por cualquiera de
las dos maneras siguientes:

e Cuando se configure la terminal de video utilizando Omnicomm Configurator,
establezca la contrasefia en modificacién de configuraciones que sea diferente de
la contrasena predeterminada. Contrasefa predeterminada - linea vacia

e Enviar comando SMS para cambiar la contrasena predeterminada:

*SETPWDID 346009988 12345#

en donde: 346009988 - identificacidon de terminal; 12345 - contrasefa a ser establecida.
La contrasefia deberd contener 8 caracteres como maximo y puede incluir digitos y
letras.

La contrasefa establecida previamente no se puede cambiar de esta forma.

Después de 6 horas, la terminal de video se autorizara en el Servidor de Configuraciéon
Remota y estard disponible para la operacion a través del Servidor de Configuraciéon
Remota.
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Equipo Auxiliar

|dentificacion del Numero de Tarjeta SIM de la Terminal

El nimero de teléfono de la tarjeta SIM de la terminal se muestra automdaticamente en
el Servidor de Configuracién Remota después de la sequnda conexién al RCS.

Se habilitara el envio de SMS para la tarjeta SIM.

Equipo Aukxiliar

Sensor de Temperatura

Las terminales Omnicomm OKO soportan conexiones de hasta 8 sensores de
temperatura.

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccién “Sensores de temperatura” se muestra las lecturas de los sensores de
temperatura conectado a la interfaz 1-Wire:

v Sensores de temperatura

Instalar los sensores de temperatura

Instalacion de los sensores de temperatura

ID del sensor Valor Transferir los valores 1-wire en lugar de los valores de entral

e R K
e R E
e N C
e R D

“Enviar valor de sensor 1-Wire en lugar del Ul” - seleccione el numero de la entrada
universal para mostrar los valores de temperatura en Omnicomm Online.
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Equipo Auxiliar

Interfaces RS-485 y RS-232

Conexién del equipo auxiliar (Registro CAN, sensores de pasajeros PP-01, controlador
pantalla DV-1, cdmara JPEG, la recepcién de datos desde el bus de datos J1708 del
vehiculo, la recepcion y la transmisién de los datos de navegaciéon segun el estandar
NMEA) se lleva a cabo a través de las interfaces RS-485 y RS-232. Cuando sea necesario,
se recomienda utilizar el convertidor de RS-232 a RS-485.

En la ventana “Configuracién” abra la pestafia “Entradas”

~ Configuracion de interfaces RS-485 y RS-232

s
Frecuencia de transferencia de datos al serv::; . ‘ R 5485 L LS." LL D L

Configuracion de los puertos RS

CERTSR R e 00 ||
¥ RS5232 Mai Desactiva v
N

Para las interfaces RS-485 y RS-232 eliga la configuracién:

e “Desactivado” - no se utiliza el interfaz

e “Omnicomm LLS” - usar para conectar sensores de nivel de combustible
Omnicomm LLS

e “Omnicomm LLS /LLD” - usar para conectar sensores de nivel de combustible
Omnicomm LLS o indicador de volumen de combustible Omnicomm LLD

¢ “Indicador de peso ALM” - se utiliza para conectarse al dispositivo de control de la
carga del eje

e “Registro CAN" - conexion al dispositivo de registro CAN
e “J1708" - conexion al bus de datos del vehiculo J1708

e “Recepcion NMEA” - uso de los datos de navegacion desde un dispositivo externo.
Si selecciona esta opcién, debe especificar la velocidad de bits del puerto de datos.
Velocidad de bits del puerto RS para los datos NMEA - Seleccionar la velocidad de
bits del puerto de datos para la recepcién de datos de navegacién desde un
dispositivo externo

e “Transmision NMEA” - se utiliza para los datos de navegacion de la terminal en un
dispositivo externo

e “PP-01" - se utiliza para la conexién del pasajero a través del sensor
e “Camara” - se utilizar para la conexién de camara digital

e “DV-01"- se utiliza para la conexién de pantalla del conductor
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Equipo Auxiliar

e “VDO tacdémetro” (solamente para Omnicomm Configurator) - se utiliza para
conexion del tacografo Continental

“Frecuencia de transmision de datos al servidor” - Seleccione el nimero de dias para la
transmisién de archivos DDD al servidor de comunicacién. Opciones posibles:de 1 a
28 dias.

“Borrar datos personales antes de transmisidon” - si es necesario, active la eliminacién
de los datos personales del conductor antes del envio de datos al servidor.

°

“iQFreeze” - se utiliza para la conexion del dispositivo de control refrigerado
e “Modbus (Struna +, PMP-201)" - se utiliza para conectarse al indicador de nivel PMP-
201 o al sistema Struna +

e “TPMS Pressure Pro” (solamente para la interfaz RS-232) - se utiliza para la conexién
de los sensores de presidon de neumaticos del protocolo TPMS Pressure Pro

e “Camion TPMS” (solamente para la interfaz RS-232) - se utiliza para la conexién de
los sensores de presién de neumaticos a través del protocolo Camién-TPMS

e “TPMS 6-13" (solamente para la interfaz RS-232) - se utiliza para la conexién de los
sensores de presidon de neumaticos a través del protocolo TPMS 6-13
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Sensores del Nivel de Combustible

Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.

En la seccion “Sensores de nivel de combustible”:

~ Sensores de nivel de combustible Parametros de los sensores de combustible

Fuente de datos | Digital LLS # Tipo de sensores LLS digital r
Cantidad de sensores conectados ¥ Cantidad de sensores 1

Filtracién

#| Fittrado Filtrade desactivado v

“Fuente de datos” - Seleccionar el tipo de sensores de nivel de combustible. Posible

opciones:

°

“LLS Digital” - Al conectar los sensores de nivel de combustible Omnicomm LLS

“Frecuencia LLS-AF” - Al conectar el sensor de nivel de combustible Omnicomm
LLS-AF

“Sensor del vehiculo” - Al conectar el sensor de combustible estandar del vehiculo
“Bus CAN” - cuando se conecta al bus CAN

“Struna +" - cuando se conecte al sistema “Struna +”

“PMP-201" — cuando se conecte al indicador de nivel PMP-201

“Desactivado” - en el caso de que el control de nivel de combustible no sea
necesario.

Cuando los sensores de nivel de combustible Omnicomm LLS y Omnicomm LLS-AF

estén conectados:

“Numero de sensores conectados” - Especifique el nimero de sensores conectados a

la terminal.

Al momento de elegir los sensores de nivel de combustible LLS conectados a una
entrada universal, es necesario configurar la entrada universal. Para una configuracién

automatica de la entrada universal en el Omnicomm Configurator, seleccione

“Configurar UlI".

Filtracion - Introduzca el tamano de filtro interior. Posibles opciones de filtrado:

“Ninguno” - La filtracién se realiza sélo segun la configuracion del sensor
Omnicomm LLS

“Bajo” - utilizado en el caso de instalacion del producto en los almacenamientos de
combustible estacionarios y de maquinaria no movil
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Equipo Auxiliar

e “Medio” - se utiliza en caso de que el vehiculo funcione bajo condiciones de

carretera normales

e “Fuerte” - se utiliza en caso de que el vehiculo funcione bajo condiciones de

carretera severas 'y normales

e “Maximo” - utilizado en el caso de funcionamiento del vehiculo en condiciones de
carretera severas y cuando se conecta un sensor de combustible estandar con

salida analdgica

Conectar el sensor de nivel de combustible Omnicomm LLS segun el esquema:

Terminal Omnicomm OKO

Conector X2
\ Aplicacion Pin
Tierra LLS 5 (blanco)
Alimentacién LLS 10 (café)

Conector X1
A RS-485 17 (naranja-blanco)

B RS-485 7 (azul-blanco)

Conectar el sensor de nivel de combustible Omnicomm LLS segun el esquema:
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Terminal Omnicomm OKO
Conector X2

Aplicacion Pin

—————{Tierra LLS 5 (blanco)

Alimentacion 10 (café)
4 ¢ LLS

Conector X1

— Entrada 1 15 (blanco)

Verde-blanco

Q

Verde

Conecte varios sensores Omnicomm LLS-AF a la terminal de video una a la vez,
empezado con la entrada universal 1.

El sensor Omnicomm LLS-AF debe configurarse para dar salida a una sefal de
frecuencia en el rango de 30 a 1053 Hz.

Al conectar las terminales de video al sistema “Struna +” o el sensor “PMP-201":

e “Volumen del tanque de combustible, L” - introduzca el volumen del tanque de
combustible. Valores posibles: de 0 a 65.000

e “Volumen de combustible actual, L” - muestra el volumen actual segun el sistema

“Struna +" o el sensor “PMP-201"

Conecte el sensor “PMP-201"y el sistema “Struna +” de acuerdo a la documentacion de
estos dispositivos. S6lo puede conectar un sistema “Struna +". La direccién de red por
defecto es 80.

Indicador Omnicomm LLD

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista.

En la seccion “Transmision de datos al indicador Omnicomm LLD”:
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~ Transferencia de datos al indicador Omnicomm LLD

Parametros adicionales

Fuente de datos | Horas del motor por RPM

#| Activar |a notificacion sonera Activado v
Fuente de datos de las revoluciones ~ Entrada RPM
i ) ) _ #| Boton de alarma Activado v
Dependencia de las horas de funcionamiento del motor en revoluciones
Coatrets) El envio de SMS por el boton de panico .
< Activado b

prendido

| Utilizacion de la bateria interna Desactivado r

Transmision del valor de la velocidad al -
i Activado A
indicador LLD

“Fuente de datos” - Seleccione la fuente de datos para mostrar el valor del indicador
Omnicomm LLD. Posible opciones:

e “Velocidad de GPS” - muestra la velocidad del vehiculo

e “Entrada universal” - Muestra el estado o valores en la entrada universal de la
terminal segun el equipo auxiliar conectado

e “Horas del motor por RPM” - muestra las horas del motor del vehiculo

Cuando seleccione las “Horas del motor de RPM”, complete la tabla de recalculo de
RPM para las horas del motor de la siguiente forma:

En el campo “Revoluciones por minuto” introduzca el valor de RPM, en el campo
“Factor” introduzca el valor de factor de conversion para calcular el valor de las horas
del motor.

Los factores de conversion se determinardn segun las condiciones de funcionamiento

del vehiculo.
Numero maximo de lineas: 5.

Las horas de motor se muestran en el indicador LLD como valores de hora con una
parte fraccional (1,50 significa 1 hora y 30 minutos) en el formato HH.XX en el rango
de hasta 100 horas y HHH.X en el rango de 100,0 a 999,9 horas del motor. Horas del
motor es superior a 1000, las tres ultimas cifras significativas se muestran y un
simbolo después del punto decimal.

Las horas del motor son grabadas por completo en la terminal y enviadas al CS de
manera continua.

Terminal de Video Omnicomm OKO

46


http://doc.omnicomm.ru/_detail/es/omnicomm_terminals3x-manual-optim/36-1.jpg?id=es%3Aomnicomm_terminalsoko-manual%3Aadditional-equipment%3Ainterface%3Alld
http://doc.omnicomm.ru/_detail/es/omnicomm_terminals3x-manual-optim/36-2.jpg?id=es%3Aomnicomm_terminalsoko-manual%3Aadditional-equipment%3Ainterface%3Alld

Equipo Auxiliar
Tacografo

Conecte el tacégrafo Continental a la terminal de video OKO por medio de las
interfaces RS-232 y RS-485 segun el diagrama:

Terminal Omnicomm

R

4 Aplicacién 0OKO

RX RS232 Conector X2
2 (rosado)

TX RS232 Conector X2
7 (gris)

Tierra (sefal) Conector X1
2 (blanco) o
12 (blanco)

Las conexiones de alimentacién de la terminal y el tacégrafo se deben realizar
similarmente: ambos después del interruptor de desconexién del vehiculo de puesta
a tierra.

Cuando sea necesario, se recomienda utilizar RS-232/RS-485.

Para leer los archivos DDD del tacégrafo Continental, configure la interfaz RS-232 o RS-
485 de la terminal en Omnicomm Configurator.

Entradas Universales

Las entradas universales estan disefiadas para conectar el equipo auxiliar con la salida
de pulso, potencial, analégica o de frecuencia y su control de operacién.

Seleccione la secciéon “Entradas” de la lista en la pestafia “Configuracion”.
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En la seccion “Entradas universales”:

Sensores con salida de pulsos

- Eniradas iniversles Entrada Universal Ne1
Entrada universal #1 Encendido
#| Estado Activado v
Modo de funcionamiento
ERE cncencido ¥ Modo de funcionamiento De pulsos ¥
Coeficiente de i I L v "
SRS CEERES # Resistencia pull-up Activado v
Cantidad de impulsos de la entrada
iz : - =
o #| Coeficiente de calibracion 200
Nombre del equipo . ac = =
# Denominacion del equipo Uni 1

“Entrada universal” - Seleccione “Activado”.
“Modo de funcionamiento” - Seleccione “Pulso”.
“Nombre de equipamiento” - introduzca el nombre del pardmetro monitoreado.

“Resistencia de pull-up” - Seleccione “Activado” cuando se trabaja con sensores de
“colector abierta” o sensores de contacto.

“Coeficiente de impulso” - introduzca el factor de calibraciéon al convertir el nimero de
impulsos a la determinada cantidad fisica.

“Numero de pulsos de la entrada” (en Omnicomm Configurator) - nimero de impulsos
a la entrada universal.

“Valor actual del parametro medido” - muestra el valor en la entrada tomando en
cuenta el factor de calibracion.
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Sensores con salida de frecuencia

MEEELLICEL LD Entrada Universal Ne1
Entrada universal #1 Encendido -
#| Estado Activado v
Modo de funcionamiento Potencial
«| Modo de funcionamienio Potencial r
Ajustar | Apagado
+| Resistencia pull-up Desactivado v
Inversion de la sefial de entrada | Apagado
“ON" umbral de tension (V) | 11.0 #| Umbral del voltaje de activacion il
Tension actual en'la entrada (V)| — ¥ Inversion de la sefial potencial Activado v
Valor actual del parametro medido 0.0
#| Denominacion del equipo Uni 1
Nombre del equipo | Uni1
#| Envio de SMS Deasactivado v

“Entrada universal” - Seleccione “Activado”.
“Modo de funcionamiento” - Seleccione “Potencial”.

“Limite de voltaje de activacion de la entrada potencial” - Establece el valor limite de
voltaje el cudl al ser detectado, la terminal registra la activacién del sensor. Valor
predeterminado - 9 V.

“Resistencia de pull-up” - Seleccione “Activado” cuando se trabaja con sensores de
“colector abierta” o sensores de contacto.

“Inversion de la senal en la entrada” - establezca “Habilitado” para el sensor con
contactos abiertos o contactos que cierren con cualquier tipo de accién.

“Voltaje actual” - el valor del voltaje en la entrada universal de la terminal.
“Valor actual de parametro medido” - equipo auxiliar encendido o apagado.

“Enviar SMS al activar” - Seleccione “Habilitado” para enviar SMS cuando la entrada
universal potencial se active.

“Nombre de equipamiento” - introduzca el nombre del pardmetro monitoreado. Los
posibles tipos de sensores: sensores digitales de contacto o sin contacto.

Conecte los sensores sin contacto (capacidad, inductancia, 6ptico o magnético) y
sensores N-P-N con la entrada de “colector abierto” segun el esquema:
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Terminal Omnicomm

Aplicacion OKO

Entrada Conector X1
Sensor universal 4 (verde) o
5 (negro-blanco) o
15(negro) o
T Conector X2

3 (negro-amarillo) o
8 (negro-rojo) o
9 (violeta)

Red a bordo o
bateria

Conecte el sensor de contacto segun el esquema:

Terminal Omnicomm

Sensor Aplicacion OKO
__~ Entrada Conector X1
universal 4 (verde) o

5 (negro-blanco) o
15(negro) o
Conector X2

3 (negro-amarillo) o
8 (negro-rojo) o

9 (violeta)

Cuerpo del vehiculo

Puede utilizar elementos de control de equipamiento estandar (botones de
activacion/interruptores de limite/sensores activados por exceso de presidon o
temperatura, etc.) o un sensor montado adicionalmente como sensor de contacto. Le
recomendamos que primero revise la posibilidad de una conexién a un dispositivo
estandar e instalar un sensor adicional sélo si no hay ninguno.
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Sensores con salida analdgica

~ Entradas universales Entrada Universal Ne1
Entrada universal #1 Encendido s
#| Estado Activado v
Modo de funcionamiento | Analogo
Valor minimo del parametro medido Ld r"qodo ﬂe runmonamiento 'Analoglca i
Valor méaximo del pardmetro medido U-a |0|' ml'nl mo de |a mag nl-tud que e
Tensi6n que corresponde al valor minimo del C mide 0
parédmetro medido (V)
Tensi6n que corresponde al valor méximo del
prsmetsruedtoNg 5 Voltaje correspondiente al valor =
]
Tensi6n actual en la entrada (V) minimo =
Valor actual del paréametro medido
Valor madximo de la magnitud gue se
Nombre del equipo | Uni 1 L : 30
mide
Voltaje correspondiente al valor
R 30
méximo
#| Denominacion del equipo Uni 1
« Exactitud 3 (0.001) v

“Valor minimo medido” - establece el valor minimo para ser medido por el sensor (en
las unidades de medida de este valor).

“Voltaje que corresponde al valor minimo” - establece el valor de voltaje que
corresponde al valor minimo medido.

“Valor maximo medido” - establece el valor maximo para ser medido por el sensor (en
las unidades de medida de este valor).

“Voltaje correspondiente al valor maximo” - establece el valor del voltaje
correspondiente al valor maximo medido.

“Voltaje actual en la entrada universal” - el valor del voltaje en la entrada universal de
la Terminal.

“Valor actual en el pardmetro medido” - El valor de medicién actual. “Nombre de
equipamiento” - introduzca el nombre del parametro monitoreado.

Tipos de sensores analégicos:

e con salida de corriente uniforme:
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Sensor

4..20 mA

Terminal Omnicomm

Aplicacion
Entrada
universal

\/

Rshunt Blanco
Tierra

(negativo)

A +24 V de la red a bordo del
vehiculo después de la llave
(relé) de ignicion

e con salida de voltaje uniforme:

Sensor

Voltaje de salida+
max 30 V

OKO

Conector X1

4 (verde) o

5 (negro-blanco) o
15(negro) o
Conector X2

3 (negro-amarillo) o
8 (negro-rojo) o

9 (violeta)
Conector X1

2 (blanco) o

12 (blanco)

Terminal Omnicomm

Aplicacion
Entrada
universal

Cuerpo del
vehiculo

Sensores con salida de frecuencia

~ Entradas universales

Entrada universal #1 Encendido

Modo de funcionamiento Basado en la frecuencia

Ajustar | Apagado

Valor actual del pardmetro medido —

Nombre del equipo | Uni 1

A +24V de la red a bordo del
vehiculo después de la llave
(relé) de ignicion

#| Estado

“Entrada universal” - Seleccione “Activado”.

“Modo de funcionamiento” - Seleccione “Frecuencia”.

OKO

Conector X1

4 (verde) o

5 (negro-blanco) o
15(negro) o
Conector X2

3 (negro-amarillo) o
8 (negro-rojo) o

9 (violeta)

Entrada Universal Ne1

¥ Modo de funcionamignto
¥ Resistencia pull-up

#| Denominacion del equipo

Activado v

Frecuencia v

Desactivado v

Uni 1

“Resistencia de pull-up” - Seleccione “Activado” cuando se trabaja con sensores de
“colector abierta” o sensores de contacto.

“Valor actual en el pardmetro medido” - El valor de medicién actual.

“Nombre de equipamiento” - introduzca el nombre del pardmetro monitoreado.
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|dentificacion del Conductor

En la pestafa “Configuracion” seleccione la seccion “Identificacion” de la lista.

En la seccion “Configuracion deroaming”:

~ Ajustes de identificacién Identificaci 6 n

Duracién de la llave de identificacion,
5eg

~ Claves permitidas 4| Agregar una clave

x
T ¢ Liave 1
~ Acciones al identificar una clava autorizada | Activacion de 1a salida Activado A
1 |
Refraso en la desactivacion de la
salida, seg

Notificacién aciistica | Apagado .

“Duracién de identificacién de botén” - especifique el valor de tiempo cuando se
aplique el botén iButton, lo cual en seguida se activara la segunda salida digital.
Valores posibles: de 0 a 60 segundos.

En los “Botones autorizados” marque la casilla e introduzca los nUmeros del botén
iButton, cuya aplicacién activard la segunda salida digital. El nGmero de botoén se
indica en un formato de 6 bytes.

Por ejemplo, para un botdn, debe introducir: 000015AF6D2B:

“Activacion de salida” - seleccione “activar” si desea activar la segunda salida digital
cuando el botén autorizado iButton se aplique al lector.

“Atraso de desactivacién de salida” - especifique el tiempo después de desconectar el
botén iButton del lector, lo cual desactivara la segunda salida digital.

Valores posibles: de 0 a 3600 segundos.

Si es necesario, active/desactive la notificacion de sonido de la autorizacion de
conductor en el campo “Activar recordatorio de sonido” - “Si’/“No”, respectivamente.

Conexidn e instalacion del lector iButton
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Determine la correspondencia de los colores de los alambres a los contactos del lector,
identificando los alambres y contactos de cuerpo del lector usando un multimetro.

Conectar el lector iButton segun el esquema:

Aplicacion OKO

iButton + Conector X2
6 (rosado-
rojo)

Aplicacion OKO

iButton - Conector X2
1 (rosado-
azul)

El lector iButton debe estar instalado sobre el panel frontal del vehiculo o en la
cubierta de servicio del panel frontal del vehiculo.

En el sitio de instalacion taladre un orificio de @9 mm, instale el dispositivo de lectura
iButton, coloque sellante y la arandela de seguridad.

Conecte el emisor de sonido:

1. Conecte el alambre amarillo-rojo del emisor de sonido a la salida controlada de la
terminal, conecte el alambre café a la red de vehiculo +12 V /(+24 V)

2. Instale sobre/(por debajo) de una superficie inclinada u horizontal del panel frontal
de la cabina del vehiculo, fijandolo con tornillos (tornillos autoroscantes) o
pegamento

3.En el sitio de instalacién, taladre los orificios segun la figura cuando utilice tornillos:

2 huecos @3

Panel frontal

4.4. Montar el emisor de sonido sobre una superficie preparada y fijelo.

Conexidon de Dispositivos de Lectura RFID

La terminal soporta la conexion de dispositivos de lectura de tarjeta magnética por
medio de la interfaz fisica 1-Wire.

El dispositivo de lectura conectado debe simular completamente el protocolo de
intercambio del producto DS1990A.
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Los diagramas de tiempo deben ejecutarse para todas las especificaciones declaradas
oficialmente.

Comunicacion de Voz

Determine la correspondencia de los colores del alambre a los contactos del
adaptador de botén de pulsa y habla, identificando los alambres y contactos del
adaptador usando un multimetro. Conecte el conjunto de comunicacién de voz de la
terminal Omnicomm OKO segun el diagrama:

Altavoz

Terminal Omnicomm

Conector X1

Boton de PTT (“apriete Aplicacién OKO
para hablar”) Altavoz + 19 (gris-rojo)

Adaptador de Altavoz - 9 (gris-amarillo)

PTT

Micréfono - 10 (verde-amarillo)
Micréfono+ 20 (verde-rojo)

1. En el sitio de instalacion, taladre dos orificios de @2.5 mm:

.00 -

225..2,8

/" 2huecos
R2.

/ /4 radios
v ]
/C /
/

12

20"

* - dimensiones del panel de adaptador

2. Taladre un hueco rectangular de 30¥12 usando una fresa o una broca e instale el
adaptador de botdn pulsa y habla

3. Coloque el adaptador de botén pulsa y habla sobre la superficie con tornillos
autoroscantes

4. Conecte el conector de botdn pulsa y habla con el conector adaptador:
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Equipo Controlado

En las terminales de video, para cada salida controlada, se brindan hasta tres reglas
para el funcionamiento.

Las reglas son establecidas por evento o por una combinacion de eventos y estados.

En la pestana “Configuracion” seleccione la seccion “Salidas” de la lista:

~ Salida 1 Parametros a quardar: ®
~ [) Noma1
Salida 1
Regla 1 Activado ¥
de activacién (Légicos Y)
Prioridad 1 ad
Eventos:

Entrada a la geozona

Salida de la geczona
Estados:

Encendido activado

Encendido desactivado

" ° Hay GPS
0 de sallda Dentro de la geozona
L 1] gl

Exceso del umbral de velocidad indicado para la geozona

Exceso del umbral de velocidad indicado
Modo de operacién de la salida:

=Cantidad de ciclos "cerrado - abierto": Constante ¥

Guardar Cancelar

“Prioridad de regla” - establezca la prioridad de la regla. Cuando se aplican varias
reglas al mismo tiempo, se utiliza la regla con la prioridad mas alta.

Posible opciones: 1 (la mas alta), 2, 3 (la mas baja).

Seleccione “Eventos”

¢ Ingresando la geocerca

¢ Dejando la geocerca
Seleccione “Estados”

e Contacto encendido
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°

Contacto apagado

e GPS disponible

¢ No hay GPS

e Estando en la geocerca

e Estando fuera de la geocerca

e Excediendo la velocidad limite establecido para la geocerca

e Superando el limite de velocidad fijada

En la seccién “"Modo de operacién de salida™

Numero de ciclos “cerrado-abierto” - Especifica el nimero de ciclos de
activacion/desactivaciéon de la salida.

Posibles opciones:

e Continuo - La salida esta siempre activada (disponible sélo para estados)

e de 1a9- (sélo relevante para eventos, porque para estados, el cumplimiento de
esta condicién llevaria a ciclos con una indefinida repeticion)
Cuando se selecciona el nimero de ciclos, especifique:

“Retraso antes del cierre” - especificar el periodo de tiempo hasta que la salida se
activa. Valores posibles: de 0,1 a 99 s.

“Duracion del cierre” - especifica el tiempo durante el cual la salida debe estar
activada. Valores posibles: de 0,1 a 9.9 s.

“Duracion de apertura” - especifique el tiempo hasta la préxima activacién de salida.
Valores posibles: desde 0,0 a 29,9 s.
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Ejemplo 1. Se definen los siguientes valores:

e Estado - “Dentro de la geocerca”

e Numero de ciclos “abierto-cerrado” - 5

Si el vehiculo estad dentro de la geocerca, la salida se activard y desactivard 5 veces.
Activacidn/desactivacién de la salida (5 veces cada uno) se repetird hasta que el
vehiculo salga de la geocerca.

Ejemplo 2. Se definen los siguientes valores:

e Estado - “Fuera de la geocerca”, “GPS disponible”

e Numero de ciclos “abierto-cerrado” - “Continuo”

Si el vehiculo esta fuera de la geocerca y los datos del médulo GPS son vdélidos, se
habilitara la salida hasta entrar en la geocerca o en ausencia de datos GPS.

Conecte el equipo auxiliar a las salidas controladas de las terminales de video segun
el siguiente diagrama:

+ Red de a bordo + Red de a bordo

»
l_ _ _|
DA

Terminal Omnicomm

Conector X1

Aplicacién OKO

Salida 3 (amarillo-rojo) o
Conector X2
4 (amarillo-azul)

®

* Relevo con voltaje de funcionamiento adecuado para el voltaje de esta red del
vehiculo (12 0 24 VDQ)

También puede controlar la salida digital por comandos de SMS: *SETDOUT param#,
*GETDOUT#, *CLRDOUT param#
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Ajustes de Geocerca

En las terminales, se brinda la configuracién de la geocerca para activar las salidas
controladas.

En la pestafa “Configuracion” seleccione la opcion “Geocercas” de la lista.

~ Ajustes de notificacién de evento de entrada a una geocerca Ajustes de las Geozonas

Conteo de puntos 2 &
’ Conteb g unosprs oniar i ucasn e e e

Nombre Velocidsd maxims, kph No. de vertices

~ Ajustes de geocercas ‘E B

Nombre Velocidadméxima  Conteo de vértices

“Numero de puntos para confirmar estando dentro/fuera de la geocerca” - especifique
el nimero de coordenadas del vehiculo sucesivamente definidas necesarias para
registrar el vehiculo estando dentro o fuera de la geocerca. Periodo de determinacién
de coordenadas: 1 seg. Valores posibles: de 1 a 10.

Para agregar una geocerca, haga clic en en botén “Importar” y seleccione el archivo
xml con los ajustes de geocerca.

El nombre de la geocerca no debe exceder 8 caracteres de largo y estar compuesto
por simbolos, niumeros y letras latinas.

La geocerca no debe contener puntos consecutivos con las mismas coordenadas.

Numero méaximo de geocercas - 6.

NUmero maximo de picos — 24.

Botén de Panicoy Botén de Llamada GSM

En la pestana “Configuracion” seleccione la opcion “Equipo Auxiliar” de la lista:

En la seccién “Parametros del boton de panico™:

[FAFexémetros de boton de panico Parametros adicionales
Activar la notificacion sonora Desactivado v
«| Boton de alarma Activado v
El envio de SMS por el botdn de panico
B : Activado v

prendido

Utilizacion de la bateria interna Desactivado

Transmision del valor de la velocidad al
indicador LLD

Desactivado v
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“Fuente de datos” - Activar/desactivar el control del estado del botdn de panico.

“Enviar SMS al activar” - Activar/desactivar el envio de SMS al pulsar el boton de
panico.

Conectar el boton de panico segun el esquema:

Terminal Omnicomm

Conector X1

Aplicacion OKO
| Boton de 6 (blanco-rojo)
panico

Blanco

Conecte el botén de respuesta GSM a las terminales de video segun el diagrama:

Terminal Omnicomm
Conector X1

Aplicaciéon OKO
| Negro Botdn de 16 (verde-negro)

llamada GSM

Blanco
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Bus CAN

En la pestafha “Configuracion” seleccione “CAN” de la lista:

Agregar parametro CAN

Optimv.3.0

FW:0.1.0277 1D

Ajustes  |CaN

. Terminal
Seleccionar todos de

Largo del Nombre/Campo Valor

parametros

Estado del freno de = Desactivada por la
= configuracion

Desactivada por la

Presion de aceite del motor :
configuracitn

La temperatura del refrigerante

Consumo de combustible diurna
m

182 65257

GRABAR EN EL DISPOSITIVO [Gii)(§]

Parametros CAN

#| Estado del freno de mano Desactivado v
#| Posicion de los pedales del acelerador | Desactivado v
#| Presion del aceite del motor Desactivado v

Temperatura del liquido refrigerante del

v Desactivada v
motor

#| Temperatura del combustible Desactivado ¥

#| Temperatura del aceite del motor Desactivado *

#| Consumo diario de combustible Desactivado v

& Ahnrrn inctantdnan Nacacrtivadn L 4

En la lista, seleccione los parametros cuyo valor se mostrard en Omnicomm Online 'y
compruebe las casillas correspondientes en la columna “Uso”.

Si necesita agregar parametros de lectura desde el bus CAN que no estén en la lista,
presione el botén “Agregar” en Omnicomm Configurator. Se abrird una ventana:
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Editar una tabla

Offset (bit)

SPN

Ausar

“Longitud” - Seleccionar el largo del paquete de datos. Posibles valores: 1, 2, 3, 4 (bit), 1,
2,4 (bytes).

“PGN” - introduzca el niUmero de grupo de pardmetros que define el contenido del
mensaje correspondiente de acuerdo a la norma SAE J1939. Valores posibles:de 1 a
262143,

“Compensaciéon” - introduzca el valor de compensacién relativo a la direccién base
area de almacenamiento de bits. Valores posibles: de 0 a 63.

“SPN” - introduzca el cédigo de parametro segun SAE J1939. Valores posibles:de 0 a
4294967295.

“Uso” - marque la casilla si desea leer este parametro del bus CAN.
Pulse el boton “Guardar”.

Realice la conexiéon mediante el dispositivo de lectura del bus CAN del vehiculo (CAN-
cocodrilo).

Cuando se utilizan dispositivos de lectura inaldmbricos, conectar las terminales segun

el siguiente diagrama:

Terminal Omnicomm

Conector X1

Circuito Aplicacion 0OKO
CAN L — CANL 8 (violeta-blanco)
CAN H CAN H 18 (violeta-amarillo)

Configurar la recepcion de los datos del volumen de combustible en el tanque desde
al bus CAN del vehiculo Conecte y configure la recepcién de los pardmetros de
funcionamiento de equipo del bus de datos CAN J1939 y establezca el sensor de
combustible - “Sensor CAN”.

Verifique la indicacién de los valores del sensor de combustible en la pestaina
“Monitoreo”, el valor debe ser de 0 a 4095.
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Sellado

Durante la lectura del nivel de combustible en el tanque del bus CAN, ajuste el modo
de funcionamiento de la terminal mientras la llave de contacto esté apagada a
"Coleccionar datos durante el golpeteo”. De lo contrario, el grafico del nivel de
combustible no se mostrara correctamente.

Sellado

El sellado de la cubierta protectora es brindado para las terminales de video
Omnicomm OKO.

Aplique el adhesivo de sellado a la cubierta protectora para prevenir la eliminaciéon de
la cubierta sin dafar el adhesivo.

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Especificaciones Técnicas

Especificaciones Técnicas

Comunicacion

Sistemas de navegacion por satélite

Canal de transmision de datos

Numero de tarjetas SIM

Video

Cantidad de cdmaras de video IP

conectadas

Formato de compresion de video

Encriptacion de video

Volumen de vdeo de una camara

Calidad de grabacién

Resolucién de video

Marcos por segundo

Fuente de alimentacion

Voltaje de alimentacién, V

Terminal de Video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

GPS/GLONASS

GSM / GPRS
UMTS/ HSPA

De1a4

*.h264

Si

5 Mb/min

1024 kbit/s

720p (1280x%720)

15

10...36
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Especificaciones Técnicas

Comunicacion

Proteccion contra sobrevoltaje

Alimentacion del sensor externo

Capacidad de bateria de reserva, mAh

Recoleccion y transmision de datos

Periodo de recoleccion de datos, s

Capacidad de memoria no volatil, eventos

Soporte paratarjetas SD

Tiempo de grabaciéon méaxima

1 cdmara

2 camaras

3 camaras

4 camaras

Entradasy salidas

Entrada de lallave de contacto

Entrada de botén de panico

Entrada de sensor de RPM

Entrada de botén de Ilamada al operador

Terminal de Video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

Si

Si

1400

15...240

150000

2x256Gb

1700 h
850 h
560 h
420h

Si

Si

Si

Si
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Especificaciones Técnicas

Comunicacion

NUmero de entradas universales

Numero de salidas digitales

A/NOUT

Interfaces

Interfaz CAN

Interfaz RS-485

Interfaz RS-232

Interfaz USB

Conexidén de comunicacion de video

Interfaz 1-Wire

Ethernet

Acelerémetro integrado

Diseno

Dimensiones, mm

Terminal de Video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

4+2 (Entrada 5, Entrada 6 solamente para sefiales

de pulso)

Si

Si

Si

Si

Si

Si

Si

225x180x48 mm
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Especificaciones Técnicas

Comunicacion

Rango de temperatura de trabajo, °C

Control de manipulacion del cuerpo

Disefio de laantena

Capacidades

Conexiones de sensoresde nivel de

combustible

Soporte de 2 operadores de redes moviles

Cantidad de servidores de transmision de

datos

Control remoto através de GPRS

Calentamiento de tarjeta SIM

Identificacion del conductor

Registro de fotos de eventos

Conexidn de sensores de temperatura 1-

Wire

Soporte de sensores del pasajero

Terminal de Video Omnicomm OKO
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-40...+85

Si

Externo

Si

Si

Si

Si

Si

Si

Si
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Especificaciones Técnicas

Comunicacion

Salida de datos através de indicador

externo

Notificaciones SMS

Terminal de Video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

Si

Si
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Indicacion LED

Indicacién LED

Indicador

Fuente

(rojo)

GPS

(verde)

3G

(verde)

SD1,SD2

(verde)

Modo de

indicacion

Apagado

Encendido

permanentemente

Apagado

Encendido

permanentemente

Apagado

Encendido

permanentemente

Apagado

Encendido

permanentemente

Valor

No hay alimentacién

Fuente de alimentacion: Principal

Médulo fuente de alimentacion apagado

Se reciben datos validos de los satélites

Médulo fuente de alimentacion apagado

Dentro de la coberturade lared GSM, se realiza el

intercambio con el servidor de comunicacién

No se realizala grabacién de video

Se realizala grabacién de video

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Comandos SMS

Comandos SMS

Comandos de SMS para la gestién de las terminales de video

Comando

Texto de comando

en SMS

*SOUND 1#

*SOUND 0#

*SETDOUT param#
Param=0
Param=1

Param=0,1

*GETIMGH#

Denominaciéon

Respuestaaun comando en SMS

SOUND ON Solicitud para encender
lasirena

SOUND OFF Solicitud para desactivar
lasirena

SETDOUT Solicitud para desactivar

Posibles valores de parametro: lasalida digital

param = OK esi el comando se reenvia parasu
ejecucion

param = ER si el comando no se reenvia para su

ejecucion
GETIMG param Solicitud para tomar
Posibles valores de parametro: fotos (si lacamara esta

param = OK si el comando se reenvia parasu conectada)
ejecucion
param = ER si el comando no se reenvia para su

ejecucion
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Comandos SMS

Comando

Texto de comando

en SMS

*CLRDOUT param#
Param=0
Param=1

Param=0,1

*GETDOUTH#

*CONNECT#

*GETLINK#

*GETINFO#

Respuestaa un comando en SMS

CRLDOUT param

Posibles valores de parametro:

param = OK si el comando se reenvia parasu
ejecucion

param = ER si el comando no se reenvia para su

ejecucion

DOUTO0=11=0

donde: output_number=output_state

CONNECT CS_address:port

LINK ip4_CS_address:port date_and_time

INFO DID=devicelD
HW=cdédigo_version_del_equipo
BL=version_del_ cargador
FW=version_del_firmware REC=nimero_de_
registros_archivados

IMElI=identificador_unico_del _modem_GSM

Terminal de Video Omnicomm OKO

Denominaciéon

Solicitud para desactivar

la salida digital

Solicitud de estado de
salida digital

Solicitud para establecer
laconexionde la

Terminal alaCS

Solicitud de la condicién

de conexiénaCS

Solicitud de estado del

vehiculo
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Comandos SMS

Comando

Texto de comando

en SMS

*RESET#

*GETSTATH#

*SETPWDID vid
pwdid#

vid -identificacién
de laterminal;
pwdid -
contrasefa/

identificacion.

Denominaciéon

Respuestaa un comando en SMS

RESET param Reestablecer laTerminal
Posibles valores de parametro:

param = OK si el comando se envia para su

ejecucion

param = ER si el comando no se reenvia para su

ejecucion
STATtiempo_y_fecha_de_la_terminal Solicitud de estado del
GPS=posicion_GPS vehiculo

SPD=velocidad
IGN=estado_de_ignicién

L1=nivel_de_combustible:estado_del_sensor

L6=nivel_de_combustible:estado_del_sensor
Codigos de estados del sensor de nivel de
combustible LLS/LLS-AF:

+ 0 - desactivado;

+1-noestalisto;

+ 2 -listo, frecuencia 20 - max Hz;

«3 -serror, frecuencia0-19 Hz.

SETPWDID Pardmetros de ajuste
ERRID/ERRNulPWD/ERRAIrSet/PWD:pwdid OK  “contrasefia”

Terminal de Video Omnicomm OKO
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Comandos SMS

Comando

Texto de comando Respuestaaun comando en SMS

en SMS

*CONNECTSC# CONNECT SC
*SETAPN apn# SETAPN apn ERR/OK
apn - APN del

operador

*SETAPN2 apn# SETAPN apn ERR/OK
apn - APN del
segundo operador

de latarjeta SIM

*GPSCOLD# GPSCOLD ERR/OK

*UNBLOCK#

Terminal de Video Omnicomm OKO

Denominaciéon

Solicitud para establecer
laconexiéon de la
Terminal al servidor de

configuracion

Configuracion de APN

Configurar APN para el
segundo operador de la

tarjeta SIM

Arranque en frio de un

receptor GPS

Desbloqueo de la

terminal de video
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