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Entrada

Servidor de conversao

Este manual do usuario contém recomendagdes para a configuracdo de terminais de
terceiros para operacao no software Omnicomm Online.

Entrada

Para conectar ao servidor de conversao, abra o navegador e cole ou digite
http://convert.omnicomm.ru:8082/#en na barra de enderecos.

E exibida a tela de autenticacdo do usuario:
Conwversion Server. Authorization
Liser name
Fassword

Log in

Digite o login de revendedor Omnicomm Online no campo “Nome do usudrio”. Digite
a senha de revendedor Omnicomm Online no campo “Senha”. E apresentada na
Figura 2 a tela principal do servidor de conversao.
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Adicao de um terminal de terceiros ao servidor de conversao

Adicao de um terminal de terceiros ao
servidor de conversao

Pressione o botao “Adicionar” na tela principal do servidor de conversao . Aparece a
seguinte tela:

Adding VH profila
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Digite o nome e numero de registro do veiculo ao lado de “Nome do veiculo”. O nome
do veiculo deve conter entre 3 e 20 caracteres. Ele deve coincidir com o nome do
veiculo informado no software Omnicomm. Selecione o tipo de equipamento de
bordo instalado no veiculo préoximo a “Tipo do terminal”. Informe o IMEI ou nimero
de fabrica do terminal préoximo a “Numero de identificador”. O numero de
identificacdo deve conter entre 3 e 20 caracteres. Os caracteres permitidos sao
caracteres latinos e numéricos. Para adicionar um terminal e configura-lo, pressione o
botdo “Salvar e continuar para as configuragoes”. A tela de configuragao da conversao
de dados para o veiculo é aberta. Para adicionar o terminal e continuar para a tela
principal do servidor de conversao, pressione “Salvar”. Em caso de cometer erros ao
adicionar um terminal, entre em contato com o departamento de suporte técnico da
Omnicomm através do e-mail support@omnicomm-online.com ou pelos numeros de
telefone informados em www.omnicomm-online.com.

Configuracao dos terminais

Importante! O terminal devera ficar configurado e enviar dados para o servidor de
conversao. Antes de selecionar as opgoes para o “Método de cdlculo”, va para a aba
de “Monitoramento” e certifique-se de que os dados do parametro planejado de
“Método de calculo” estao disponiveis.

Selecione o terminal a ser configurado na tela principal do servidor de conversao e
pressione o botao “Editar”.

Servidor de conversao
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Exemplo. Perfil do veiculo, aba “Parametros diversos”, secao “Quilometragem” — listar
os possiveis métodos de célculo (Figura 7). Método planejado — “Contador relativo 1”.
Va para a aba “Monitoramento”, o parametro “Contador relativo 1" ndo possui valor
algum (Figura 8). Com isso, os dados do medidor relativo ndo estdao sendo fornecidos,
e ndo é recomendavel selecionar este método.
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Método de cdlculo planejado — “Quilometragem absoluta, m” (em metros), va para a
aba “Monitoramento”. O parametro “Quilometragem absoluta” possui o valor correto.
O método de calculo “Quilometragem absoluta” é, portanto, a escolha adequada.

Servidor de conversao
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Method of calculation:
Calculate by GPS in Drnnicu-rnrru
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Adicao de um terminal de terceiros ao servidor de conversao

Parametros principais

Na secdao “Parametros principais”:

Nome do veiculo — nome do veiculo informado ao adiciona-lo no servidor de
controle.

Tipo de terminal — tipo do terminal instalado no veiculo.

Identificador nico — IMEI ou numero de fabrica do terminal informado ao adicionar
o veiculo no servidor de controle. Os caracteres permitidos sao caracteres latinos e
numéricos.

ID Omnicomm — numero de identificacdo do terminal instalado no veiculo. O nimero
de identificacdo é formado automaticamente com base no ID Unico do terminal.

Numero de telefone — numero de telefone do cartdo SIM inserido no terminal.
Temporizador da coleta de dados, em s. O parametro é necessario para assegurar
intervalos regulares entre os eventos (dados) no software Omnicomm Online. Valor
recomendado — intervalo da coleta dos dados dos sensores de nivel de combustivel
LLS instalados no terminal.

Limite de velocidade maximo, kph (km/h) — digite o valor de velocidade do veiculo
acima do qual o software Omnicomm Online registrard o deslocamento do veiculo
com velocidade excessiva.

Rotacoes por minuto criticas do motor — digite o valor de rotacao do motor acima do
qgual o software Omnicomm Online registrard a operagao do veiculo com carga acima
do limite.

Rotacao do motor em marchalenta — valor de rotacdo do motor acima do qual o
software Omnicomm Online registrara o deslocamento do veiculo.

Parametros do sistema

Abra a aba “Indicadores do sistema” :

Servidor de conversao
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Data conversion settings for VH 356173061876988

Main parameters | Systemflags | Various parameters | Universalinputs | Mavigafiondata LLS = CANdata  Monitoring

Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation:

Discrete input 1 - Always-On Connection - Always In a Home Network Always external pawer -
Invert

Method of calculation: Method of calculation: Method of calculation:

Always Switched off v Always Closed Device - Abways Switched 0ff hd

Save | Cancel

Isto exibe as se¢des de configuracao relativas ao tipo de terminal conectado.

Importante! O campo **"Método de calculo"** apresenta somente os métodos de
calculo suportados pelo terminal de terceiros selecionado.

Indicador de ignicao

A secao “Indicador deignicao” contém:

Method of calculation:
Discrete input 1 E|
Always switched-on
Movement flag

Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4
Analogue input 1
Analogue input 2
Analogue input 3

Analogue input 4
Main power

O campo “Método de calculo” apresenta somente os métodos de calculo suportados

Servidor de conversao
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pelo terminal de terceiros selecionado. Selecione o parametro com base no qual o
software Omnicomm Online registrara o evento de ativacao/desativacao da ignicao
do veiculo.

Valores possiveis dependendo do tipo de terminal conectado:

e “Sempreligado”. Este método de calculo é o valor padrao ou é configurado
qguando ndo é necessario monitorar a ativacao/desativacao da ignicdo. O software
Omnicomm Online mostrard que a ignicao esta permanentemente ligada. Com isso
0s parametros nao serao calculados com base na ativacao/desativacao da ignicao

¢ “Indicador deignicao”. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite dados de ativacao/desativacao da ignicao de acordo com a
posicao da chave de ignicao

¢ “Alimentacao principal”. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite dados sobre a disponibilidade de alimentacao principal e
alimentacdo de bateria de reserva. O software Omnicomm Online registrara a
ignicdo ativada se o terminal for alimentado pela bateria de reserva

e “Rotacao do motor”. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite valores sobre a rotacao do motor. O software Omnicomm Online
registrard a ignicao ativada quando os valores de rotacdao do motor estiverem
acima de 0

¢ “Indicador de movimento”. Este método de calculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite o evento 'em movimento'. O software Omnicomm Online
registrara a ignicdao ativada se o terminal transmitir o evento 'em movimento'

¢ “Entradadedicada”. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros estiver conectado ao sinal proveniente da chave de ignicdo. O software
Omnicomm Online registrara a ignicao ativada ao receber do terminal de terceiros
o registro do evento de uma entrada dedicada

Se for necessario registrar a ignicao ao receber o evento de que a entrada dedicada
foi desativada, marque a caixa “Inverter”.

Method of calculation:
Discrete input 1 A

Invert

Servidor de conversao 10
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¢ “CANdarotacao do motor”. Este método de cdlculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite valores sobre a rotacao do motor a partir do barramento
CAN. O software Omnicomm Online registrard a ignicdo ativada ao receber do
terminal de terceiros o registro de eventos sobre dados de rotacao do motor do
barramento CAN

¢ “Entradaanaldgica”. Este método de célculo é configurado se uma entrada
analégica do terminal de terceiros estiver conectada ao sinal da chave de ignicao. O
software Omnicomm Online registrara a ignicao ativada quando a tensao da
entrada analdgica superar o “Threshold value, B” (valor de limite B).

Se for necessario registrar a ativacao da ignicdo quando a tensao da entrada
analégica estiver abaixo do “Valor de limite”, marque a caixa “Inverter”.

Method of calculation:
Analogue input 1 -

Threshold value
1

Invert

¢ “Alimentacao principal”. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite dados sobre a disponibilidade da alimentacao principal. O
software Omnicomm Online registrara a ignicao ativada quando a tensao do
circuito elétrico do veiculo superar o “Valor de limite”

Se for necessario registrar a ativacao da ignicdo quando a tensao do circuito elétrico
do veiculo estiver abaixo do “Valor de limite”, marque a caixa “Inverter”.

Method of calculation:
Main power hd

Threshold value
1

Invert o]

Disponibilidade da conexao GSM

Na secdao “Disponibilidade da conexao GSM":

Servidor de conversao 11



Adicao de um terminal de terceiros ao servidor de conversao

Method of calculation:
Always-0On Connection hd

Importante! As op¢oes para o método de cdlculo sao apresentadas na ordem
descendente de prioridade, portanto a primeira opcao sera a de maior prioridade.

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrara a disponibilidade da conexao GSM.

Valores possiveis dependendo do tipo de terminal conectado:

¢ “Conexao sempre disponivel”. Este método de calculo representa o valor padrao
ou é configurado se nédo for necessario monitorar a disponibilidade da conexao
GSM. O software Omnicomm Online exibird uma disponibilidade permanente da
conexao via GSM

e “Conexao GSM". Este método de célculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite informacdes sobre a disponibilidade da conexao GSM. O software
Omnicomm Online registrara a a disponibilidade da conexao GSM ao receber do
terminal o evento de disponibilidade de conexao GSM

¢ Intensidade do sinal GSM. Este método de calculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite dados sobre o nivel de recepcdo do sinal. O software
Omnicomm Online registrara a a disponibilidade da conexao GSM ao receber do
terminal de terceiros valores de niveis de recepcao de sinal acima de 0

Roaming
Na secao “Roaming”:

Selecione, no campo “Método de célculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrard quando o veiculo estd em Roaming.

Method of calculation:
Always In @ Home Network -

Valores possiveis dependendo do tipo de terminal conectado:

Servidor de conversao 12
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¢ “Semprenumaredelocal”. Este método de calculo é o valor padrao ou é
configurado quando nao for necessario monitorar a presenca em Roaming. O
software Omnicomm Online exibird a presenca permanente do terminal na rede
local

¢ Indicador “Roaming”. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite informacdes sobre a presenca em Roaming. O software
Omnicomm Online registrara a presenca em Roaming ao receber do terminal o
evento de presenca em Roaming

Status da fonte de alimentacao

Na secdo “Status da fonte de alimentacao”:

Method of calculation:
Always external power -

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrard o status da fonte de alimentacao do terminal.

Valores possiveis dependendo do tipo de terminal conectado:

¢ Indicador “Status da fonte de alimentacao”. Este método permite o registro no
software Omnicomm dos eventos de ativacdo/desativacao da alimentacao principal
e de transicdo para uma alimentacao de reserva. O valor de tensao da fonte de
alimentacao principal é determinado na secao 44.3

¢ “Sempre com alimentacao externa”. Este método é configurado se o terminal ndo
transmitir o parametro “Status da fonte de alimentacdo” (interna/externa) ou se nao
for necessario monitorar no software Omnicomm os eventos de
ativacao/desativacao da alimentacao principal e de transicao para uma alimentacao
de reserva. O software Omnicomm Online exibira disponibilidade permanente da
alimentacao externa

Botao de panico

Na secao “Botao de panico”:
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Method of calculation:
Alwiays Switched Off E|

Discrete input 1
Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrara o status do botao de panico.

Valores possiveis dependendo do terminal conectado:
e Sempredesligado. Este método de célculo é o valor padrdo ou é configurado

guando nao for necessario monitorar o status do botao de panico. O software
Omnicomm Online sempre exibird a auséncia de atuacdes do botdao de panico

¢ Indicador “Botao de panico”. Este método de célculo é configurado se um terminal

de terceiros transmite informacgdes sobre o status do botdao de panico. O software
Omnicomm Online registrara o pressionamento do botao de panico ao receber o
respectivo evento do terminal de terceiros

¢ Daentradadedicada <N>. Este método de calculo é configurado se o botdo de
panico estiver conectado a uma entrada dedicada do terminal de terceiros. O

software Omnicomm Online registrara a atuacao do botao de panico ao receber do

terminal de terceiros o registro de um evento de atuacao da entrada dedicada. Se
for necessario registrar a atuacdo do botao de panico ao receber o evento de que
entrada dedicada foi desativada, marque a caixa “Inverter”

Adulteracao do dispositivo

Na secdao “Adulteracao do dispositivo”:

Servidor de conversao
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Method of calculation:
Always Closed Device E|

Discrete input 1
Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrara adulteracao do terminal.

Valores possiveis dependendo do terminal conectado:

¢ “Dispositivo semprefechado”. Este método de calculo é o valor padrdo ou é
configurado quando nao for necessario monitorar o status do sensor de controle
de adulteracao. O software Omnicomm Online sempre exibird a ndo adulteracdo do
dispositivo

¢ Indicador “Dispositivo adulterado”. Este método de calculo é configurado se um
terminal de terceiros transmite informacgdes sobre o status do sensor de
adulteracdo. O software Omnicomm Online registrarad a adulteracdo do dispositivo
ao receber o evento respectivo do terminal de terceiros

¢ Daentradadedicada <N>. Este método de calculo é configurado se o sensor de
adulteracao estiver conectado a uma entrada dedicada do terminal de terceiros. O
software Omnicomm Online registrara a adultera¢ao do dispositivo ao receber do
terminal de terceiros o registro de um evento de atuacao da entrada dedicada. Se
for necessario registrar a adulteracdo do invélucro do dispositivo ao receber o
evento de que a entrada dedicada foi desativada, marque a caixa “Inverter”.

Status da saida dedicada na secao “Status de saida dedicada”

Na secdao “Status de saida dedicada”:

Method of calculation:
Always Switched Off -

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
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Omnicomm Online registrara o status da saida dedicada.
Valores possiveis dependendo do terminal conectado:
e “Sempre desativado”. Este método de cdlculo é o valor padrao ou é configurado

quando nao for necessario monitorar a saida dedicada. O software
Omnicomm Online sempre exibira que a saida dedicada esta desativada

¢ Indicador “Status da saida dedicada”. Este método de calculo é o valor padrao ou é
configurado se um terminal de terceiros transmite informacgdes sobre o status da
saida dedidada
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Parametros diversos

Main parameters System flags Various parameters Universal inputs Mavigation data LLS

Method of calculation: Method of calculation:
Calculate by GPS in Omnicomm ~ Always 1000 -

Quilometragem
Na secdao “Quilometragem”:

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online calculard a quilometragem do veiculo.

Servidor de conversao
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Method of calculation:
Calculate by GPS in OmnicnmrrE|

Absolute counter 1
Absolute counter 2
Absolute counter 3
Absolute counter 4
Absolute counter 5
Absolute counter @
Absolute counter 7
Absolute counter 8
Relative counter 1
Relative counter 2
Relative counter 3
Relative counter 4
Relative counter 5
Relative counter &
Relative counter 7
Relative counter 8
CAN parameter :SPN245

Valores possiveis dependendo do terminal conectado:

¢ Calcular por GPS no software Omnicomm. Este método de cdlculo é o definido por
padrao. A quilometragem serd calculada no software Omnicomm Online em
coordenadas de GPS. Sera definido o valor “Velocidade no GPS, quilometragem em
coordenadas de GPS” (sem filtrar as imprecisdes) nas configuracdes do perfil do
veiculo, no parametro “Método para o cdlculo da quilometragem e da velocidade”

¢ Quilometragem absoluta. Este método de calculo é determinado se o terminal de
terceiros transmite um valor cumulativo da quilometragem em metros percorrida
pelo veiculo por todo o periodo de operacao do veiculo. Serd definido no software
Omnicomm Online o valor “Pelos dados do terminal” (sem filtrar as imprecisdes) nas
configuragdes do perfil do veiculo, no parametro “Método para o célculo da
quilometragem e da velocidade”

¢ Quilometragem relativa. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite os valores de quilometragem entre os eventos na sequéncia, em
metros. Sera definido no software Omnicomm Online o valor “Pelos dados do
terminal” (sem filtrar as imprecisdes) nas configuragées do perfil do veiculo, no
parametro “Método para o cdlculo da quilometragem e da velocidade”

Servidor de conversao 18



Adicao de um terminal de terceiros ao servidor de conversao

e Contador absoluto <N>. Este método de célculo é configurado se o terminal de
terceiros transmite o valor acumulado de quilometragem em unidades de medida
diferentes do metro

Method of calculation:
Absolute counter 1 -

The coefficient for reducing to
meters

10

e “Coeficiente para conversao em metros”. digite o fator para multiplicacdo da
distancia recebida do contador absoluto para conversao num valor em metros.

Sera definido no software Omnicomm Online o valor “Pelos dados do terminal” (sem
filtrar as imprecisdes) nas configuracdes do perfil do veiculo, no parametro “Método
para o calculo da quilometragem e da velocidade”

¢ Contador relativo <N>. Este método de calculo é configurado se o terminal de
terceiros transmite os valores de distancia entre os eventos em sequéncia em
unidades de medida diferentes do metro

Method of calculation:
Relative counter 1 -

The coefficient for reducing to
meters

10

o Coeficiente para conversao em metros. digite o fator para multiplicacdo da
distancia recebida do contador absoluto para conversao num valor em metros.

Sera definido no software Omnicomm Online o valor “Pelos dados do terminal” (sem
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filtrar as imprecisdes) nas configuracdes do perfil do veiculo, no parametro “Método
para o calculo da quilometragem e da velocidade”

¢ A partir do parametro CAN: SPN245. Este método de célculo é configurado se um
terminal de terceiros transmite valores de quilometragem a partir do sinal SPN245
do barramento CAN.

Sera definido no software Omnicomm Online o valor “Pelos dados do terminal” (sem
filtrar as imprecisdes) nas configuracdes do perfil do veiculo, no parametro “Método
para o calculo da quilometragem e da velocidade”

¢ A partir do parametro CAN “N". Este método de calculo é configurado se um
terminal de terceiros transmite os valores de quilometragem a partir do
barramento CAN e o sinal é diferente do SPN245. Selecione o valor do sinal CAN por
meio do qual o software Omnicomm Online registrara o valor de quilometragem.

Sera definido no software Omnicomm Online o valor “Pelos dados do terminal” (sem
filtrar as imprecisdes) nas configuracdes do perfil do veiculo, no parametro “Método
para o calculo da quilometragem e da velocidade”.

Velocidade do motor
Na secao “Rotacao do motor”:

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online calculard a rotacao do motor do veiculo.
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Method of calculation:
Always 1000 E|

Always 0 -
Discrete input 1
Discrete input 2
Discrete input 3
Discrete input 4
Discrete input 5
Discrete input &
Discrete input 7
Discrete input 8
Analogue input 1
Analogue input 2
Relative counter 1
Relative counter 2
Relative counter 3
Relative counter 4
Relative counter 5
Relative counter 6
Relative counter 7
Relative counter 8 A
RPM according to CAN (SPN190) |~

m

Valores possiveis dependendo do terminal conectado:

e Sempre 1000. Este método de célculo é configurado se nao for necessario
monitorar a rotacdo do motor. O software Omnicomm Online registrara o valor
permanente de rotacao 1000

e Sempre0. Este método de célculo é configurado se nao for necessario monitorar a
rotacdo do motor. O software Omnicomm Online registrara o valor permanente de
rotacdo 0

¢ Indicador deignicao. Este método de calculo é configurado se o valor de rotagao
do motor ndo for calculado, sendo definido ao registrar o evento de ignicdo do
terminal de terceiros. Em “Rotacao do motor” digite o valor de rotacao do motor a
ser registrado pelo software Omnicomm Online ao registrar o evento de ignicdo do
terminal de terceiros
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Method of calculation:
Ignition flag -

¢ Sensor derotacao do motor. Este método de cdlculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite os valores de rotacao do motor do veiculo provenientes das
leituras do seu sensor de rotacao no motor

¢ Entradadedicada <N>. Este método de célculo é configurado se o valor de rotagao
do motor nao for calculado, sendo definido ao ser ativada a entrada dedicada do
terminal de terceiros

“Rotacao do motor” digite o valor de velocidade do motor a ser registrado no
software Omnicomm Online ao registrar o evento da entrada dedicada no terminal de
terceiros

Method of calculation:
Discrete input 1 -

¢ Entradaanalégica <N>. Este método de cdlculo é configurado se o sensor de
rotacao do motor estiver conectado a uma entrada analdgica do terminal de
terceiros. O software Omnicomm Online registrard o valor de rotacao do motor ao
receber o valor respectivo do terminal de terceiros

“Coeficiente para conversao em rotagoées por minuto” digite o fator para multiplicacdo
do valor de rotacao do motor recebido para conversao em rotacdes por minuto

Method of calculation:
Analogue input 1 -

The coefficient for reducing to rpm
1
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¢ Contador relativo <N>. Este método de calculo é configurado se o terminal de
terceiros transmite os valores de rotacdo do motor entre os eventos em sequéncia
em unidades de medida diferentes de rotacdes por minuto (RPM)

“Fator de conversao para rotagées por minuto” digite o fator para multiplicacdo do
valor de rotacao do motor recebido para conversao em rotagées por minuto

e Parametro CAN: SPN190. Este método de calculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite valores sobre a rotacao do motor a partir do sinal SPN190 do
barramento CAN

e Parametro CAN <N>.. Este método de calculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite os valores de rotacdao do motor a partir do barramento CAN e o
sinal é diferente do SPN190. Selecione o valor do sinal CAN por meio do qual o
Omnicomm Online registrara os valores de velocidade do motor

Tensao da fonte de alimentacao
Na secdo “Tensao dafonte de alimentacao”:

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrard a tensao da fonte de alimentacao do terminal.

Method of calculation:
Main powwer supply E|

Additional power supply
Always 0V

Analogue input 1
Analogue input 2
Analogue input 3
Analogue input 4

Valores possiveis dependendo do terminal conectado:

¢ Alimentacao principal/adicional. Este método de cdlculo é definido se o terminal de
terceiros estiver conectado ao circuito elétrico do veiculo e a bateria de reserva. O
software Omnicomm Online registrara o valor de alimentacdo principal ou de
alimentacdo adicional dependendo do parametro “Status da fonte de alimentacdao”

¢ Fontedealimentacao principal. Este método de cdlculo é definido se o terminal de
terceiros estiver conectado ao circuito elétrico do veiculo. O software
Omnicomm Online registard apenas o valor de tensao da alimentacao principal
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¢ Fontedealimentacao adicional. Este método de calculo é configurado se um
terminal de terceiros estiver conectado a bateria de reserva. O software
Omnicomm Online registara apenas o valor de tensao da alimentacao adicional (ou
seja, a bateria de backup)

e SempreOV .Este método de calculo é definido se nao for necessario monitorar a
tensdo do circuito elétrico, e o software Omnicomm Online registrard
permanentemente o valor 0 para a tensdao da fonte de alimentacédo

e Entradaanalégica <N>. Este método de calculo é configurado se uma entrada
analdgica do terminal de terceiros estiver conectada ao circuito elétrico. O software
Omnicomm Online registrara o valor de tensao ao receber o valor respectivo do
terminal de terceiros

e Parametro CAN: SPN168. [1Este método de célculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite o valor sobre a rotacao do motor a partir do sinal SPN168 do
barramento CAN

Method of calculation:
Analogue input 1 -

The coefficient for reducing to 0.1V
1

“Coeficiente parareducao a0,1 V”. Digite o fator para multiplicar o valor de tensao da
fonte de alimentacado recebido para conversao em multiplos de 0,1V

Identificador iButton

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro “Identificador iButton” para
enviar o identificador da chave iButton para o software Omnicomm:

Calculate [&

Method of calculation:
iButton code -

[mvert

Importante! O terminal transmite o valor do identificador iButton de forma invertida.
Com isso, a tela “Monitoramento” do servidor de conversao exibe um identificador
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iButton invertido. A reversdo da inversao do valor do identificador iButton é
executada no Software Omnicomm, e o primeiro e o ultimo bytes sdo omitidos.

Exemplo.
Key Conversion server Omnicomm SW
; iButton parameter iButt I
iButton key 1D in the Monitoring window maton valie
iButton identified
F400001752F 1BDO1 01BDF152170000ED skl

00001752F1BD

Velocidade do sensor

Na secao “Velocidade de acordo com o sensor”:

_dlCulate W

Method of calculation:
Speed sensor -

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online calculara a velocidade do veiculo.

Valores possiveis dependendo do terminal conectado:

¢ Sensor de velocidade. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite os valores de velocidade do veiculo provenientes das leituras
do seu sensor de velocidade do veiculo

¢ Entradaanalégica <N>. Este método de calculo é configurado se o sensor de
velocidade estiver conectado a uma entrada analdgica do terminal de terceiros. O
software Omnicomm Online registrara o valor de velocidade ao receber o valor
respectivo do terminal de terceiros

e Parametro CAN: SPN1624. Este método de célculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite valores de quilometragem a partir do sinal SPN1624 do
barramento CAN

Servidor de conversao
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¢ A partir do parametro CAN “N”. Este método de calculo é configurado se um
terminal de terceiros transmite o valor de velocidade a partir do barramento CAN e
o sinal é diferente do SPN1624. Selecione o valor do sinal CAN por meio do qual o
software Omnicomm Online registrara o valor de velocidade

“Fator de conversao para km/h”. Digite o fator para multiplicacdo do valor de
velocidade recebido para conversao em quildmetros por hora

Entradas universais

Abra a aba “Entradas universais”:

L-alculate |

Mame of the connected equipment

Method of calculation:
Discrete input 1 i

Invert

“Calcular” - marque se for necessario monitorar a entrada universal.

“Nome do equipamento conectado” — informe o nome do equipamento auxiliar
conectado ao terminal de terceiros.

“Método de calculo” — selecione o0 método de calculo de acordo com o tipo de
equipamento auxiliar conectado.

Opcodes possiveis para o método de célculo:

¢ Entradadedicada <N>. Este método de calculo é configurado se estiver conectada
ao equipamento auxiliar uma entrada dedicada do terminal de terceiros cuja
ativacdo/desativacao deve ser monitorada. O software Omnicomm Online registrara
a ativacao do equipamento auxiliar ao receber do terminal de terceiros o registro
de um evento de ativacao da entrada dedicada.

Se for necessario registrar o desligamento do equipamento auxiliar ao receber o
evento de que a entrada dedicada foi desativada, marque a caixa “Inverter”.
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Method of calculation:
Discrete input 1 h

Invert

e Entradaanalégica <N>. Este método de calculo é configurado se estd conectado
um equipamento auxiliar a uma entrada analdgica do terminal de terceiros cujas
leituras devem ser monitoradas

=

Calculate &

Mame of the connected equipment

Method of calculation:
Analogue input 1 -

Minimum value of the measured
parameter

0

Maximum value of the measured
parameter

30

Value of a source which
corresponds to the minimum value
ofthe measured parameter

“Valor minimo do parametro medido” define o valor minimo do parametro medido
pelo sensor. O parametro é medido nas unidades de medida especificas de cada
parametro, por exemplo, graus Celcius para um parametro de temperatura.

“Valor de umafonte” — define o valor de tensao em Volts correspondente ao valor
minimo do parametro medido.

“Valor maximo do parametro medido” — define o valor maximo do parametro
medido pelo sensor.

“Valor de uma fonte que corresponde ao valor maximo do parametro medido” —
define o valor de tensdo correspondente ao valor maximo do parametro medido.

Temperature sensor (sensor de temperatura). Este método de calculo é definido ao
estar conectado ao terminal de terceiros um sensor de temperatura cujas leituras
devem ser monitoradas;

“Valor minimo do parametro medido” — define o valor minimo do parametro
medido pelo sensor em graus Celcius.

“Valor de uma fonte que corresponde ao valor minimo do parametro medido” —
define o valor de tensdo correspondente ao valor minimo do parametro medido.
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“Valor maximo do parametro medido” — define o valor maximo do parametro
medido pelo sensor em graus Celcius.

“Valor de uma fonte que corresponde ao valor maximo do parametro medido” —
define o valor de tensdo correspondente ao valor maximo do parametro medido.

“Fator de ajuste da primeira entrada universal” — informe o fator de multiplicacdo do
valor recebido para conversao nas unidades de medida do parametro fisico avaliado.

Sensor de temperatura da PCB. Este método de cdlculo é definido ao estar conectada
ao terminal de terceiros uma placa de circuito impresso com um sensor de
temperatura instalado:

Method of calculation:
Temperature sensor of the PCE =

Minimum value of the measured
parameter

o

Maximum value of the measured
parameter

30

Value of a source which
corresponds to the minimum value
ofthe measured parameter

0

Value of a source which
corresponds to the maximum value
ofthe measured parameter

Contador absoluto <N>. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite um valor cumulativo do parametro avaliado

Method of calculation:
Absolute counter 2 -

Calibration coefficient
1

“Coeficiente de calibracao” — informe o fator de multiplicacdo do valor recebido para

conversao nas unidades de medida do parametro fisico avaliado.

Sensor relativo <N>. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite um valor do parametro avaliado entre os eventos subsequentes

Dados de navegacao
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Latitude

“Método de calculo” — selecione o método de calculo de acordo com o tipo de
equipamento auxiliar conectado

Method of calculation:
GPS data hd

Opcodes possiveis para o método de célculo:

e Dados do GPS. Este método de célculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite a latitude a partir dos dados provenientes do GPS

Longitude

“Método de calculo” — selecione o0 método de calculo de acordo com o tipo de
equipamento auxiliar conectado

Method of calculation:
GPS data A

Opcodes possiveis para o método de célculo:

e Dados do GPS. Este método de célculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite a longitude a partir dos dados provenientes do GPS

Velocidade

“Método de calculo” — selecione o0 método de calculo de acordo com o tipo de
equipamento auxiliar conectado.

Method of calculation:
GPS data -

Opcodes possiveis para o método de célculo:
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¢ Dados do GPS Este método de cdlculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite o valor de velocidade proveniente dos dados do GPS

e Sempre0 Este método de cdlculo é configurado se ndo for necessario monitorar a
velocidade do veiculo. O software Omnicomm Online registrara o valor permanente
de velocidade 0

Direcao
“Método de calculo” — selecione o0 método de calculo de acordo com o tipo de
terminal de terceiros conectado.

Method of calculation:
GPS data hd

Opcodes possiveis para o método de célculo:

e Dados do GPS. Este método de célculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite a direcao de deslocamento do veiculo a partir dos dados provenientes
do GPS

e Sempre0. Este método de célculo é configurado se nao for necessario monitorar a
direcdo de deslocamento do veiculo. O software Omnicomm Online ndo registrara
uma direcao de deslocamento

Numero de satélites

“Método de calculo” - selecione 0 método de calculo de acordo com o tipo de
terminal de terceiros conectado.

Method of calculation:
GPS data -

Alwiays 12 ‘

Opcodes possiveis para o método de célculo:

e Dados do GPS. Este método de célculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite o numero de satélites de GPS
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e Sempre 12. Este método de cdlculo é configurado se ndo for necessario monitorar
o numero de satélites. O software Omnicomm Online registrara a presenca
permanente de 12 satélites

Precisao dos dados de GPS

“Método de calculo” — selecione o0 método de calculo de acordo com o tipo de
terminal de terceiros

Method of calculation:
Alwrays Accurate Data E|
The number of visible GFS satellites

Coordinates quality

Opcodes possiveis para o método de célculo:

¢ Indicador daPrecisao do GPS. Este método de calculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite informacgdes sobre a precisdo dos dados de GSM. O software
Omnicomm Online registrara a precisao dos dados de GPS ao receber o evento
respectivo do terminal de terceiros

¢ Numero de satélites visiveis. Este método de cdlculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite o numero de satélites de GPS. O software Omnicomm Online
registrara a precisao dos dados de GPS se houver mais de trés satélites visiveis

¢ Qualidade das coordenadas. Este método de cédlculo é configurado se um terminal
de terceiros transmite as coordenadas do veiculo. O software Omnicomm Online
registrara a precisao dos dados de GPS ao receber pelo menos duas coordenadas
do terminal de terceiros

¢ Dados sempre precisos. Este método de calculo é configurado se nao for
necessario registrar os dados de GPS. O software Omnicomm Online registrara
dados sempre precisos

Altitude

“Método de calculo” — selecione o método de calculo de acordo com o tipo de
terminal de terceiros conectado
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Method of calculation:
GPS data -

Opcodes possiveis para o método de célculo:

e Dados do GPS. Este método de célculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite o valor de altitude da posicao atual do veiculo a partir dos dados de GPS

¢ Sempre0. Este método de calculo é determinado se nao for necessdrio monitorar a
altitude da posicao atual do veiculo; O software Omnicomm Online ndo exibird a
altitude da posicao atual do veiculo

Sensores do nivel de combustivel
Abra a aba “LLS"™:

Main parameters System flags Various parameters Universal inputs Mavigation data LLS CAN data Manitoring

Method of calculation:
Fuel level sensor 1 -

LLS status
Calculate A

Fuel temperature:
Always 20 degrees of Celsius -

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrara o nivel de combustivel.

Opcodes possiveis para o calculo do nivel de combustivel:
¢ Sensor de nivel de combustivel X . Este método de calculo é configurado se um

terminal de terceiros transmite dados recebidos de um sensor de nivel de
combustivel LLS fabricado pela Omnicomm.

¢ EntradaanalégicaX . Este método de cdlculo é configurado se uma entrada
analégica do terminal de terceiros estiver conectada a um sensor analégico de
nivel de combustivel LLS fabricado pela Omnicomm.
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Method of calculation:
Analogue input 1 -

Yalue of the measured parameter
which corresponds to the minimum
fuel level in the tank

o

Value ofthe measured parameter
which corresponds to the maximum
fuel level in the tank

100

LLS status
Calculate b

Fuel temperature:
Always 20 degrees of Celsius -

¢ Do sensor absoluto. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor atual do nivel de combustivel no tanque

Method of calculation:
Absolute counter 1 b

Yalue ofthe measured parameter
which corresponds to the minimum
fuel level in the tank

0

Yalue of the measured parameter
which corresponds to the maximum
fuel level in the tank

100

“Valor do parametro medido que corresponde ao nivel de combustivel minimo no
tanque” — digite o valor (em Volts) da tabela de calibracao do sensor analdgico que
corresponde ao tanque vazio.

“Valor do parametro medido que corresponde ao nivel de combustivel maximo no
tanque” — digite o valor (em Volts) da tabela de calibracao do sensor analégico que
corresponde ao tanque cheio.

¢ A partir do parametro CAN SPN96. Este método de célculo é configurado se
somente estiver conectado ao terminal de terceiros um sensor do nivel de
combustivel e os dados forem transmitidos do sinal SPN96 do barramento CAN
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¢ A partir do parametro CAN SPN38. Este método de célculo é configurado se
estiverem conectados dois sensores de nivel de combustivel ao terminal de
terceiros e os dados forem transmitidos a partir do sinal SPN96 do barramento CAN
para o primeiro reservatério e do sinal SPN38 do barramento CAN para o segundo

“Valor do parametro medido que corresponde ao nivel de combustivel minimo no
tanque” — digite o valor (em Volts) da tabela de calibracao do sensor do nivel de
combustivel conectado ao terminal de terceiros que corresponde ao tanque vazio.

“Valor do parametro medido que corresponde ao nivel de combustivel maximo no
tanque” — digite o valor (em Volts) da tabela de calibracao do sensor do nivel de
combustivel conectado ao terminal de terceiros que corresponde ao tanque cheio.

¢ A partir do parametro CAN “N”. Este método de calculo é configurado se um
terminal de terceiros transmite o valor do nivel de combustivel a partir do
barramento CAN e o sinal é diferente do SPN96

Opcodes possiveis para determinar o status do LLS:

¢ Calcular. Este método de calculo é configurado se um terminal de terceiros
transmite dados sobre o status do sensor do nivel de combustivel ou no caso das
leituras do sensor do nivel de combustivel ultrapassarem o intervalo entre 0 e 4095.

e Sempre“Pronto”. Este método de cdlculo é configurado se ndo for necessario
monitorar o status do sensor do nivel de combustivel. O software
Omnicomm Online sempre exibira o status “Pronto” por padrao

Opcodes possiveis para o método de cédlculo da temperatura do combustivel:

e Sempre 20 graus Celcius. Este método de calculo é o valor padrao ou é configurado
se um terminal de terceiros nao transmite dados da temperatura do combustivel
para o software Omnicomm Online.

e A partir do sensor de temperatura. Este método de célculo é configurado se um
terminal de terceiros transmite dados de temperatura do combustivel a partir das
leituras do sensor de temperatura.

Dados provenientes do barramento CAN

Abra a aba “CAN":

Selecione, no campo “Método de calculo”, o parametro com base no qual o software
Omnicomm Online registrard o parametro CAN.
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Parametros CAN e possiveis métodos de calculo:

e Parametro CAN SPN70. Este método de calculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o status do freio de estacionamento a partir do sinal SPN70 do
barramento CAN;

e Parametro CAN SPN91. Este método de calculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite a posicao do pedal do acelerador a partir do sinal SPN91 do
barramento CAN;

e Parametro CANSPN100. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor sobre a pressao do éleo do motor a partir do sinal
SPN100 do barramento CAN;

e Parametro CANSPN110. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor sobre a temperatura do liquido de arrefecimento do
motor a partir do sinal SPN110 do barramento CAN;

e Parametro CANSPN174. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor sobre a temperatura do combustivel a partir do sinal
SPN174 do barramento CAN;

e Parametro CANSPN175. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor sobre a temperatura do 6leo do motor a partir do sinal
SPN175 do barramento CAN;

e Parametro CANSPN182. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor do consumo didrio de combustivel a partir do sinal
SPN182 do barramento CAN;

e Parametro CAN SPN184. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor do consumo instantaneo de combustivel a partir do
sinal SPN184 do barramento CAN;

e Parametro CAN SPN190. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite valores sobre a rotacao do motor a partir do sinal SPN190 do
barramento CAN;

e Parametro CAN SPN244. Este método de célculo é configurado se um terminal de

terceiros transmite o valor da quilometragem didria a partir do sinal SPN244 do
barramento CAN;
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e Parametro CAN SPN245. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor da quilometragem total a partir do sinal SPN245 do
barramento CAN;

e Parametro CAN SPN247. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor da duracao total da operacao do motor a partir do sinal
SPN247 do barramento CAN;

e Parametro CAN SPN250. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o consumo total de combustivel a partir do sinal SPN250 do
barramento CAN;

e Parametro CANSPN521. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite informacgdes sobre a posicdo do pedal do freio de servico a
partir do sinal SPN521 do barramento CAN;

e Parametro CANSPN522. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite a posicao do pedal de embreagem a partir do sinal SPN552 do
barramento CAN;

e Parametro CANSPN527. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o status do piloto automatico a partir do sinal SPN527 do
barramento CAN;

e Parametro CANSPN582. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor de carga no eixo a partir do sinal SPN582 do barramento
CAN;

e Parametro CANSPN597. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite informacgdes sobre o status do pedal do freio de servico a partir
do sinal SPN597 do barramento CAN;

e Parametro CAN SPN598. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite informacgdes sobre o status do pedal de embreagem a partir do
sinal SPN598 do barramento CAN;

e Parametro CAN SPN914. Este método de célculo é configurado se um terminal de

terceiros transmite dados sobre a quilometragem até a préxima manutencao a
partir do sinal SPN914 do barramento CAN;
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e Parametro CANSPN916. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite dados sobre o tempo de operacao do motor até a préxima
manutencao a partir do sinal SPN916 do barramento CAN;

e Parametro CAN SPN928. Este método de célculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite dados com o indice do eixo a partir do sinal SPN928 do
barramento CAN;

e Parametro CANSPN1624. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite o valor sobre a velocidade instantanea do veiculo a partir do
sinal SPN1624 do barramento CAN;

e Parametro CANSPN1821. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite informacgdes sobre o status da porta do veiculo a partir do sinal
SPN1821 do barramento CAN;

e Parametro CANSPN1856. Este método de cdlculo é configurado se um terminal de
terceiros transmite informacdes sobre o status do cinto do veiculo a partir do sinal
SPN 1856 do barramento CAN.

Visualizacao dos valores atuais

Abra a aba “Monitoramento”.

A tela se abrird (Figura 48), exibindo os valores atuais dos parametros configurados
pelo método de cdlculo indicado.

“Momento da medicao do parametro na ultima mensagem” (no formato DD/MM/AAAA
hh:mm:ss) — momento da gravacao do valor/evento da ultima mensagem recebida.

“Ultima mensagem recebida” (no formato DD/MM/AAAA hh:mm:ss) — momento em
que foi recebida a Ultima mensagem pelo servidor de conversao.

Os seguintes parametros podem ser exibidos na secao “Monitoramento”, dependendo
do tipo de terminal de terceiros:

¢ Indicador do Power supply status (status da fonte de alimentacao)

¢ Indicador do Additional power supply status (status da fonte de alimentacao
adicional);

¢ Indicador da CAN Engine speed (rotacdo do motor via CAN);

¢ Indicador de Roaming;
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¢ Indicador de Ignition (ignicao);

¢ |ndicador da GSM connection (conexao GSM);

¢ Indicador da GPS accuracy (precisao do GPS);

¢ Indicador do Panic button (botdo de panico);

¢ Indicador de Device tampered (dispositivo adulterado);

¢ Indicador da CAN data availability (disponibilidade de dados CAN);
¢ Indicador do Discrete output status (status da saida dedicada);

e Latitude, em graus;

e Longitude, em graus;

e GPS speed (velocidade via GPS, em km/h);

e GPS direction (direcao via GPS, em graus);

e GPS height (altitude via GPS, em m);

o Number of satellites (nimero de satélites);

¢ Main power (alimentacgao principal, em V);

¢ Additional power, (alimentacao alternativa, em V);

¢ Absolute mileage (distancia percorrida absoluta, em m);

¢ Relative mileage (distancia percorrida relativa, em m);

e Speed (velocidade, em km/h);

e Engine speed (rotacao do motor, em RPM);

e Acceleration magnitude (magnitude de aceleracao, intervalos de 0,01 g);
o LLS<N> Temperature (temperatura do LLS<N>, em °C);

e PCB board temperature (temperatura da placa PCB, em °C);

e X-wise acceleration (aceleracao no sentido X, intervalos de 0,01 g);
e Y-wise acceleration (aceleracdo no sentido Y, intervalos de 0,01 g);
e Z-wise acceleration (aceleracao no sentido Z, intervalos de 0,01 g);
e SPN70 — status do freio de estacionamento;

e SPN91 — posicao do pedal do acelerador;
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e SPN100 — pressao do 6leo do motor;

e SPN110 — temperatura do liquido de arrefecimento;
e SPN174 — temperatura do combustivel;

e SPN175 - temperatura do 6leo do motor;

e SPN182 — consumo de combustivel diario;

e SPN184 — consumo de combustivel instantaneo;

e SPN244 — quilometragem diaria;

e SPN247 — tempo total de opera¢ao do motor;

e SPN250 — consumo total de combustivel;

e SPN521 — posicao do pedal do freio de servico;

e SPN522 — posicao do pedal de embreagem;

e SPN527 — status do piloto automatico;

e SPN582 /*PGN 65258 */ — carga do eixo;

e SPN597 — status do pedal do freio de servico;

e SPN598 — status do pedal de embreagem;

e SPN914 — quilometragem até a préxima manutencao técnica;
e SPN916 — Tempo de operacao do motor até a préxima manutencao técnica;
e SPN928 /*PGN 65258 */ — indice do eixo;

e SPN1821 — status da porta;

e SPN1856 — status do cinto de seguranca;

¢ nivel de combustivel segundo o CAN;

¢ Nivel segundo o LLS<N>;

e Status do LLS<N>;

e |ntensidade do sinal GSM;

¢ |ndicador de deslocamento;

e DOP/HDOP;

e (Cddigo do i-Button;
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e Sensor de temperatura <N>, em °C;

e Tensao da bateria interna,em V;

e Entrada analégica <N>;

¢ Distancia percorrida segundo o CAN (SPN245);
¢ Velocidade instantanea segundo o CAN (SPN1624);
¢ RPM do motor segundo o CAN (SPN190);

e Tensao segundo o CAN (SPN168);

e Precisao das coordenadas;

e SPN-96 nivel de combustivel no tanque n° 1;
e SPN-38 nivel de combustivel no tanque n° 2;
e Contador absoluto <N>;

e Contador relativo <N>;

e Entrada dedicada <N>.

“Medido” — a ultima vez que o valor do parametro foi registrado pelo terminal de
terceiros.

“Recebido” — a ultima vez que o valor do parametro foi registrado pelo terminal de
terceiros.

Remocao de terminais do servidor de
conversao

Selecione o terminal a ser excluido da lista:

OMNQCOMM Conversien Server 2 14 35 demo_en  Emt
Cdit Add Delete Copy Export a
VH name & Terminal type / Manufacturer Omnicomm identinier Terminal igentiner Date of ine k35t communication Date of the I3st event communicated by ine Tem
240/ ANTOl PAD GEM/ GEME 1074866672 02404 08117200 83944
356173061106204 Tellonika FM1100/1200i2200/5300 079106204 356173061106204 24/03/2015 16.59.23 01/01/11970 02.00.00
356 61532169 Tedtonika FM1100/1200/2200/5300 1079000122 356173061532169 01/06/2016 15:43:19 01/06/2016 15:42:14
L R R S S LS
35617306187T6088 Tellonika FM1100/1200i2200/5300 079006401 356173061876988 01/06/2016 15.09.31 01/06/2016 15.08.56
356173064519013 Tedtonika FM1100/1200/2200/5300 1079996413 356173064619013 01011970 02:00:00 01/0111970 02:00:00

Pressione o botao “Delete” (excluir).

Em caso de cometer erros ao adicionar um terminal, entre em contato com o suporte
técnico da Omnicomm através do e-mail support@omnicomm-online.com ou pelos
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Coépia das configuracoes do terminal

numeros de telefone informados em www.omnicomm-online.com.

Copia das configuracdes do terminal

Selecione de uma lista o terminal cujas configuragdes devem ser copiadas para outro
terminal do mesmo tipo e pressione o botao “Copy” (copiar). Abre-se a seguinte tela

Copying VH settings356173061532169 X

Select VH profiles where you want to copy the profile356173061532169

(s} Show the selected
VH name Omnicomm |dentifier Terminal Identifier Time of adding ¥
356173064619013 1079996413 356173064619013 1457531317677 =
396173061876988 1079996401 356173061876988 1457431453705 5
T298CWG 1079996074 356173064689123 1450249014427
356307043909539 1079995978 356307043909539 1446622233553
356173061627928 1079995906 356173061627928 1441714957176
Test Racso Lorry 3 1079995898 356307046477435 1441693625790
Austoft 7 1079995866 356307046500038 1440412768397
Austoft 11 1079995865 356307046497789 1440412739125 =
w:z >~ 1 - 30 out of 34

cancel

Exportacao dos perfis do veiculo

Para exportar os perfis do veiculo (arquivos XML dos gravadores), selecione um ou
varios veiculos da lista. Para selecionar mais de um veiculo pressione a tecla “Shift” no
teclado e selecione com o botdo esquerdo do mouse.

Pressione o botao “Export” (exportar).

O servidor de conversao fara o download dos perfis de veiculos arquivados no
arquivo export.zip.

Servidor de conversao 41


http://doc.omnicomm.ru/pt/omnicomm_conversion_server-manual/www.omnicomm-online.com

OMNICOMM

info@omnicomm-world.com
www.omnicomm-world.com



	Entrada
	Adição de um terminal de terceiros ao servidor de conversão
	Configuração dos terminais
	Parâmetros principais
	Parâmetros do sistema
	Indicador de ignição
	Disponibilidade da conexão GSM
	Roaming
	Status da fonte de alimentação
	Botão de pânico
	Adulteração do dispositivo
	Status da saída dedicada na seção “Status de saída dedicada”

	Parâmetros diversos
	Quilometragem
	Velocidade do motor
	Tensão da fonte de alimentação
	Identificador iButton
	Velocidade do sensor

	Entradas universais
	Dados de navegação
	Latitude
	Longitude
	Velocidade
	Direção
	Número de satélites
	Precisão dos dados de GPS
	Altitude

	Sensores do nível de combustível
	Dados provenientes do barramento CAN

	Visualização dos valores atuais
	Remoção de terminais do servidor de conversão
	Cópia das configurações do terminal
	Exportação dos perfis do veículo

