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Informagoes gerais

Terminal de video Omnicomm OKO

Informacodes gerais

O terminal Omnicomm OKO video é um equipamento projetado para coletar
informacodes sobre as condi¢des do veiculo, gravar video nos dispositivos de midia
removiveis e transmitir dados para o software de Gerenciamento de frotas
Omnicomm Online cloud ou para um software de terceiros.

Funcdes principais:

e gravacao de video a partir das cameras IP conectadas

e geracao e transmissao de dados sobre eventos que requerem o registro em video
e determinacao da localizacao, velocidade e direcao de movimento do veiculo

¢ leitura e filtragem dos valores dos sensores de nivel de combustivel e de um
numero de equipamentos conectados

e controle remoto dos equipamentos auxiliares conectados
e armazenamento de dados em memaria nao volatil

e transmissao de dados para a Omnicomm Online ou um software de terceiros

A gravacao e transmissao de video s6 ocorre quando a chave de ignicao esta ligada.

Atencao

Ao efetuar a instalacdo observe as regras de seguranca e requisitos regulamentares
para este tipo de trabalho.

Terminal de video Omnicomm OKO
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Instalacao

Instalacao

Insercao de chip SIM e cartao SD

Antes de inserir o chip SIM desabilite a solicitacao de PIN durante a ativacao. Para isso
insira o chip em qualquer celular e desabilite a solicitacao de PIN de acordo com as
instru¢des de operacao do celular.

1. Desaperte os quatro parafusos de seguranca

2. Pressione o botdao proximo ao conector do chip SIM 1 ou SIM 2 com um objeto de
ponta fina. A bandeja do chip SIM serd ejetada

3. Remova a bandeja do chip SIM da abertura e insira o chip SIM com os contatos para
cima

4.Introduza a bandeja do chip SIM na abertura:

5.Insira os cartdes SD nas aberturas SD1 e SD2, respectivamente

O terminal Omnicomm OKO video suporta cartées SD até 256 Gb.

6. Instale e fixe a tampa de prote¢do com quatro parafusos

Terminal de video Omnicomm OKO




Instalacao

Atribuicao dos pinos do conector

Terminal Omnicomm OKO
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Ne do Nome do sinal Designacao Cor dofio
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1 Tenséo da fonte de alimentacao do Alimentacao Vermelho
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2 Aterramento da alimentagao - Terra Branco

(alimentacao)
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Instalacao

Ne do

pino

10

11

12

13

14

15

16

17

Nome do sinal

Saida 1

Entrada universal 5

Entrada universal 2

Botdo de panico

Linha B RS-485

CANL

Alto-falante -

Microfone -

Tenséo da fonte de alimentacao do

veiculo

Aterramento da alimentagao -

Entrada do RPM

Chave de ignicao

Entrada universal 1

Botdo de ativacdo do GSM

Linha A RS-485

Terminal de video Omnicomm OKO

Designacao

Saida 1

Entrada 5

Entrada 2

Botdo de panico

B RS-485

CANL

Alto-falante -

Microfone -

Alimentacao

Terra (sinal)

Tacometro

IGN

Entrada 1

GSM

A RS-485

Cor dofio

Amarelo/vermelho

Verde

Preto/branco

Branco/vermelho

Branco/azul

Roxo/branco

Cinza/amarelo

Verde/amarelo

Vermelho

Branco

Azul

Amarelo

Preto

Verde/preto

Laranja/branco



Instalacao

Ne do

pino

18

19

20

Nome do sinal

CANH

Alto-falante +

Microfone +

Designacao

CANH

Alto-falante +

Microfone +

Cor dofio

Roxo/laranja

Cinza/vermelho

Verde/vermelho

Conector X2:

Ne do pino Nome do sinal

1 iButton-

2 Linha RS-232 Rx

3 Entrada universal 4

4 Saida 2

5 Fonte de alimentagao externa para os sensores -
6 iButton+

7 Linha RS-232 Tx

Terminal de video Omnicomm OKO

Designacao

iButton-

Rx RS-232

Entrada 4

Saida 2

GND

iButton+

Tx RS-232

Cor dofio

Rosa/azul

Rosa

Preto/amarelo

Amarelo/azul

Branco

Rosa/vermelho

Cinza



Instalacao

Ne do pino  Nome do sinal

8 Entrada universal 3
9 Entrada universal 6
10 Fonte de alimentagado externa para os sensores +

Terminal de video Omnicomm OKO

Designacao

Entrada 3

Entrada 6

Alimentacao

Cor dofio

Preto/vermelho

Roxo

Marrom

10



Instalacao

Conectores CAM1, CAM2, CAM3, CAM4:

T
1 8

T

Ne do pino

Nome do sinal

RX+

RX-

DC+

DC+

DC-

DC-

Terminal de video Omnicomm OKO

Cor dofio

Branco/verde

Verde

Branco/laranja

Azul

Branco/azul

Laranja

Branco/marrom

Marrom
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Instalacao

Fonte de alimentacdo e chave de ignicao

Conecte os Terminais Omnicomm OKO video de acordo com os diagramas sem
interruptor de desconexao do aterramento:

Terminal Omnicomm OKO

Conector X1

1A Amarelo  Designacdo  Pino
1'_'1 IGN 14
V Ih
W €TMeMO”  Alimentagdo 1
7~ 1A Vermelho )
. i ] Alimentagdo 11
Bateria + Branco Terra )
-1 Branco (alimentacgdo)
Terra (sinal) 12
Chassis do
— veiculo

Apds um interruptor de desconexao do aterramento:

Branco (143 2
(alimentacao)
Branco Terra (sinal) 12

Bateria

Interruptor de
desconexdo do
aterramento

Chassis do
Veiculo

Nao conecte o terminal antes do interruptor de desconexao do aterramento.

Terminal de video Omnicomm OKO 12



Instalacao

Terminal

O Terminal Omnicomm deve ser instalado dentro da cabine do veiculo ou em caixas
especialmente equipadas para dispositivos elétricos no veiculo, protegidas da
precipitacao atmosférica.

Faca 4 furos de montagem de 5,5 mm.

=hey \

OMNICOMM ¥ 8 8
G—+—-b \
\ ~)

112 /&

165
225

h

Instale o terminal de video e fixe-o com parafusos auto-atarraxantes.

Terminal de video Omnicomm OKO



Visao geral da configuracao

Antenas

Escolha o local de instalacao das antenas de acordo com o comprimento do cabo da
antena.

As antenas devem ser instaladas dentro da cabine do veiculo em uma superficie
plana.

A distancia das antenas até uma superficie metdlica (exceto a superficie de instalacao)
nao deve ser inferior a 50 mm.

Recomendamos instalar as antenas no para-brisa ou numa superficie horizontal do
painel de instrumentos numa area que forneca boa visada do céu

1. Remova a gordura da superficie do local de instalacao
2. Remova a pelicula do adesivo dupla face da antena
3. Instale a antena com o adesivo no local de instalacao

4. Apoie firmemente a antena enquanto o adesivo se ajusta a superficie

Visao geral da configuracao
Os Terminais Omnicomm OKO video podem ser configurados de duas maneiras:

1. No Omnicomm Configurator, quando o Terminal de video estd ligado a um
computador

2. No Servidor de Configuracdo Remota (RCS) - remotamente

A configuracao inicial do terminal de video deve ser feita através do Omnicomm
Configurator.

Omnicomm Configurator

1. Conecte o terminal de video a um computador através de um cabo Mini USB para
USB

2. Instale e abra 0 Omnicomm Configurator. Uma janela se abrira:

Terminal de video Omnicomm OKO 14



Visao geral da configuracao

Configuragdes dos Segdo de

. . arametros de operagdo Configuragdes 3 i
Ver as leituras atuais P perag gurag Fungdes de servigo

Omnicomm Configurator 6.6.0.9227

- =}
FW:0.1.0.305 ID: 346000314

Monitoramento Configuragdes

Ajuda

Segdo de

Equipamentos ~ Nomes dos canais
Canal #1 Driver
Canal #2 Passenger
Configuracbes Canal #3 | Refrigerator
de conexdo
Escolha das Canal #4 Tank
Unidades de
medida:

Galbes/Litros

Ativar o Modo
de
configuragdes

avancadas GRAVAR NO DISPOSITIVO [ctr](s]

3. Selecione o equipamento — “Terminal”.

Reinicie o terminal Omnicomm OKO video ao concluir as configuragoes.

Servidor de configuragcao remota (RCS)

Para conectar ao servidor de configuracdo, abra o navegador e digite na barra de
enderecos http://config.omnicomm.ru:9911/#en.Uma janela se abrira:

OMNOCOMM

erminal ID | Last

Para adicionar terminais de video:

Terminal de video Omnicomm OKO



http://config.omnicomm.ru:9911/#en

Visao geral da configuracao

1. No campo “Terminal ID” (ID do Terminal), digite o nimero de identificacao do
terminal de video

2. No campo de “Password” (Senha), digite a senha definida no terminal de video
durante a sua configuragao através do Omnicomm Configurator

3. Pressione o botao “+”

Terminal de video Omnicomm OKO
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Configuracao dos parametros operacionais

Configuracao dos parametros operacionais

Conexao via GPRS

Na aba “Configuragdes” selecione a secdo “Conexao” da lista.

Na secdo “Configuracao de GPRS":

~ Configurar o GPRS Settings GPRS-1
Configuragéo do GPRS para: SIM1 «  Access Point Name (APN) internet

¥ Telephone number 79175700902

Nome do ponto de acesso (APN)

« Login
Numero de telefone | 79252341611
¥ Password

Login APN

Senha de APN

“Nome do ponto de acesso (APN)” - digite 0 nome do ponto de acesso GPRS

Para obter os nomes dos pontos de acesso GPRS de outras operadoras, consulte a
operadora da rede celular do chip SIM inserido no terminal.

“NUmero de telefone” — nimero do cartdo SIM inserido no terminal.

“Login APN” e “Senha APN” — se necessario, informe o login e a senha para o ponto de
acesso APN. O login e a senha sao fornecidos junto com o cartao SIM para um nimero
de operadoras de rede celular.

Conexao aos servidores de comunicacao

Os terminais suportam a transmissao de dados para dois Servidores de comunicacao
(CS) através dos protocolos Omnicomm e EGTS.

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Conexao” da lista.

Na secdo “Configuracao do protocolo EGTS":

~ Configurar o protocolo de EGTS EGTS protocol settings

y . # Terminal identifier (to receive automatically, enter 0) 0
Identificador do terminal

Obter o identificador automaticamente

Ao configurar a transmissao de dados EGTS, é necessdrio usar a identificacdo de
terminal TID.

Se as configuragdes ndo estiverem definidas, ao fazer a transmissao de dados através
do protocolo EGTS serd usado o ID da Omnicomm para identificagao do terminal.

Nas secoes “Configuracdes de conexao com o servidor de comunicacao”:

Terminal de video Omnicomm OKO 17
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~ Configuragoes de Conexao para o Servidor de comunicagao 1

Porta | 9977 e 9977

Settings to connect to CS-1

cs omnicomm.ru

Protocolo | Omnicomm Protocol Omnicomm

Settings to connect to CS-2

~ Configuragdes de conexdo para o servidor de comunicagéo 2

enderego IP ou nome de dominio CS 2

9977
Porta | 9977

Omnicomm

Protocolo | Omnicomm

“Endereco IP ou dominio do CS” - digite o endereco IP ou nome de dominio do
servidor de comunicacgao: cs.dcl.omnicomm.ru.

“Porta” - digite a porta a ser usada pelo terminal para conectar ao servidor de
comunicac¢ao: 9977

“Protocolo” - selecione o protocolo de transmissao de dados para o CS. Op¢oes
possiveis: Omnicomm ou EGTS.

Coleta de dados

Na aba “Configuragdes”, selecione a secdo “Conexao” da lista.

Na secdao “Parametros de coleta de dados”:

~ OpgBes de coleta de dados Data collection parameters
Timer de coleta de dados (s) | 30 ¥ Data collection timer, sec 15
Modo de =1 do a ignigéo esta desligad: I ¥ s off v
lodo de operag&o quando a ignics 0::erg|:selsgl: Iiag:daa Coletar dados quando carro sacode-se @ Collect data when ignition is off and main power on Collect all data ha
Coletar todos os dados #| Adaptive data collection on urns Off A
P e e e e ) ¥ Travelled distance data collection Off v
| data_accumulation-outiiers_filtering data_accumulation-outliers ¥

Coleta adaptativa de dados nas curvas | Desligado

Connection establishing parameters

Colheita de dados sobre a distancia percorrida | Desligado Data transfer interval fo CS 2

Filtragem de emissdes de coordenadas | Ativado
Atraso depois de ligar a ignigéo, s | 35

Velocidade Méxima, km/h | 180

“Temporizador de coleta” - defina o valor do periodo dos médulos de solicitagao do
terminal e dispositivos externos conectados a ele. Faixa de valores — de 15 a 240
segundos.

“Operacao com a ignicao desligada e a alimentacao ligada” - selecione:

e “Coletar todos os dados” — coleta e transmissao de dados semelhantes as que
ocorrem com a ignicao ligada

e “Coletar todos exceto GPS” — coleta e transmissao de dados conforme definido
durante a configuragao do terminal, exceto para os dados do moédulo de GPS
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e “Coletar dados com solavancos” — monitorar o status do botdo de panico e do
acelerbmetro. Se as leituras do acelerémetro variarem mais de 0,2 g ou se o botao
de panico for pressionado, o terminal alterna para o modo “Coletar todos os
dados” e efetua a transmissao de dados para o Servidor de comunicagao dentro de
5 minutos

Ao selecionar “Coletar dados com solavancos”, defina a seguinte configuracdo:

e “Coletar todos os dados” - quando este parametro esta ativado, ao fim do tempo
especificado em “Periodo de envio de dados para o Servidor” o terminal alterna
para o modo “Coletar todos os dados” e realiza a coleta de dados e a transmissao
de dados para o servidor de comunicacao. Apos a transmissao dos dados, o
terminal passa ao modo “Coletar dados com solavancos”.

e “Periodo de envio de dados para o Servidor” - intervalo de tempo entre as
conexodes do terminal ao CS Valores possiveis: de 1 a 6 horas, a intervalos de 1 hora.

Dependendo do modo determinado, os dados sdao adquiridos dos médulos
particulares e dos dispositivos externos.

“Coleta de dados adaptativa em curvas” - ativa/desativa a coleta de dados adaptativa
em curvas, o que permite o aumento da precisao da representacao das curvas no
mapa por meio da coleta de dados do mdédulo de GPS com mais frequéncia do que a
determinada no parametro “Coleta de dados”.

“Coleta de dados ao longo da distancia percorrida” — permite aumentar a precisao da
localizacao do veiculo no mapa por meio da coleta adicional de dados do médulo de
GPS ao longo da distancia percorrida entre os eventos com coordenadas registradas.

“Distancia percorrida” - informe a distancia a ser percorrida desde o uUltimo evento
registrado com coordenadas para fazer a aquisicao dos dados. Valores possiveis: de 10
a 1000 metros. Valor padrao — 100 metros.

“Filtragem de coordenadas irregulares” — ative para eliminar coordenadas
desalinhadas ao gerar o relatério de “Percurso”.

Ao habilitar “Filtragem de coordenadas irregulares”, estao disponiveis as seguintes
configuragoes:

e “Atraso apds a ignicao, segundos”. Valor padrdo - 35 s. Valores possiveis: de 0 a 900.

o “Velocidade maxima de deslocamento, km/h”. Valor padrao - 180 km/h. Valores
possiveis: de 5 a 360.

Os valores padrao permitem a eliminacao de coordenadas irregulares na maior parte
dos casos, nao exigindo ajustes.
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Transmissao de dados para um servidor de
comunicagao

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Conexao” da lista.

Na secdao “Parametros de saida para a conexao”:

~ Defini¢Ses de saida de comunicagéo Connection establishing parameters

“Intervalo de envio dos dados para o servidor” — digite o nimero de minutos ao fim
dos quais o terminal deve estabelecer conexao com o servidor de comunicagao
estando dentro da rede doméstica da operadora de redes mdveis. Valor recomendado
- 10 minutos.

Na secdao “Parametros de comunicacao via GSM e SMS”:

~ Parametros de comunicagio de GSM e SMS GSM and SMS communication parameters

¥l Headset off i
¥ SMS On v
#  Number for sending SMS

¥ SMS template language Russian v

¥ VHname

msgsomssosus (e[|

“SMS” — ativa/desativa o recebimento de comandos por SMS e o envio de mensagens
de informacao pelo Terminal:

“Numero de destino do SMS” — digite o niUmero de telefone para o qual serd enviado
o0 SMS com informacdes sobre o status do Terminal e do veiculo.

“Idioma do modelo de SMS” - selecione o idioma do modelo de SMS. Op¢des
possiveis: Russo, Inglés, Portugués, Espanhol.

“Nome do veiculo” - digite 0 nome do veiculo. O campo do “Nome do veiculo” é
obrigatério.
Na secdao “Parametros da saida para comunicacao em roaming”:

~ Parametros da safda para comunicag&o em roaming Connection establishing in roaming parameters

Comunicaggo | Por perfodo de tempo - nnection establishing upon event Sending period
i Period of data transfer to CS 50
Periodo de envio de dados para CS (min) iod of data erto CS

Selecione o critério para a conexdo do terminal com o CS: “Por periodo de tempo” ou
“Por tamanho do pacote”.

“Intervalo de envio dos dados para o CS” — digite o numero de minutos ao fim dos
quais o terminal deve estabelecer conexdao com o servidor de comunicacao quando
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em Roaming. Valor recomendado - 180 minutos.

“Tamanho do pacote de dados a ser enviado para o CS” - digite o tamanho do pacote
de dados que, ao ser atingido, fard com que o terminal estabeleca conexao com o
servidor de comunicacdao quando em Roaming. Valor recomendado - 100 Kb.

Na secdo “Configuracoes em Roaming”:

Roaming parameters

« Roaming for SIM1 Prohibited
T

~ Opgdes de roaming

CAIC

Adiclonar  ParaCima  ParaBaixo  Remover

N MCC + MNC

“Roaming” - selecione a opgao para o chip SIM quando em Roaming.

Opcodes possiveis:

e “Permitido” - o terminal transmitird os dados através das redes de celular
disponiveis

e “Proibido” - o terminal ndao transmitira dados quando em roaming

e “Sempre quando em uma rede doméstica” — o terminal transmitird os dados
conforme definido para a conexdao com o servidor de comunicagao estando em
uma rede doméstica da operadora de celular

e “De acordo com a lista” — o terminal transmitird os dados somente através das
redes de celular informadas na lista. Insira na lista o MCC e o MNC das redes de
celular necessarias

Quando o terminal opera em roaming, os dados somente sao transmitidos para o
servidor de comunicagao n° 1. Para transmitir os dados para dois servidores de
comunicacao, selecione "Sempre quando em uma rede doméstica".

Selecao da fonte do sinal da ignicao

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Entradas” da lista.

Na secdo “Status da chave deignicao”:

~ Estado da chave de igni¢do

e

“Fonte dos dados” - selecione os dados para o registro da ignicao ligada/desligada.
Opcodes possiveis:
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“Chave de ignicao” - a posicao ligada/desligada da ignicao é registrada de acordo
com a posicao da chave ao fazer o contato direto da chave de ignicdo.

“Tensao” - a posicao ligada da ignicao é registrada ao ser atingida a tensao limite da
fonte de alimentacao do circuito elétrico do veiculo. Especifique o valor “Tensao
limite, V" - valor de tensdo da fonte de alimentacao do circuito elétrico do veiculo
que, ao ser atingida, causard o registro da ignicao. A posicao desligada da ignicao é
registrada quando a tensao desce 0,5 V abaixo da tensao limite.
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Selecao da fonte do sinal da velocidade

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Entradas” da lista.

Na secao “Velocidade do veiculo”:

Speed input parameters

~ Velocidade do veiculo

¥ Operation mode GPS v

“Fonte de dados” - selecione a fonte dos dados para o processamento dos valores de
velocidade. Op¢oes possiveis: “GPS”, “Barramento CAN”.

RPM do motor

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Entradas” da lista.

Na secao “Rotacao do motor”:

~ RevolugSes do motor RPM input parameters
¥ Ssignaltype RPM input v

¥ Pull-up resistor On 2

& RPM calibration factor 1

“Fonte de dados” - selecione o tipo de sinal. Valores possiveis:

e “Desabilitada”
e “Chave deignicao”
e “Barramento CAN"

e “Entrada do RPM”

Conecte o tacdmetro aos Terminais de acordo com o seguinte diagrama:
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Terminal Omnicomm

OKO
| Conector X1
Designacao |OKO
Tacometro ) G — Entrada de |13
o — RPM (azul)
1A
Alternador

O local de conexdao com o tacometro deve ser o ponto no circuito elétrico do veiculo
onde a frequéncia do sinal de pulso é proporcional as rotagdes do motor.

Camera de video

Configuragdes de conexao de rede no computador

1.Ligue a alimentacao do terminal Omnicomm OKO video

2. Conecte o terminal de video ao computador através da interface Ethernet usando
um adaptador de LAN e o cabo de conexao fornecido com o terminal de video

3. Abra a janela Conexdes de Rede abrindo o Painel de controle, Rede e Internet,
Central de Rede e Compartilhamento, e Alterar as configura¢des do adaptador:

# Network Connections - o X
2 & > Control Panel » All Control Panel ltems > Network k Connect tions

Organiz

L-. Ethernet L.- Ethernet 2 L-. VPN - VPN Client [. Wireless network
"4 i) et Comn X< : " VPN Clent Aduptes - VoN =2l i Duni

(R £t
WGl Network connection

X

4. Abra as propriedades da conexao clicando nela com o botao direito e escolhendo
“Propriedades”
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U Ethemet Properties %

Networking  Authentication
Connect using:

@ Intel(R) 82567LF Gigabit Network Connection

Configure...
This connection uses the following items:
' @ BB Client for Microsoft Networks A
| W " File and Printer Sharing for Microsoft Networks

V] RSO
v A It
L1 a4 Microsoft Network Adapter Muttiplexor Protocol
¥ 4 Microsoft LLDP Protocol Driver

¥ s Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPv6) v
< >

. nstall.. | Uninstall ' Properties
Description

Transmission Control Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area networl protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

Lok [ Cencdl |

5. Selecione Protocolo IP Versao 4 (TCP/IPv4), pressione “Propriedades”, e insira a
seguinte configuracdo:
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IP version 4 (TCP/IPv4) Properties X

General

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(O Obtain an IP address automatically

(®) Use the following IP address:
IP address: | 192.168. 12 . 10 |
Subnet mask: | 255.255. 0 . 0 |
Default gateway: [192.188. 12 . 1 |
Obtain DNS server address automatically
(@) Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server: | ; ; ; f

Alternate DNS server: |

[[]validate settings upon exit Advarced..

6. Pressione “"OK”

Configuracdes do navegador

1. Conecte a camera de video a qualquer conector do terminal de video (“CAM1" a
“CAM4")

2. Abra o Internet Explorer (ndo utilizar o navegador Microsoft Edge) e digite o
endereco de configuracdo da camera. Por padrdo: 192.168.12.241

3.Uma nova janela se abrira para confirmar a instalacao de ie.exe:

@ hepsis2 16812241 - & nonex o-

@rrc
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4. Pressione “OK” e siga as dicas do instalador
5. Atualize a pdgina ou reinicie o navegador

6. Serd feita a pergunta se quer ativar o add-on Active X:

This webpage wants to run the following add-on "AJIS Meda Control’ from "Axis Communicsteons AB What's the nsk Allow

7. Pressione “Permitir”

O navegador s6 precisa ser configurado uma vez, ndo é necessario reinstalar ie.exe.

Configuragdes da camera do Omnicomm OKO video

As cameras de video sdo conectadas e configuradas individualmente, e uma de cada
vez. S6 uma camera pode ser conectada por vez.

1.Ligue a alimentacao do terminal Omnicomm OKO video

2. Conecte o terminal de video ao computador através da interface Ethernet usando
um adaptador de LAN e o cabo de conexao fornecido com o terminal de video

3. Conecte a camera de video a qualquer conector do terminal de video (“CAM1” a
“CAM4")

4. No seu navegador, digite o endereco de interface para configuracdo da camera:
192.168.12.241

3 ip//192168.12 241 6] [Tower p-
S e

< >

Em “Account” (Conta) e “Password” (Senha), digite “admin”.

Pressione o botao “Log in”.
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F——
% Media Management Net:

rk Config

| & Networking

TCP/IP Setting
Port Mangement
PPPOE Setting
FTP Setting

Base Setting:

IP Setting:

E-mail Setting o

Cloud Setting

__|obtain an 1P address automatically

1P Address:

Subnet Mask:

Gateway Address:

Physical Address:

Preferred DNS

server:

255.255.255.0 X

[192.168.12.1

[192.160.12.1

v

server: e85

_— e

5. Na secao “Configuracdes” / “TCP / Configuragoes de IP”™:

Digite o endereco IP no campo correspondente, dependendo do conector ao qual a
camera esta conectada: “CAM1”: 192.168.12.241 “CAM2": 192.168.12.242 “CAM3":
192.168.12.243 “"CAM4": 192.168.12.244

Quando estiverem conectadas diversas cameras ao terminal de video, os seus
enderecos IP devem ser diferentes.

Configuragdes do terminal Omnicomm OKO video

1. Conecte o terminal OKO video a um computador através de um cabo mini USB
para USB

2. Execute o Omnicomm Configurator.

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Video” da lista:

Omnicomm Configurator 6.6.0.9227 - ] X

OKO

H FW:0.1.0.305 ID: 346000314

Monitoramento Configuragoes  Video

E] ~ Nomes dos canais

Terminal

Canal #1

Canal #2

Canal #3

Canal #4

Driver

Passenger

Refrigerator

Tank

GRAVAR NO DISPOSITIVO [ctr]s]

Nos campos “Nome do canal” digite o nome a ser atribuido ao video para
identificacdo da camera. Use somente caracteres latinos e nimeros. NUmero maximo
de caracteres: 13.
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Reinicie o terminal Omnicomm OKO video apds configurar as cameras.

Conexao e instalacao da camera do Omnicomm OKO video

1. Determine o comprimento do cabo de conexao requerido

2.No lado da camera de video:

e Passe o cabo de conexao através do conector, conforme mostrado na figura:

—a

¢ Instale um conector RJ-45 ao cabo de conexao usando um alicate de crimpagem, de
acordo com a atribuicao dos pinos da CAM mostrada em Atribuicao dos pinos do

conector
3.No lado do terminal Omnicomm OKO video:

e Passe o cabo de conexao através do conector, conforme mostrado na figura:

Terminal de video

¢ Instale um conector RJ-45 ao cabo de conexao usando um alicate de crimpagem, de
acordo com a atribuicao dos pinos da CAM mostrada em Atribucao dos pinos do

conector

e Conecte a cdmera no conector correspondente ao canal definido

4. Remova a pelicula protetora da base da camera

5. Fixe a camera a uma superficie plana

Terminal de video Omnicomm OKO 29


http://doc.omnicomm.ru/ru/omnicomm_terminalsoko-manual/installation/connector
http://doc.omnicomm.ru/ru/omnicomm_terminalsoko-manual/installation/connector

Configuracao dos parametros operacionais

A camera também pode ser instalada usando parafusos auto-atarraxantes. Para isso,
remova o invélucro de protecdo da camera e fixe-o a superficie através dos furos na
sua base.

Recomendamos usar um cabo de par trancado de multiplos nucleos como cabo de
conexao para uso externo.

Conexao e instalacao de outras cameras

Determine o cabo de conexao com um comprimento adequado e instale um conector
RJ-45 em ambos os lados utilizando um cabo de crimpagem. Conecte a camera ao
terminal de video.

Faca a conexao de acordo com o diagrama abaixo:

Terminal Omnicomm

Camera IP -

POE Conector da CAM
Cabo de conexao

Circuito Pino RJ-45 - RJ-45 Pino |Circuito

RX+ 1 1 RX+

RX- 2 2 RX-

TX+ 3 3 TX+

DC+ 4 4 DC+

DC+ 5 5 DC+

TX- 6 6 TX-

DC- 7 7 DC-

DX- 8 8 DX-

Controle da seguranca da conducao

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Equipamento adicional” da lista.

Na secdao “Parametros do acelerometro”:

~ Configuragdes do acelerometro

Estado de acelerémetro  Esta sendo calibrado
Calibrag&o do acelerémetro

Estado do terminal

“Acelerbmetro” - ativa/desativa o uso do acelerdmetro para medi¢ao da aceleragao do
veiculo.

“Status do acelerémetro” — condicao do acelerémetro. Op¢des possiveis: nao usado,
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calibracao, calibrado, erro de calibracao.

“Calibracao do acelerémetro” - selecione o modo de calibracao do aceler6metro.
Possiveis opgoes: calibracao automatica, calibracao manual.

Antes de executar a calibracao, prenda o terminal firmemente e ndo mude a sua
posicao durante a operacao.

E recomendavel fazer a calibracdo automatica para veiculos operados normalmente a
velocidades superiores a 50 km/h. A calibracao automatica leva de 2 minutos a 24
horas, dependendo da frequéncia de acelera¢des e desaceleracdbes em segmentos
retos do trajeto.

Ao selecionar a calibracdao manual, selecione uma das 24 posicdes no campo “Posicao
do terminal”, conforme mostrado na figura abaixo:
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A seta » indica a localizacdo do conector X1 do terminal de video.

Ainscricdo “Omnicomm” na figura corresponde a tampa superior do terminal de
video.
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O desvio do terminal de video dos eixos durante a calibracao manual nao deve
ultrapassar 5 graus.

Na aba “Configuragdes”, selecione a secdo “Controle da conduc¢ao” da lista.

“Controle de conducao perigosa” — ativa/desativa o registro de conducao perigosa ao
exceder os valores determinados dos parametros monitorados.

Monitoramento Configuragoes Controle da condugéo

v Controle de condugéo perigosa

Notificagdo
sonora

O

Envio de evento 5 Duragéo, s

Velocidade em km/h

§

Velocidade (rpm)

&

Aceleracdio, g

&

Acelerago lateral, g

O
U
U

Frenagem, g

&

Aceleragdo vertical
(agitagdo/batida), g

N
S

Enviar SMS para os eventos selecionados

Velocidade E a
transgressao do
limite potencial UV1

Velocidade E a
transgresséo do
limite potencial UV2

0O d
) ]

Selecione os parametros monitorados:

“Envio de Evento” - ativa/desativa o envio de eventos para a Omnicomm Online.
o “Velocidade” - controle da velocidade do veiculo
Limite — digite a velocidade maxima permitida que, ao ser excedida, causara o registro

de conducao perigosa. Valores possiveis: de 2 a 150 km/h. Valor padrao: 80 km/h.

Desvio - digite o valor de velocidade que pode ser excedido além da velocidade
maxima permitida sem acionar o registro de conducado perigosa. Valores possiveis: de
0 a 50 km/h. Valor padrao: 5 km/h.

Duracao - digite o periodo de tempo permitido para a excedéncia da velocidade
maxima permitida antes de registrar conducao perigosa. Valores possiveis: de 0 a 300
s.Valor padrao: 15 s.

e “Velocidade do motor (RPM)” — monitoramento do RPM do motor
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Limite — digite as RPM do motor maximas permitidas que, ao serem excedidas,
causarao o registro de conducao perigosa. Valores possiveis: de 0 a 10.000 RPM. Valor
padrao: 4,000 RPM.

Desvio - digite o valor de RPM em que é possivel exceder as RPM permitidas antes de
registrar conducao perigosa. Valores possiveis: de 0 a 1000 RPM. Valor padrao: 200
RPM.

Duracao - digite o periodo de tempo permitido para a excedéncia do RPM do motor
maximas permitidas antes de registrar conducao perigosa. Valores possiveis:de 0 a
300 s. Valor padrao: 15 s.

e “Aceleracao” - controle de aceleracao durante a aceleracao do veiculo

Limite — digite o valor de aceleracao que, ao ser excedido, causara o registro de
conducao perigosa

e “Aceleracao lateral” - controle da aceleracao nas curvas

Limite — digite o valor de aceleracao nas curvas que, ao ser excedido, causara o
registro de conducao perigosa

e “Desaceleracao” — controle da desaceleracao durante a frenagem do veiculo

Limite — digite o valor de desaceleracao que, ao ser excedido, causara o registro de
conducao perigosa

e “Aceleracao vertical” (solavanco / impacto)” — controle da aceleracao com
movimentos bruscos do veiculo

Limite — digite o valor de aceleracao causada por movimentos bruscos que, ao ser
excedido, causard o registro de conducgao perigosa

o “Velocidade e limite de excedéncia do potencial Ul1”

Limite — digite o valor de velocidade que, ao ser excedido, causara o registro de
conducdo perigosa se a entrada universal n° 1 estiver aberta/fechada.

o “Velocidade e limite de excedéncia do potencial UI2”

Limite — digite o valor de velocidade que, ao ser excedido, causara o registro de
conducdo perigosa se a entrada universal n° 2 estiver aberta/fechada.

e “Envio de SMS para os eventos selecionados” — ativa o envio de SMS ao ser
registrada conducao perigosa
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¢ “Envio de fotos para os eventos selecionados” — ativa o envio de fotos de camera
digital ao ser registrada conducao perigosa

“Notificacao sonora” — ativa/desativa a notificacdo sonora se os limites dos
parametros monitorados forem excedidos. Para realizar notificagdes sonoras, conecte
um emissor sonoro a saida controlada ne° 1.

“Determinar colis6es” — ativa/desativa o registro de colisdes ao exceder os valores
definidos para os parametros monitorados.

v Identificar de acidente

Limite de aceleragio, g
Limite de aceleragdo lateral,g | 4.00
Limite de frenagem, g

Enviar SMS quando acionado

e “Limite da aceleracao” - digite o valor de aceleracao que, ao ser excedido, causara o
registro de colisao

¢ “Limite da aceleracao lateral” — digite o valor de aceleracao em curva que, ao ser
excedido, causard o registro de colisao

¢ “Limite da desaceleracao” — digite o valor de desaceleracao que, ao ser excedido,
causara o registro de colisao

¢ “Envio de SMS com o acionamento” — ativa o envio de SMS ao ser registrada uma
colisao

¢ “Envio de fotos com o acionamento” — ativa o envio de fotos de camera digital ao
ser registrada uma colisao

“Carga sobre os eixos” — ativa/desativa o controle de carga por eixo e de carga total
do veiculo.
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* Carga nos eixos

Fonte de dados  Indicador de controle de peso ALM

oritueinsion 2]
~ Limite de carga nos eixos, toneladas

Eixo 1 Eixo 2

Alerta sonora Foto
Evento SMS

~ Limiar em toda a carga, toneladas

D Alerta sonora D Foto
D Evento D SMS

A “Fonte dos dados” exibe a fonte dos dados para a carga sobre os eixos. Opgdes
possiveis: Indicador de peso ALM e CAN.

Para escolher o indicador de peso ALM como fonte dos dados, escolha Indicador na
configuracao da interface RS-485 ou RS-232.

Para selecionar o barramento CAN como fonte de dados, ative SPN 582 e SPN 928 na
aba das configurag¢oes CAN.

Se tanto o Indicador de peso ALM quanto o barramento CAN forem definidos como
fonte dos dados, o Indicador de peso ALM sera priorizado.

“Numero de eixos” — defina o nimero de eixos do veiculo. Valores possiveis: de 1 a 8.
Valor maximo - 8 para o CAN, 6 para o ALM.

“Limite de carga por eixo, toneladas” - digite o valor de carga sobre cada eixo que, ao
ser excedido, causara o registro de um evento.

¢ “Notificacdo sonora” - ativa/desativa a notificacdo sonora se os limites dos
parametros monitorados forem excedidos

e “Eventos” - ativa/desativa o envio de eventos para a Omnicomm Online
e “Fotografia” — ativa o envio de fotos de camera digital ao exceder a carga

e “SMS” - ativa o envio de SMS ao exceder a carga

“Limite de carga total”, toneladas” - digite o valor de carga total que, ao ser excedido,
causara o registro de um evento.

¢ “Notificacdo sonora” - ativa/desativa a notificacdo sonora se os limites dos
parametros monitorados forem excedidos
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e “Eventos” - ativa/desativa o envio de eventos para a Omnicomm Online
e “Fotografia” — ativa o envio de fotos de camera digital ao exceder a carga

e “SMS” - ativa o envio de SMS ao exceder a carga

Controle de violacao do corpo

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Equipamento adicional” da lista.
Na secdao “Deteccao de violacao do corpo™:

Case tampering control parameters

~ Configuragdes de controle de violag&o do componente @ SMS sending when case tampered off .

N = S

“Envio de SMS ao detectar tentativa de abertura do corpo” - ativa/desativa o envio de
SMS ao ser acionado o interruptor antiviolacao.

Bateria interna

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Equipamento adicional” da lista.

Na secdao “Parametros do acumulador interno”:

~ Configuragdes da bateria interna

T =S

“Usar a bateria interna” — ativa/desativa o uso da bateria interna quando a fonte de
alimentacao principal estiver desligada e o terminal operar no modo “Coletar dados
com solavancos”.

Terminal de video Omnicomm OKO

36


http://doc.omnicomm.ru/_detail/pt/omnicomm_terminals3x-manual-optim/53.jpg?id=pt%3Aomnicomm_terminalsoko-manual%3Asettings%3Aextraction
http://doc.omnicomm.ru/_detail/en/omnicomm_terminals3x-manual-optim/case.jpg?id=pt%3Aomnicomm_terminalsoko-manual%3Asettings%3Aextraction

Fungoes de servico

Funcbes de servico

Reinicio do Terminal de video

No menu de “Servico” selecione “Reiniciar o terminal”.

Definicao de senha ao alterar a configuragao

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Equipamento adicional” da lista.

Na secdo “Definicao de senha”:

Password management
¥ Password 123456

« Request password while saving Don't request v

Se quiser exigir uma senha para salvar a modificacdo das configuragdes do terminal,
selecione “Ativado” no campo “Pedir senha ao salvar as configuragdes”. Pressione o
botao “Alterar a senha”. Uma janela se abrira:

Verificar a senha antes de gravar as configuragoes

“Nova senha” e “Confirmar a nova senha” — digite uma nova senha que serd usada
para permitir a modificacdo das configuragdes. A senha deve ter no maximo 8
caracteres.

Pressione o botao “Salvar”.

“Confirme a senha” - repita a senha digitada. Pressione o botdo “Gravar no
dispositivo”.
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Fungoes de servico

Bloqueio de coleta e transmissao de dados

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Conexao” da lista.
Na secdo “Bloqueio da coleta e transferéncia de informacgoes”:
Para bloquear a aquisicao e transmissao de dados pelo terminal, selecione “Desligado”

no campo “Bloquear™

~ Bloqueio de coleta e transmiss&o de informagSes Blocking of data collection and transfer

T

Para desbloquear a coleta e transmissdao de dados use o Omnicomm Configurator ou
envie o comando *UNBLOCK# por SMS para o chip SIM inserido no terminal de video.

Ajuste da operacao do servidor de configuragao remota

Defina a senha para a modificacao das configuragdes do terminal de uma das
seguintes formas:

¢ Ao configurar o terminal usando o Omnicomm Configurator, defina uma senha
para modificacdo das configuracdes que seja diferente da senha padrao. Senha
padrao - em branco

e Envie o comando por SMS para alterar a senha padrao, por exemplo: *SETPWDID
235009988 12345#

no qual: 235009988 - ID do terminal; 12345 — senha a definir. A senha pode conter 8
caracteres no maximo e incluir letras e nUmeros.

E impossivel alterar uma senha definida anteriormente dessa maneira.

Ap6s 6 horas, o terminal de video é autorizado no servidor de configuragao remota e
estard disponivel para operagao por meio do servidor de configuragcao remota.
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Equipamento auxiliar

|ldentificacao do numero do cartao SIM do Terminal

O numero de telefone do chip SIM no terminal é exibido automaticamente no
Servidor de configuracao remota na segunda vez que for conectado.

O envio de SMS deve estar permitido para o chip SIM.

Equipamento auxiliar

Sensor de temperatura

Os terminais Omnicomm OKO suportam a conexao de até 8 sensores de temperatura.
Na aba “Configuragdes”, selecione a secdo “Equipamento auxiliar” da lista.

A secao “Sensores de temperatura” exibe as leituras dos sensores de temperatura
conectados a interface 1-Wire:

¥ Sensores de temperatura

Configurar sensores de temperatura

Configurar os sensores de temperatura

ID do sensor o Valor Em vez de UV transmitir valor do sensor 1-wire

I C K
e i P
T C ER
N N D

“Enviar o valor do sensor 1-Wire em vez da entrada universal” — selecione o numero
da entrada universal para exibir os valores de temperatura na Omnicomm Online.
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Interfaces RS-485 e RS-232

A conexao de equipamento auxiliar (CAN-Log, sensores de passageiros PP-01, tela do
motorista DV-1, camera JPEG, recepcao de dados do barramento de dados J1708 do
veiculo, recepcao e transmissao de dados de navegacao de acordo com a norma
NMEA) é feita através das interfaces RS-485 e RS-232. Quando for necessario,
recomenda-se o uso do conversor de RS-232 para RS-485.

Na janela “Configuracdes”, abra a aba “Entradas”™

~ Configuragéo interfaces RS-485 e RS-232

RS485Nr1 | Tacografo VDO .
2

RS ports setting

Desligado .

Para as interfaces RS-485 e RS-232 estao disponiveis as configuragoes:

e “Desabilitado” — a interface ndo é usada

e “Omnicomm LLS” - usado para conectar os sensores de nivel de combustivel
Omnicomm LLS

¢ “Omnicomm LLS /LLD"” — usado para conectar os sensores de nivel de combustivel
Omnicomm LLS ou o indicador do volume de combustivel Omnicomm LLD

e “Indicador de peso ALM" — uso para conexao ao dispositivo de monitoramento da
carga por eixo

e “CAN-Log” - conexao a um dispositivo de registro CAN
e “J1708" — conexao ao barramento de dados J1708 do veiculo

e “Recepcdao de NMEA” — uso dos dados de navegacao de um dispositivo externo Ao
selecionar esta opcao, é necessario especificar a taxa de bit da porta de dados. “taxa
de bits da porta RS para os dados NMEA”

- selecione a taxa de bits da porta de dados para recepcdao dos dados de navegacao
provenientes de um dispositivo externo

e “Transmissao de NMEA” — uso dos dados de navegacao do terminal num
dispositivo externo

e “PP-01" - uso para conexao ao sensor de trafego de passageiros

e “Camera” - uso para conexao a uma camera digital
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e “DV-01" - uso para conexao da tela do motorista

e “Tacografo VDO” (somente no Omnicomm Configurator) — uso para conexao ao
tacografo Continental

“Frequéncia da transmissao de dados para o servidor” — selecione o numero de dias
para a transmissao dos arquivos DDD para o servidor de comunicac¢ao. Valores
possiveis: de 1 a 28 dias.

“Remocao dos dados pessoais antes da transmissao” — caso necessario, ative a
exclusdao dos dados pessoais do motorista antes do envio dos dados ao servidor.

e “iQFreeze” — uso para conexdo ao dispositivo de controle de refrigeradores
e “Modbus (Struna +, PMP-201)" — uso para conexao ao indicador de nivel PMP-201
Oou ao sistema Struna +

e “TPMS Pressure Pro” (somente para a interface RS-232) — uso para conexao aos
sensores de pressao dos pneus através do protocolo TPMS Pressure Pro

e “TPMS de caminhdo” (apenas para a interface RS-232) — uso para conexdo dos
sensores de pressao dos pneus através do protocolo TPMS de caminhao

e “TPMS 6-13" (apenas para a interface RS-232) — uso para conexao dos sensores de
pressao dos pneus através do protocolo TPMS 6-13
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Sensores de nivel de combustivel
Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Entradas” da lista.

Na secdo “Sensores de nivel de combustivel”:

~ Sensores de nivel de combustivel Fuel sensor parameters

Fonte de dados | Digital LLS

Filtragem | Desligada

“Fonte dos dados” - selecione o tipo de sensores de nivel de combustivel. Op¢oes
possiveis:

e “LLS digital” - ao conectar sensores de nivel de combustivel Omnicomm LLS

e “LLS-AF de frequéncia” — ao conectar sensores de nivel de combustivel Omnicomm
LLS-AF

e “Sensor do veiculo” — ao conectar o sensor do nivel de combustivel padrao do
veiculo

e “Barramento CAN” — ao conectar ao barramento CAN
e “Struna +" — ao conectar ao sistema “Struna +"
e “PMP-201" — ao conectar ao indicador de nivel PMP-201

¢ “Desabilitado” - caso ndo seja necessario controlar o nivel de combustivel.
Quando estao conectados os sensores LLS e Omnicomm LLS-AF do nivel de
combustivel:

“Numero de sensores conectados” — especifique o nimero de sensores conectados ao
terminal.

Ao escolher os sensores de nivel de combustivel LLS conectados a entrada universal,
torna-se necessario configurar a entrada universal. Para fazer a configuracao
automatica da entrada universal no Omnicomm Configurator pressione o botédo
“Configurar a entrada universal”.

“Filtragem” - digite o tamanho do filtro interno. Op¢des possiveis de filtragem:

¢ “Nenhuma” - a filtragem é executada somente de acordo com as configura¢ées no
sensor Omnicomm LLS

e “Baixa” - usada na instalagcao do produto em tanques de combustivel estacionarios
e maquinario imével

e “Média” — usada para veiculos que operam em condi¢ées normais da via
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e “Forte” - usada para veiculos que operam em condi¢des normais a severas da via

¢ “Maxima” - usada para veiculos que operam em condicdes severas da via e ao
conectar a um sensor de combustivel padrao com saida analdgica

Conecte o sensor de nivel de combustivel Omnicomm LLS de acordo com o diagrama

abaixo:

Terminal Omnicomm OKO

Conector X2

\ Designagao Pino
Terrado LLS 5 (branco)
Alimentacgdo LLS 10 (marrom)

Conector X1
A RS-485 17 (laranja/branco)

B RS-485 7 (azul/branco)

Conecte o sensor de nivel de combustivel Omnicomm LLS de acordo com o diagrama:
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Terminal Omnicomm OKO
Conector X2
—» Designacdo Pino
“—'Terra LLS 5 (branco)

Alimentagdo 10 (marrom)
o ¢ LLS

Conector X1

_Entrada 1 15 (preto)

Verde/branco

Marrom

Verde

Q

Conecte multiplos sensores Omnicomm LLS-AF ao terminal de video um de cada vez,
comecando pela entrada universal 1.

O sensor Omnicomm LLS-AF deve estar configurado para emitir um sinal de
frequéncia na faixa de 30 a 1053 Hz.

Ao conectar os terminais de video ao sistema “Struna +" ou ao sensor “PMP-201":

¢ “Volume do tanque de combustivel, L” — digite a capacidade do tanque de
combustivel. Valores possiveis: de 0 a 65,000

e “Volume de combustivel atual, L” — exibe o volume atual de acordo com o sistema

“Struna +" ou o sensor “PMP-201"

Conecte o sensor “PMP-201" e o sistema “Struna +” de acordo com a documentacgao
desses dispositivos. E possivel conectar somente um sistema “Struna +”. O endereco
de rede padrao é 80.

Indicador Omnicomm LLD
Na aba “Configuragdes”, selecione a secdo “Equipamento auxiliar” da lista.

Na secdo “Transmissao de dados para o indicador Omnicomm LLD":

Terminal de video Omnicomm OKO

44



Equipamento auxiliar

~ Transferéncia de dados para o indicador de Omnicomm LLD Additional parameters

Fonte dedados | Horas de trabalho em revolugdes

Fonte de dados de revolugdes Desativado

~ Dependéncia de horas de trabalho das revolugbes

#  Speed value transfer to LLD indicator On v

2

Adicionar Remover [Cl][K]

“Fonte dos dados” - selecione a fonte dos dados para exibir o valor do indicador
Omnicomm LLD. Op¢bes possiveis:

e “Velocidade via GPS” - exibe a velocidade do veiculo

e “Entrada universal” — exibe o status ou os valores da entrada universal do terminal
dependendo do equipamento auxiliar conectado

e “Horas do motor por RPM" - exibe as horas do motor do veiculo

Ao selecionar “Horas do motor por RPM”, preencha a tabela de conversao de RPM em
horas do motor da seguinte forma:

No campo “Rotagdes por minuto” digite o valor em RPM, e no campo “Fator” digite o
coeficiente de conversao para cdlculo do valor em horas do motor.

Os fatores de conversao sao determinados com base nas condi¢des operacionais do
veiculo.

Numero maximo de linhas - 5.

As horas do motor sdao exibidas no indicador LLD como valores de horas com um
digito para fragdes de hora (1.50 significa 1 hora e 30 minutos) na escala até 100 horas
do motor, e no formato HHH.XX na escala de 100.0 a 999.9 horas do motor. Se o
numero de horas do motor for superior a 1000, sdo exibidos trés algarismos inteiros e
uma fracao decimal.

As horas do motor sao gravadas por inteiro no terminal e enviadas para o servidor de
comunicac¢ao de forma continua acumulada.
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Tacografo

Conecte o tacégrafo Continental ao terminal de video OKO através das interfaces RS-
232 e RS-485 de acordo com o diagrama abaixo:

Terminal Omnicomm
Designagdo OKO

RX RS232 Conector X2
2 (rosa)

TX RS232 Conector X2
7 (cinza)

Terra (sinal) Conector X1
2 (branco) ou
12 (branco)

As conexdes de alimentagao entre o terminal e o tacografo devem ser feitas de forma
similar: ambas devem estar depois do interruptor de desconexao do aterramento do
veiculo.

Quando for necessario, recomenda-se o uso do conversor de RS-232 para RS-485.

Para fazer a leitura dos arquivos DDD do tacégrafo Continental, configure a interface
RS-232 ou RS-485 do terminal no Omnicomm Configurator.

Entradas universais

As entradas universais tém por finalidade a conexao e o monitoramento operacional
de equipamentos auxiliares com saida analdgica, de pulso, potencial, ou frequéncia.

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Entradas” da lista.
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Na secao “Entradas universais”:

Sensores com saida de pulso

~ Entradas universais Universal input No.1

Modo de operago | De pulso ¥ Operation mode Pulse v

2 a v
Elevagdo | Desligado Pull-up resistor oF

@ Calibration factor 280
Coeficiente de impulso | 280

¥ Equipment name Uil

Quantidade de pulsos da entrada -

Valor atual do valor de entrada  —

Nome de equipamentos | Uni 1

“Entrada universal” - selecione “Ativada”.
“Modo de operagao” - selecione “Pulso”..
“Nome do equipamento” — digite 0 nome do parametro monitorado.

“Resistor Pull-up” — selecione “Ativado” ao trabalhar com sensores do tipo “coletor
aberto” ou sensores de contato.

“Coeficiente de impulso” — digite o fator de calibracdo que converte o nimero de
pulsos na quantidade fisica determinada.

“Numero de pulsos da entrada” (nho Omnicomm Configurator) — numero de pulsos
provenientes da entrada universal.

“Valor de corrente do parametro medido” — exibe o valor na entrada levando em
conta o fator de calibracao.
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Sensores com saida de potencial

Universal input No.2

« Status On

~ Entradas universais

@ Operation mode Potential

¥ Pullup resistor off
Elevagéo | Desligado

¥ Tum-on voltage threshoid 11
Inversio do sinal de entrada | Desligado

¥ Potential signal inversion off

Limite de tenséo de alimentagéo (V)

«| Equipment name Uni 1
Atal tenso de entrada (V)

@ SMS sending off
Valor atual do valor de entrada 0.0

Nome de equipamentos

“Entrada universal” - selecione “Ativada”.
“Modo de operagao” - selecione “Potencial”.

“Limite da tensao de ativacao da entrada de potencial” - defina o valor do limite de
tensao apds o qual o terminal registrara a ativacao do sensor. Valor padrao - 9 V.

“Resistor Pull-up” — selecione “Ativado” ao trabalhar com sensores do tipo “coletor
aberto” ou sensores de contato.

“Inversao do sinal da entrada” — defina como “Ativado” para sensores do tipo aberto
ou sensores que se fecham ao ocorrer a acao determinada.

“Tensao atual” — tensao na entrada universal do terminal.
“Valor do parametro medido” - equipamento auxiliar ligado ou desligado.

“Envio de SMS com o acionamento” — selecione “Ativado” para enviar SMS ao ser
acionada a entrada universal de potencial.

“Nome do equipamento” — digite 0 nome do parametro monitorado.
Tipos de sensores possiveis: sensores digitais de contato ou sem contato.

Conecte os sensores sem contato (capacitancia, indutancia, éptico ou magnético) e os
sensores NPN com entrada do tipo “coletor aberto” de acordo com o diagrama abaixo:

Terminal Omnicomm

Designagdo  OKO

Entrada Conector X1

universal 4 (verde) ou
5 (preto/branco) ou
15(preto) ou
Conector X2
3 (preto/amarelo) ou
8 (preto/vermelho) ou
9 (roxo)

Sensor

Bateria ou
rede de bordo

Conecte o sensor de contato de acordo com o diagrama:
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Terminal Omnicomm

Sensor Designagdo  OKO
__~ Entrada Conector X1
universal 4 (verde) ou

5 (preto/branco) ou
15 (preto) ou
Conector X2

3 (preto/amarelo) ou
8 (preto/vermelho) ou
9 (roxo)

Chassis do veiculo

E possivel usar elementos padrao de controle de equipamento (botdes de ativacio /
interruptores de limite / sensores acionados por pressao ou temperatura excessiva,
etc) ou um sensor adicional como sensor de contato. Recomendamos que se verifique
primeiro a possibilidade de conexao de um dispositivo padrao, instalando sensores
adicionais apenas se nao houver um dispositivo padrao adequado.
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Sensores com saida analdgica

~ Entradas universais Universal input No.1

vl Status On .
Analégico ¥ Operation mode Analogue Y:

0

0
¥ Maximum value of measured parameter 1095
Tens3o correspondente ao valor maximo do valor medido, ¥ Voltage corresponding to maximum value 30

v

¥ Equipment name Unit

Atual tenséo de entrada (V)

@ Accuracy 0(1) v
Valor atual do valor de entrada  —

Nome de equipamentos | Uni 1

“Valor minimo medido” - defina o valor minimo a ser medido pelo sensor (nas
unidades de medida deste valor).

“Tensao correspondente ao valor minimo” — defina o valor de tensao correspondente
ao valor minimo medido.

“Valor maximo medido” - defina o valor maximo a ser medido pelo sensor (nas
unidades de medida deste valor).

“Tensao correspondente ao valor maximo” — defina o valor de tensao correspondente
ao valor maximo medido.

“Tensao atual na entrada universal” — valor de tensao na entrada universal do
terminal.

“Valor atual do parametro medido” - valor atual medido. “Nome do equipamento” -
digite o nome do parametro monitorado.

Tipos de sensores analégicos:

e Com saida de corrente uniforme:

Terminal Omnicomm

Designagdo  OKO

Entrada Conector X1

universal 4 (verde) ou
5 (preto/branco) ou
15 (preto) ou
Conector X2
3 (preto/amarelo) ou
8 (preto/vermelho) ou
9 (roxo)

Sensor -

Rshunt
4..20 mA Branco  rgrrg Conector X1

(negativo) 2 (branco) ou
12 (branco)

vy L

Para os +24 do circuito elétrico
do veiculo apos a chave de
ignicdo (relé)

e Com saida de tensdo uniforme:
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Terminal Omnicomm

Designagdo  OKO

Entrada Conector X1
Sensor universal 4 (verde) ou
5 (preto/branco) ou
15 (preto) ou
Conector X2
3 (preto/amarelo) ou

Tensdo de saida +

max 30 V
§ 8 (preto/vermelho) ou
: 9 (roxo)
Chassis do veiculo
Para os +24 do circuito
elétrico do veiculo apds a
chave de ignigao (relé)
Sensores com saida de frequéncia
~ Entradas universais Universal input No.1
e L @ oms o .
Géncia ¥ Operation mode Frequency v
Valor atual do valor de entrada  — ¥ Equipment name Uni1

Nome de equipamentos

“Entrada universal” - selecione “Ativada”.
“Modo de operacao” - selecione “Frequéncia”.

“Resistor Pull-up” — selecione “Ativado” ao trabalhar com sensores do tipo “coletor
aberto” ou sensores de contato.

“Valor atual do parametro medido” - valor atual medido.

“Nome do equipamento” — digite 0 nome do parametro monitorado.

|dentificacao do motorista

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “ldentificacao” da lista.

Na secdo “Configuragdes de identificacao”:

Monitoramento | Configuragdes | dentfcacdo - Identification
« Confuracdesde et @ Key identification duration, sec 0
Usopars dentfcagdo ) @ Kyt
Método de idnticagéo ¥ Switching on the output on v
¥l Output switching off delay, sec 0

v Cartdes permitidos [/ Adiionar cartzo Mudanca da

letura / entrada do

[r—— caigo ’ .
. numero do cartso

 AgBes o dentificar um cartso permitido
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“Duracao da identificacdo da chave/cartao” — especificar o periodo de tempo apés o
qual sera ativada a segunda saida digital do terminal ao ser aplicado o iButton. Os
valores possiveis sao: de 0 a 60 segundos.

Na secdao “Chaves autorizadas” marque a chave e insira os niUmeros de chaves iButton
cuja aplicacao ativara a segunda saida digital. O numero da chave é indicado no

formato de 6 bytes.

Por exemplo, para a chave seguinte é necessario digitar: 000015AF6D2B:

“Ativacao da saida” - selecione “ativado” se deseja ativar a segunda saida dedicada ao
ser aplicada a chave autorizada do iButton / cartao.

“Atraso do corte da saida” - especifique o periodo de tempo desde a remocdo da
chave iButton / cartao do dispositivo de leitura até a desativacao da segunda saida
digital. Valores possiveis: de 0 a 3600 segundos.

Se for necessario, ative/desative o lembrete sonoro de autorizacdo do motorista no
campo “Ativar o lembrete sonoro” - “Sim”/“Nao”, respectivamente.

Conexao e instalacao do dispositivo de leitura de iButton

Determine a correspondéncia das cores do fio com os contatos do dispositivo de
leitura fazendo um teste de continuidade com o multimetro nos fios e nos contatos
no corpo do dispositivo de leitura. Conecte os dispositivo de leitura de iButton de
acordo com o diagrama:

Designagao OKO

iButton + Conector X2
6 (rosa/
vermelho)

Designagdao OKO
iButton - Conector X2
1 (rosa/azul)

O dispositivo de leitura de iButton deve ser instalado no painel frontal do veiculo ou
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na tampa de servico do painel frontal do veiculo.

No local de instalacdo, faca um furo com diametro de 9 mm, instale o dispositivo de
leitura de iButton e coloque o anel de vedacao e a arruela de pressao.

Conecte o emissor sonoro:

1. Conecte o fio amarelo e vermelho do emissor sonoro a saida controlada do
terminal, conecte o fio marrom a fase +12 V (+24 V) do circuito elétrico do veiculo

2. Execute a instalacdo sob ou sobre uma superficie inclinada ou horizontal do painel
frontal da cabine do veiculo e fixe com parafusos auto atarraxantes ou cola

3. Ao usar parafusos, faca furos no local de instalacdo de acordo com a figura:

24,5

< [
%

D €

2 furos @3

Painel frontal

4. Monte o emissor sonoro na superficie preparada e fixe-o.

Conexao de dispositivos de leitura de RFID
O terminal suporta a conexao de dispositivos de leitura de cartdes magnéticos através
da interface fisica 1-Wire.

O dispositivo de leitura conectado deve simular de forma completa o protocolo de
troca de mensagens DS1990A.

Os diagramas de temporizacdo devem ser seguidos para todas as especificacdes
declaradas oficialmente.

Comunicagao por voz

Determine a correspondéncia das cores dos fios com os contatos do conector para os
plugues do comunicador push-to-talk fazendo um teste de continuidade com o
multimetro nos fios e nos contatos no conector. Conecte o equipamento de
comunicacgao por voz do terminal Omnicomm OKO de acordo com o diagrama:
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Alto-falante

Terminal Omnicomm

Conector X1

Designagao OKO
Botdo push-to-talk Alto-falante + 19 (cinza/branco)

Conector dos Alto-falante - 9 (cinza/amarelo)
plugues do
comunicador Microfone - 10 (verde/amarelo)
Microfone + 20 (verde/vermelho)

1. Faca dois furos com 2,5 mm de diametro no local de instalacao:

225..2,8

/" 2furos
—— R2..R4

/

/4 raios
g
/:

50
30
40

J

-
-0
12

20"

* - dimensdes do painel do conector push-to-talk

2. Faca um furo retangular de 3012 usando uma fresa ou broca e instale o conector
para os plugues do comunicador push-to-talk

3. Prenda o conector dos plugues do comunicador push-to-talk a superficie com
parafusos auto atarraxantes

4. Conecte os plugues ao conector do comunicador push-to-talk:
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Equipamentos controlados

Nos terminais de video sao fornecidas até trés regras de operagao para cada saida
controlada.

As regras sao definidas por evento ou por uma combinacdo de eventos e estados.

Na aba “Configuragdes”, selecione a secdo “Saidas” da lista:

Parameters to be saved: x

Output 1

- @ regat

Rule 1 on
Priority: 1
Condigaies de ativagdo (Légico ) §
Events: ]
Event .
Entering the Geofence ]
Exiting the Geofence
Statuses:
Ignition ON
Ignition OFF
GPS is available 3
GPS is not available
Inside the Geofence

oOutside the Geofence

Geofence speed threshold aceeded exceeding

Speed threshold aceeded exceeding
Output operation mode:

The No. of cycles "closed - opened": Constantly v

Save | Cancel

“Prioridade da regra” — defina a prioridade da regra. Quando, num determinado

momento, for aplicdvel mais de uma regra, é usada a regra que tiver maior prioridade.

Opcodes possiveis: 1 (mais alta), 2, 3 (mais baixa).

Selecione “Eventos”™

e Entrada na cerca eletrénica

e Saida da cerca eletr6nica

Selecione “Estados”™

°

Ignicao ligada

¢ Ignicao desligada

e GPS disponivel

e Sem GPS

¢ Dentro da cerca eletronica
e Fora das cercas eletrOnicas

e Exceder o limite de velocidade definido para a cerca eletrénica
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e Exceder o limite de velocidade definido

Na secdao “Modo de operacao da saida™

Numero de ciclos “fechado-aberto” - especifique o nimero de ativagdes/desativagdes
da saida.

Opcodes possiveis:

e Continuo - a saida esta sempre ativada (somente disponivel para os estados)

e De 1a9- (relevante apenas para 0s eventos, porque para os estados a realizacao
desta condicao levaria a repeticao indefinida dos ciclos)
Ao selecionar o numero de ciclos, especifique:

“Atraso antes do fechamento” - especifique o periodo de tempo até a ativacao da
saida. Valores possiveis:de 0,1 a 9,9 s.

“Duracao do fechamento” - especifique o periodo durante o qual a saida deve
permanecer ativada. Valores possiveis: de 0,1 a 9,9 s.

“Duracao da abertura” — especifique o tempo até a proxima ativacao da saida. Valores
possiveis:de 0,0 a 299 s.
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Exemplo 1. Sdo definidos os seguintes valores:

e Estado - “Dentro da cerca eletr6nica”

e Numero de ciclos de “abertura e fechamento” - 5

Se o veiculo estiver dentro da cerca eletronica, a saida sera ativada e desativada 5
vezes. A ativacao/desativacao da saida (5 vezes cada) sera repetida até que o veiculo
saia da cerca eletrénica.

Exemplo 2. Sdo definidos os seguintes valores:

e Estado - “Fora da cerca eletronica”, “GPS disponivel”

e Numero de ciclos de “abertura e fechamento” - “Continuo”

Se o veiculo estiver fora da cerca eletronica e os dados do modulo de GPS forem

validos, a saida serd ativada até entrar novamente na cerca eletrénica ou os dados do

GPS ficarem indisponiveis.

Conecte o equipamento auxiliar as saidas controladas dos terminais de video de
acordo com o diagrama abaixo:

+ Circuito elétrico + Circuito elétrico
do veiculo do veiculo
*

N
Vi

Terminal Omnicomm

Conector X1

Designagdo OKO

Saida 3 (amarelo/vermelho)
ou conector X2
4 (amarelo/azul)

O,

* Relé com tensao operacional adequada para a tensao do circuito elétrico deste
veiculo (12 ou 24 VDQ)

Também é possivel controlar a saida digital por meio dos comandos via SMS:
*SETDOUT parami#, *GETDOUT#, *CLRDOUT param#
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Configuracao da cerca eletrénica

Nos terminais, esta disponivel a configuracao de cercas eletronicas para ativar as
saidas controladas.

Na aba “Configuragdes”, selecione a secdo “Cercas eletronicas” da lista.

Setting up Geofences
The number of points to be outside / inside the geofence:

"o Name  Specdimi, o No. of vertces mport

Importacio de geozones
Exportagio de geozones

Remogéo de
eozones

“Numero de pontos para confirmacao de que estd dentro ou fora da cerca eletrénica”
- especifique o numero de coordenadas definidas sucessivas necessarias para
registrar que o veiculo estd dentro ou fora da cerca eletrénica. Tempo para
determinacao das coordenadas - 1 s. Valores possiveis: de 1 a 10.

Para adicionar uma cerca eletrénica, pressione no botao “Importar” e selecione o
arquivo xml com as configuragdes de cerca eletrénica.

O nome da cerca eletrénica nao deve ter mais que 8 caracteres e deve consistir de
simbolos, numeros e letras.

A cerca eletrénica nao deve ter pontos consecutivos com as mesmas
coordenadas.

Numero maximo de cercas eletronicas — 6.

NUmero maximo de picos — 24.

Botao de panico e botao de chamada GSM

Na aba “Configuragdes”, selecione a secao “Equipamento auxiliar” da lista:

Na secdao “Parametros do botao de panico”:

~ OpgBes de bot&o de alarme Additional parameters

Fontede dados | Botdo de alarme .

#  Panic button On ¥,

¥ Send SMS by pressing panic button [ M

| Speed value transfer to LLD indicator Off -

“Fonte de dados” - ativa/desativa o controle da condicao do botao de panico.
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“Envio de SMS com o acionamento” - ativa/desativa o envio de SMS ao ser
pressionado o botao de panico.

Conecte o botao de panico de acordo com o diagrama:

Terminal Omnicomm

Conector X1

Designagao OKO

| Botdo de 6 (branco/

anico
- p vermelho)

Conecte o botao de resposta de GSM aos terminais de video de acordo com o
seguinte diagrama:

Terminal Omnicomm
Conector X1

Designagdo OKO
| Preto Botdo de 16 (verde/preto)

chamada GSM

Branco
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Barramento CAN

Na aba “Configuragdes”, selecione a secdo “CAN” da lista:

Adigdo do CAN

de pardmetros

Selegdo de
todos os

paradmetros

CAN parameters

#| Parking brake status Off v
«| Accelerator pedal position Off v
«| Engine oil pressure Off v
#| Engine coolant temperature Off v
#| Fuel temperature Off v
#| Engine oil temperature Off v
#| Daily fuel consumption Off v
«| Instantaneous fuel economy Off v
# Engine RFM Off ¥
< Nail milsana Y v

Selecione a partir da lista os parametros, o valor que deve ser exibido no
Omnicomm Online, e marque as caixas correspondentes na coluna “Usar”.

Se precisar adicionar parametros para leitura do barramento CAN que nao estiverem
na lista, pressione o botdo “Adicionar” no Omnicomm Configurator. Uma janela se
abrira:
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Edigdo de tabela

Nome/Comprimento do campo

PGN (1

Deslocamento (bit)

SPN

“Comprimento” - selecione o comprimento do pacote de dados. Valores possiveis: 1, 2,
3,4 (bit), 1, 2, 4 (bytes).

“PGN” - digite o numero do grupo de parametros que define o conteddo da
mensagem correspondente de acordo com a SAE J1939. Valores possiveis:de 1 a
262143,

“Offset” — digite o valor de offset relativo ao endereco base da area de
armazenamento de bit. Os valores possiveis sdo: de 0 a 63.

“SPN": informe o cédigo de parametro de acordo com a SAE J1939. Os valores possiveis
sao: de 0 a 4294967295.

“Use” — marque a caixa se quiser ler este parametro a partir do barramento CAN.
Pressione o botao “Salvar”.

A conexao ao barramento CAN do veiculo deve ser feita através do dispositivo de
leitura de CAN sem contato (CANCrododile).

Ao usar dispositivos de leitura CAN sem contato, a sua conexao aos terminais deve ser
feita de acordo com o seguinte diagrama:

Terminal Omnicomm

Barramento
CAN Conector X1
Circuito _ .
elétrico Designagdao QKO
CANL  ——CANL 8 (roxo/branco)
CAN H CANH 18 (roxo/laranja)

Para configurar a recep¢ao dos dados do volume de combustivel no tanque do
barramento CAN do veiculo: Conecte e configure a recep¢ao dos parametros de
operacao do equipamento no veiculo a partir do barramento de dados CAN J1939 e
defina a configuragdo do sensor de combustivel - “Sensor CAN”.

Verifique a indicacdo dos valores do sensor de combustivel na aba “Monitoramento”,
o valor deve estar entre 0 e 4095.
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Lacre

Ao fazer a leitura do nivel de combustivel no tanque a partir do barramento CAN,
defina o modo de operagao do terminal com a ignicao desligada como "Coletar
dados com solavancos". Caso contrario, o grafico do nivel de combustivel ndo serd
exibido corretamente.

Lacre

A vedacdo de protecdo da tampa também é fornecida para os terminais Omnicomm
OKO video.

Aplique o adesivo de vedacao a tampa de protecao para que nao seja possivel
remover a tampa sem a destruicao do adesivo.
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Especificaces técnicas

Comunicacgao

Sistemas de navegacéo por satélite

Canal de transmissao de dados

Ndmero de chips SIM

Video

Numero de cameras de video por IP

conectadas

Formato de compressao do video

Criptografia do video

Tamanho dos arquivos de video por camera

Qualidade de gravacao

Resolugao do video

Quadros por segundo

Fonte de alimentagao

Tenséo da fonte de alimentacao, V

Terminal de video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

GLONASS/GPS

GSM / GPRS
UMTS/ HSPA

1a4

*.h264

Sim

5 Mb/min

1024 kbit/s

720p (1280x%720)

15

10...36
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Comunicacgao

Protecéo contra sobretensao

Fonte de alimentagao externa para os

sensores

Capacidade da bateria de backup, mAh

Coleta e transmissao de dados

Periodo de coleta dos dados, s

Capacidade da memdria nao volatil,

eventos

Suporte para cartdes SD
Tempo maximo de gravagao
1 camera

2 cameras

3 cameras

4 cameras

Entradas e saidas

Entrada da chave de ignicao

Entrada do botdo de panico

Entrada do sensor de RPM

Terminal de video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

Sim

Sim

1400

15...240

150000

2x256Gb

1700 h
850 h
560 h
420h

Sim

Sim

Sim
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Especificacoes técnicas

Comunicacgao

Entrada para o botédo de ligagdes via GSM

NUmero de entradas universais

NUmero de saidas universais

Saida A/V

Interfaces

Interface CAN

Interface RS-485 B

Interface RS-232

Interface USB

Conexao para comunicagao por voz

Interface 1-wire

Ethernet

Acelerémetro embutido

Design

Terminal de video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

Sim

4+2 (entrada 5 e entrada 6 somente parasinais de

pulso)

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim
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Especificacoes técnicas

Comunicacgao

Dimensdes, mm

Faixa operacional de temperatura, °C

Sensor de violagao do corpo

Design daantena

Caracteristicas

Conexodesde sensores do nivel de

combustivel

Suporte a duas operadoras de redes

celulares

Numero de servidores para transmissdo de
dados

Controle remoto via GPRS

Aquecimento do chip SIM

Identificacdo do motorista

Registro fotogréfico de eventos

Omnicomm OKO

225x180x48 mm

-40...+85

Sim

Externa

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Conexdo a sensores de temperatura 1-Wire Sim

Terminal de video Omnicomm OKO
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Especificacoes técnicas

Comunicacgao

Suporte a sensores de passageiros

Saida de dados via indicador externo

Notificagdes por SMS

Terminal de video Omnicomm OKO

Omnicomm OKO

Sim

Sim

Sim
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Indicagées do LED

Indicacées do LED

Indicador

Alimentacao

(vermelho)

GPS

(verde)

3G

(verde)

SD1,SD2

(verde)

Terminal de video Omnicomm OKO

Modo de indicacao

Desligado(a)

Permanentemente

aceso

Desligado(a)

Permanentemente

aceso

Desligado(a)

Permanentemente

aceso

Desligado(a)

Permanentemente

aceso

Valor

Alimentacéo desligada

Alimentacdo: principal

Fonte de alimentagao do médulo desligada

Sao recebidos dados vélidos dos satélites

Fonte de alimentagao do médulo desligada

Dentro da area de abrangéncia darede GSM, é executadaa

comunicagao com o servidor de comunicagao

Nao é feita a gravagao de video

Efeitaagravacéo de video
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Comandos por SMS

Comandos por SMS

Comandos via SMS para o gerenciamento do terminal

Comando

Texto do comando

via SMS

*SOUND 1#

*SOUND 0#

*SETDOUT param#
Param=0
Param=1

Param=0,1

*GETIMGH#

*CLRDOUT param#
Param=0
Param=1

Param=0,1

Resposta aum comando via SMS

SOUND ON

SOUND OFF

SETDOUT
Valores de parametros possiveis:
param = OK se o comando for enviado para execuc¢ao

param = ER se o comando néo for enviado para execucao

GETIMG param
Valores de parametros possiveis:
param = OK se o comando for enviado para execuc¢ao

param = ER se o comando néo for enviado para execucao

CRLDOUT param
Valores de parametros possiveis:
param = OK se o comando for enviado para execuc¢ao

param = ER se o comando néo for enviado para execucao

Terminal de video Omnicomm OKO

Designacao

Solicitacao
paraligara

sirene

Solicitacao
para desligar

asirene

Solicitacao
para
desativar a

saida digital

Solicitacao
paratirar
uma foto (se
houver uma
camera

conectada)
Solicitacao

paraativar a

saida digital
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Comandos por SMS

Comando Designacao

Texto docomando  Respostaaum comando via SMS

via SMS
*GETDOUT# DOUT0=11=0 Solicitacdo
explicagdo: nUmero_saida=estado_saida do status da
saida digital
*CONNECT# CONNECT CS_enderecgo:porta Solicitacao
de conexdo
do Terminal
ao servidor
de
configuragao
*GETLINK# LINKip4_endereco_servidor_comunicagao:porta Solicitacao
data_e_hora do statusda
conexao com
o servidor de
comunicagao
*GETINFO# INFO DID=devicelD Solicitacao
HW=versao_cdédigo_hardware do estado do
BL=versdo_bootloader terminal
FW=versédo_firmware
REC=nuUmero_registros_em_arquivo
IMEl=identificador_exclusivo_equipamento_moével_GSM
*RESET# RESET param Redefinicao

Valores de parametros possiveis: do terminal
param = OK se o comando for enviado para execuc¢ao

param = ER se o comando néo for enviado para execucao

Terminal de video Omnicomm OKO



Comandos por SMS

Comando

Texto do comando

via SMS

*GETSTATH#

*SETPWDID vid
pwdid#

vid -identificacao
do Terminal;

pwdid -

senha/identificacao.

Designacao
Resposta aum comando via SMS
STAT data_e_hora_terminal Solicitacao
GPS=posicdo_de_acordo_GPS do estado do
SPD=velocidade veiculo

IGN=estado_ignicao
L1=nivel_combustivel:estado_sensor ...
L6=nivel_combustivel:estado_sensor

Codigos dos estados dos sensores do nivel de de
combustivel LLS/LLS-AF:

+0 -desativado;

+1-ndo esta pronto;

« 2 -pronto, frequéncia 20 - max. Hz;

«3-erro,frequéncia0-19 Hz.

SETPWDID ERRID/ERRNulPWD/ERRAIrSet/PWD:pwdid OK  Definicao do
parametro

“Senha”

Terminal de video Omnicomm OKO
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Comandos por SMS

Comando

Texto do comandoviaSMS  Respostaaum

comando via SMS

*CONNECTSGH# CONNECT SC

*SETAPN apn# SETAPN apn ERR/OK
apn - APN do operador

Terminal de video Omnicomm OKO

Designacao

Solicitacdo para conexao do terminal ao

servidor de configuragao

Configuragao de APN
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Comandos por SMS

Comando Designacao

Texto do comandoviaSMS  Respostaaum

comando via SMS

SETAPN apn ERR/OK = Configuracao de APN para o segundo chip
SIM

Terminal de video Omnicomm OKO
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Comando

Texto do comando via SMS

*GPSCOLD#

*UNBLOCK#

Respostaaum

comando via SMS

GPSCOLD ERR/OK

Designacao

Inicio frio do receptor de GPS

Desbloqueio do terminal



OMNICOMM

info@omnicomm-world.com
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